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Safety instructions

Read the following instructions carefully before proceeding with the
installation.

Warning! Dangerous voltage!
Only a competent electrician may install ACS55.

Never work on the drive, the motor cable or the motor when main
power is applied. After switching off the input power, always wait at
least for 5 minutes to let the intermediate circuit capacitors
discharge before you start working on the drive.

Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can get an
electric shock if you touch the heat sink.

Note: DIP switches are at a dangerous voltage.

Note: Even when the motor is stopped, dangerous voltages are
present at power circuit terminals L/R, N/S, T1/U, T2/V and T3/W.

Note: Even when the unit is powered down, there may be
dangerous external voltages connected from outside to the relay
output terminals.

Warning! Hot surfaces!

During operation, the cooling element may reach high temperature
(>80°C). Make sure to follow the installation instructions.

General safety instructions

ACS55 starts the motor automatically after a supply break if the
external start signal is on.

Never attempt to repair a broken unit. ACS55 is not a field
repairable unit. Contact the supplier for replacement.

Install ACS55 in a locked or tool-openable space.

Do not connect input power to the unit more than once every three
minutes.
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Altering the DIP switches will affect the function and performance
of ACS55. Check that the changes will not cause any risk to
persons or property.

About this manual

This guide provides information necessary to install and start-up
the unit.

Delivery check

The delivery includes:

1. ACS55

2. User’s Guide

3. Two clamps for the control cable (EMC units

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

only). LTI T

Check the rating plate and ensure that the II!A!!X!!)(!XX! 1
delivered device corresponds to the order. (€ @ ®
RoHS Made in China

ACS55-01 - -

EMC filter: E = Builtin, N = No |
Max. continuous output current (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

Supply voltage (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serial number (S/N) is printed on the rating plate.

(M = manufacturing location, YY = manufacturing year, WW =
manufacturing week, R = product revision number (A, B, C...),
XXXX = integer starting every week from 0001)
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Overview of the unit

ACS55 drive controls the speed of a 3-phase AC induction motor.

Protective earth (PE), page 17
Input terminals, page 77

Power on LED, page 21 DIP switches, page 714

Fault LED, page 21

Control potentiometers, page 16

‘ ‘ ¥afeas Motor cable shield, page 17

: ' / 10%=
flrlrrnnnJ @
- .- Motor cable terminals, page 77. Sliding

cover provides additional insulation. Slide
the cover left to close.

E' A . . . MOTOR
TIU T2V TIW A
CLOSED~  ~OPEM

Analogue input signal selector
(voltage/current), page 718

-
e e Clamp plate, page 79 (EMC units only)
A

a1 e

Mounting clip, pages 72 - 13
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Installation and start-up steps

Read Safety instructions on page 7 before proceeding.

Action Pg.
1 Check the delivery. 7
2 Ensure that the installation environment is suitable for ACS55. 10
Mount the unit. 12 -
13
4 Check applicability of the standard settings: Motor nominal frequency is 50 Hz; load is a pump or a fan; maximum output | 74
frequency is 50 Hz. If the standard settings are not suitable, adjust the DIP switches.
5 Make sure the MOTOR | NOM potentiometer matches the rated current of the motor. It defines operation of the motor 16
thermal protection function.
6 Adjust the acceleration/deceleration time potentiometer ACC/DEC if necessary. 16
7 Connect the power supply cable and motor cables. 17
8 Connect the control wires. 18
9 Turn the power on. Green LED is illuminated. Note: Motor rotates if the start signal is active.
10 | Set the speed reference and activate the start signal. The motor accelerates to the given speed reference. 20

Checking the insulation of the assembly

Do not make any voltage tolerance or insulation resistance tests (for example hi-pot or megger) on any part of the drive as testing can
damage the drive. Every drive has been tested for insulation between the main circuit and the chassis at the factory. Also, there are
voltage-limiting circuits inside the drive which cut down the testing voltage automatically.
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Environmental limits

EN

Installation site

Storage and transportation in a protective package

Air temperature

-20°C (-4°F), no frost allowed 1)

+40°C (104°F), with nominal load

+50°C (122°F), if continuous output current is
max. 85% of the nominal output current /,
+55°C (131°F), if continuous output current is
max. 75% of the nominal output current /,

-40°C (-40°F) to +70°C (158°F)

Altitude

0...2000 m (0...6,600 ft). At altitudes
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py and I, are
decreased by 1% for every 100 m.

No limitation

Relative humidity

Less than 95%, non-condensing

Less than 95%, non-condensing

Contamination
levels
(IEC 60721-3-3)

* No conductive dust allowed

* Air must be clean, free from corrosive
materials and conductive dust

* Chemical gases: Class 3C2

» Solid particles: Class 3S2

Storage Transportation

* No conductive dust allowed
* Chemical gases: Class 2C2
» Solid particles: Class 252

* No conductive dust allowed
» Chemical gases: Class 1C2
» Solid particles: Class 1S2

Sinusoidal Frequency range: 5...150 Hz In accordance with ISTA 1A specification
vibration Constant peak acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Shock Not allowed Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Free fall Not allowed Not allowed

1) When operating the drive in subzero temperatures, keep the input power connected. Install the drive inside an enclosure. Ensure that
heat generated by the drive will be properly dissipated.

Degree of protection of ACS55 is IP20.
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Dimensions
Frame | Frame | Frame | Frame
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(6.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Mounting
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Warning! The unit will warm up to high temperature during normal operation. Ensure sufficient cooling air flow in all conditions:
- Always install ACS55 so that cooling fans are vertical.
- Leave sufficient space around frame A and B units. Frame C and D units are fan cooled, so they can be installed side by side without

extra space between them.

Install the unit using the mounting clip on a 35 mm DIN rail or on a wall.

Mounting on DIN rail

"Click" ACS55 to the rail. Press the
lever on top of the mounting clip to
detach.

Mounting on wall
Install the unit onto the wall through
the mounting clip. Use M4 screws.

Clearance distances

Always leave sufficient space around the unit to ensure

proper cooling.

A s 5 cm
. 2in. I
'3}_7_1_3;! (2in.) N (2n.)
S ¢ P
e """u“"‘-:....“-._ —— ] i%ﬂqq‘-\. 5=
— == =33 e
s { .2 ]
JISS X =
- S
suss =SS
as =N
ay e e
S =
pos pEE
—  5cmd
(2in.)
Frames | Frames
AandB|Cand D
cm (in.) | cm (in.)
X11.5(0.6)| 0(0)
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Attaching and detaching the wall mounting clip

The unit can be mounted either with the wide or the narrow side against the wall. Install the mounting clip on the desired side. See
instructions below for frames A and B. Detach the mounting clip of frames C and D by pulling downward and attach it by pushing

upward.
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Detaching the mounting clip, Frames A
and B: Press the two plastic buttons to
detach the upper and lower part of the clip
from each other.

Attaching the mounting clip, Frame A:
Place the two parts as shown and click

them together.

Attaching the mounting clip, Frame B:
Push the two parts between the cooling
fins and click them together.
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DIP switches
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DIP switches are used to adapt ACS55 to the motor and the application.

Warning! The DIP switch is at a dangerous voltage (200 V). Turn off power and wait for 5 minutes before adjusting the switches.
Keep the protective cover closed when ACS55 is powered.

Configuration
* Open the front cover using the tip of a screwdriver, and adjust the DIP switches.
» Use the tip of a screwdriver to slide the switch to the left or right. By default, all switches are in their left position.
.  Close the front cover.

Basic information

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

# | Name and function SD::;?:SI; !lj :(Iettetz;:gatlve |i_!'|
NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency 50 Hz 60 Hz
NOMFREQ | 2 | SILENT: Motor noise level (PWM switching OFF - Normal ON - Silent (16 kHz)
60 Hz frequency) (5 kHz)
ON SILENT 3 | LOAD: Load torque type (U/f curve) P&F - Pump/fan CT - Constant torque
%‘ 52%%1 4 | JOG HZ: Constant frequency for the jogging function | 5 Hz 10 Hz
RUN RELAY | 5 | RELAY: Relay output operation FLT - Fault RUN - Motor running
gﬁ :lu?ti:sg 6 | Al OFFSET: Minimum value for analogue input OFF-0mA(0V) |ON-4mA 2V)
oN [ 7 | AUTORESET: Automatic fault reset function OFF - No autoreset | ON - Autoreset enabled
8 | HI FREQ: High frequency mode OFF - Standard ON - High frequency
enabled
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Additional information
No. | Name Information
1 NOM Defines the motor nominal frequency (see the motor rating plate).
FREQ Hz
2 SILENT | Defines the drive switching frequency. Note: The higher the frequency the more electromagnetic
noise and the shorter the allowed motor cable length to comply with the European EMC I
regulations. See Technical data on page 22. Note: The switching frequency adapts to the I
ACS55 temperature. |
— — . 10% P&F |
3 LOAD Optimises the output voltage and frequency characteristics according to the load. Select P&F for £
-
the squared torque (e.g. pumps and fans) and CT for the constant torque loads (e.g. conveyors). fN
ACS55 automatically boosts the starting voltage 10% to compensate the motor losses and to
increase the starting torque.
4 JOG Hz | Defines the jogging frequency. Activate the jogging function on by connecting 12...24 VDC to digital input 3 ("JOG").
(Drive accelerates or decelerates to the jogging frequency, and keeps it until the input is switched off.)
5 RELAY Selects the drive state the normally open contact of the relay output indicates. FLT = Fault. Contact is opened while
at a fault state or at a power off state. RUN = Running. Contact is closed while running.
6 Al Activates a living zero supervision for the analogue input. 4 mA (2 V) = ACS55 trips on a fault if the value drops
OFFSET | below the limit. See section Speed controlling on page 20 for information on analogue input scaling.
7 AUTO- Activates the automatic reset function for the following faults: Undervoltage, overvoltage, analogue input loss.
RESET ON = ACS55 will try to reset automatically three seconds after a fault trip. Maximum number of resets is ten in three
minutes. If exceeded, ACS55 stops and will not attempt a new reset. See also Status indications and fault tracing on
page 21.
Warning! If the start signal is on, the motor will be started after a reset. Make sure that this will not cause danger.
8 HI FREQ | Defines the maximum output frequency. OFF: Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch. ON:

Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch + value of HI FREQ potentiometer. See Control
potentiometers on page 16.

For more information, see DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (English)].
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Control potentiometers

The control potentiometers can be adjusted using a screwdriver. By default, all potentiometers are in their middle position.

HOTOR | HOM MOTOR I | Calculate MOTOR | NOM with the equation below or pick a value from the MOTOR | NOM selection chart
(%) NOM below. ACS55 estimates the temperature of the motor based on the measured output current and the
defined motor nominal current. The drive trips if the estimated temperature implies motor overheating.
Note: If motor cables are long causing large capacitive currents, it might be necessary to increase the
MOTOR | NOM setting.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlhal current [A] . 100%
ACS55 nominal current [A]
AcC 6 ACC/DEC | Defines the acceleration and deceleration time from minimum to maximum frequency and vice versa in
oeE seconds. The longer the ACC/DEC time, the more slowly ACS55 will follow the given reference.
HI FREQ | Limits the output frequency to a desired value between nominal frequency and nominal frequency + 70 Hz.
To use this potentiometer, turn the high frequency mode on with the HI FREQ DIP switch. See DIP switches
U AL on page 74.
MOTOR | NOM selection chart ACC/DEC time
Motor nominal current (A Ref. [%]
ACS55-01x- A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I I I I I I | | | | |
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | I | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I I | | | | | | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | I | I | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Connecting power supply and motor

1-phase AWarning! Before installation ensure that the main supply is off.

input voltage ~ Note: Ensure power supply is correct! Connecting 230 VAC to the ACS55 unit rated for 115 VAC input will damage
the drive!

Terminal Description Wire size Tightening
torque
L/R, N/S 1~ power supply input Max. 2.5 mm? (frames A and B) or max. 0.5 N'm

4 mm? (frames C and D) four conductor

T1/U, T2/V, T3/W | Power output to motor

cable
PE @ Protective earth. Use multi-strand copper wire. Size of the 1 N'm
Motor cable protective wire is not allowed to be smaller than the
conductor and shield. size of the power cable used.

Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can get an electric shock if you touch the heat sink.

Note: Use only supplied M4x8 Combi screws. Maximum allowed intrusion depth for the grounding screws is
@ 6 mm.

MOTOR

Follow local rules for cable cross sections. Use 60°C (140°F) rated power cable, or 75°C (167°F) rated cable if
ambient temperature is above 30°C (86°F). See also Additional cabling and EMC instructions on page 179.

Earth leakage current of the ACS55 can exceed 3.5 mA AC / 10 mA DC. According to EN50178, ACS55 may only
be used in permanent installation.

Input fuse
See Technical data on page 22 for recommended fuse types.

T1 T2 T3

Motor

The motor must be a 3-phase AC induction motor, with nominal voltage Uy from 200 to 240 V and nominal
frequency fy either 50 or 60 Hz. Motor nominal current must be less than or equal to the nominal output current (/5)
of the drive.

If the phases are connected, U-U, V-V and W-W, and the selected direction is forward, the shaft rotates clockwise
as seen from the drive shaft end.
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Connecting control wires Control terminals
- Conductor size: stranded 0.25...1.5 mm? (AWG 23 to AWG 16)
« Tightening torque: 0.25 N-m.

Internal (1) or external (2) power supply can be used for the digital
inputs. Analogue control voltage is 0...10 VDC as default. (The Al

jumper must be in voltage ("U") position). # | Name | Description
_ _ 1 | COM Common for digital or analogue inputs 1)
é In_c é 'n_c 2 | COM Common for digital or analogue input 1)

Ss 0> > x =S=50=22 : ;

50 Ir-J'_J sa L ﬁ 8 S 5o H_J Sy |<£ a 8 EC) 3 | Al Analogue input: speed (frequency) reference.

QCOMW+ +NES® QO+ +NES® 0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), or 0/4...20 mA

(Ri=100 ohm). Resolution 0.1%, accuracy +/-1%.

. | T 4 | +10V Reference voltage for analogue input.

| : - Accuracy +/-2%. Max. 10 mA.

|

| 10! 5 | +12V | Auxiliary voltage for digital inputs. Max. 30 mA.

|
| | Tk 6 | START | Digital input 1: Start (resets the drive after a fault
2)l L — L trip) %)
12...24 VDC supply 1..10 kohm 7 | REV | Digital input 2: Reverse rotation direction 2)
. . . . . . 2)
Using 0/4...20 mA current signal: 8 | JOG Digital input 3: Activate jog speed
- Change Al jumper to current R COM 9 | SCR Earth for signal cable screen. Connected internally
("I") position. ; T H COM to frame earth.
- Set Al OFFSET switch to ON R SPEEDIAl I elay output
position if 4...20 mA current | 1oV
signal is desired. I | +12V 1 | RO1 Fault: Relay opens.12 V...250 VAC / 30 VDC
| START > | RO2 10 mA..2 A
T @Al | REV
N JOG 1) Connected internally to frame (earth) through 1 Mohm resistor.
U SCR 2) Digital input impedance is 1.5 kohm.




EN 19
Additional cabling and EMC instructions

Follow these instructions for trouble free operation and to ensure compatibility with the European EMC directive.
Motor cable

The motor cable must be a symmetrical three conductor cable with a concentric PE conductor or a four conductor cable with a
concentric shield. Braided metallic screen is recommended, e.g. type MCCMK (NK Cables).

- Twist the cable screen wires together into a bundle, and connect to the earthing terminal JT— . Keep the bundle as short as possible.
- Clamp the cable screen as shown in the figure when internal or external EMC filter is used.

- At the motor end the motor cable screens must be earthed 360 degrees with an EMC cable gland or the screen wires must be twisted
together into a bundle not longer than 5 times its width and connected to the PE terminal of the motor.

Control cables

Control cables must be multi-core cables with a braided copper wire screen.
A double shielded twisted pair cable is recommended for the analogue
signals.

- Twist the screen together into a bundle and connect to terminal SCR. Keep
the bundle as short as possible.

- Clamp the control cable as shown in the figure (EMC units only).

- Route the motor cable away from the control wires and the power supply
cable to avoid electromagnetic interference (distance > 20 cm).

Note: Never mix 24 VDC and 115/230 VAC signals in the same cable.

1.

control cable

motor cable

2.
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Speed controlling

The analogue input gives the speed (frequency) reference for ACS55. The correspondence between the analogue input and the
reference depends on the settings of the DIP switches as shown below. Output frequency follows the reference changes as defined by

the ACC/DEC potentiometer.

High frequency mode OFF (default)

High frequency mode ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >In,out*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP switch settings:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

The output frequency is limited to the selected
nominal frequency of the motor.

f A frequency reference
R A\ ._output frequency limit

N 5
a E
b E

f Input*

0"V 10V "1y ma]

4 mA 20 mA ’

DIP switch settings:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

Actual output frequency is limited to a value between fy and fyy + 70 Hz by the
HI FREQ potentiometer. The potentiometer does not affect the scaling of the
analogue input.

* Use Al jumper to select voltage or current signal. See page 18.
** To protect the drive against analogue input signal loss, the drive trips if the signal value is below 2 V (4 mA).
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Status indications and fault tracing

ACS55 has two status indication LEDs, visible | Green LED | Red LED Description

through the front cover. On Off ACS55 operates normally.

If the drive detects a problem, the red LED will — : : :

blink. After fixing the problem, reset by On Blinking Protective function has been activated. Number of
’ On blinks indicates the fault code.

switching the start signal off. If start is off

already, turn it first on and then off again. Off .-

See the table below for the fault codes (= the Blinking Blinking ACS55 will reset automatically within 3 seconds. (*)

number of LED blinks). Warning! Motor starts, if start signal is on.

# |Possible causes and what to do # |Possible causes and what to do

1 | DC overvoltage (*). 1) Mains voltage is too high: Check supply. 7 | Motor overload (12t overload): 1) Check the load, and verify that
2) Deceleration ramp time is too short compared to the load inertia: the motor size is suitable for ACS55. 2) Verify that setting of
Increase ACC/DEC time with potentiometer. MOTOR | NOM potentiometer is correct.

2 | DC undervoltage (*). Mains voltage is too low: Check supply. 8 |Inverter overload or excessive internal temperature: 1) Load is too

high or 2) drive cooling is insufficient.

3 | Output short circuit: Switch off the power and check the motor 9 | Other fault. Internal error. Turn power off and on again. If problem
windings and motor cable. persists, replace the unit.

4 | Output overcurrent. 1) Acceleration time is too short compared to |10 | Parameterization fault. Note: Both LEDs will blink. DIP switches
the load inertia: Increase ACC/DEC time with potentiometer. 2) have been moved from default setting after the drive has been
Motor and drive sizes do not match: Check motor. parameterized with DriveConfig tool. Put the switches back to

default position.

5 |Reserved 11 | Drive is battery-powered. Drive status indicates Fault, because it is
not possible to start the drive. For drive operation, the drive must
be connected to mains. However, when the drive is powered from
the DriveConfig kit supply, the connection between DriveConfig
and the drive is OK.

6 | Analogue input value is less than 4 mA/2 V. (*) Note: This 12 | Drive has been controlled by DriveConfig (or other application via
supervision is active if Al OFFSET is ON. serial communication) and the communication has been lost.
Check the communication.

(*) Automatically reset if the AUTORESET is ON. See DIP switches on page 14.



22 EN
Technical data
230V 15V

Built-in EMC, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
No EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Motor continuous output power kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Frame size (no EMC) A A B C C A A
Frame size (EMC) A A B D D A A
Nominal ratings
Input voltage U Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Continuous output current /5 A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. output current /oo A 2.1 3.3 6.5 1.4 14.7 2.1 3.3
Output voltage U, \ 0...Uq, 3-phase 0...2xU4, 3-phase
Input current /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Switching frequency kHz 5 (max. 16)
Protection limits
Overcurrent (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperature 95°C / 203°F (heat sink)
Maximum wire sizes
Power terminals mm? 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Control terminals mm? 1.5 (AWG 16)
Power losses W 21 32 51 74 103 24 35
Line fuse size**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, types CCand T A 10 15 20 25 30 10 15
Weight, Built-in EMC, ACS55-01E- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5) 0.9 (2) 1.6((3.5) | 1.7(3.7) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)
Weight, No EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5) 0.9 (2) 1.2(26) | 1.3(29) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)

* Allowed for 1 minute.

** Recommended values. Do not use ultra rapid or low peak fuses. Follow local rules.




EN
Maximum motor cable lengths

To comply with European EMC regulations, the motor cable length

has to be limited as specified in the table below. The shorter the
motor cable, the lower the noise emissions to the supply line and

the environment.

Converter type Switching frequency
ACS55-01x-

Built-in EMC filter 5 kHz 16 kHz V)
EN61800-3, First environment, unrestricted distribution 2
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
ENG61800-3, First environment, restricted distribution 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10m 10m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10m
EN61800-3, Second environment )

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10m 10m
07A6-2, 09A8-2 30m 10m

1) Switching frequency can be selected with the DIP switch. See

page 75.

2) Applicable for conducted emissions only.
3) Applicable for conducted and radiated emissions.

Protections

Overvoltage, undervoltage, output short circuit, overcurrent,
analogue input loss, motor overload, inverter overload.

Distribution networks isolated from earth

Drives with built-in EMC filter must not be used in a floating network
or in a high impedance earthed industrial distribution network.

Environmental information

A product to be disposed contains valuable raw material that
should be recycled, thus preserving energy and natural resources.
Instructions for disposal are available from ABB sales and service

companies.

Liability limits
The manufacturer is not responsible for:

* Any costs resulting from a failure if the installation,
commissioning, repair, alteration or ambient conditions of the
drive do not fulfil the requirements specified in the
documentation delivered with the unit and other relevant

documentation.

» Units subjected to misuse, negligence or accident.
» Units comprised of materials provided or designs stipulated by

the purchaser.

In no event shall the manufacturer, its suppliers or subcontractors
be liable for special, indirect, incidental or consequential damages,

losses or penalties.

If you have any question concerning your ABB drive, please
contact the local distributor or ABB office. The technical data,
information and specifications are valid at the time of printing.
The manufacturer reserves the right to modifications without prior

notice.
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Approvals

CE

The ACS55 complies with the requirements of the European

* Low Voltage Directive 73/23/EEC with amendments
+ EMC Directive 89/336/EEC with amendments.
Corresponding declarations and a list of main standards are

available on request.

Electromagnetic compatibility:

The ACSS55 fulfils the following standards provided that installation

is done properly and according to the instructions of this manual:

Conductive high frequency
emissions

EN61800-3 first environment, unrestricted/
restricted distribution 1)

Radiated high frequency
emissions

EN61800-3 first environment, restricted
distribution

Immunity

EN61800-3 second environment

Line current harmonics

IEC61000-3-2

1) Observe the maximum allowed motor cable lengths and
switching frequency, page 23. See also cabling instructions on

page 79.

The current harmonic levels can be reduced by fitting external input

chokes.

UL, cUL and C-Tick markings

See the rating plate.
UL, cUL:

The ACSS55 is suitable for use on a circuit capable of delivering not

more than 65 kA rms symmetrical amperes, 230 volts maximum,
when protected by CC or T class fuses.

C-Tick:

EN

For the electromagnetic compatibility, see the specification in

section CE above.

Compliance with the European Machinery Directive

The drive complies with the European Machinery Directive

requirements for an equipment intended to be incorporated into
machinery. The declaration of incorporation is available from ABB.

Product protection in the USA
This product is protected by one or more of the following US

patents

4,920,306
5,654,624
6,175,256
6,313,599
6,552,510
6,859,374
6,972,976
7,034,510
7,084,604
7,215,099
7,274,573
7,372,696
7,515,447
D512,026
D548,182S

5,301,085
5,799,805
6,184,740
6,316,896
6,597,148
6,922,883
6,977,449
7,036,223
7,098,623
7,221,152
7,279,802
7,388,765
7,560,894
D512,696
D548,183S

5,463,302
5,940,286
6,195,274
6,335,607
6,600,290
6,940,253
6,984,958
7,045,987
7,102,325
7,227,325
7,280,938
7,408,791
D503,931
D521,466
D573,090S8

Other patents pending.

Accessories

5,521,483
5,942,874
6,229,356
6,370,049
6,741,059
6,934,169
6,985,371
7,057,908
7,109,780
7,245,197
7,330,095
7,417,408
D510,319
D541,743S

5,632,568
5,952,613
6,252,436
6,396,236
6,774,758
6,956,352
6,992,908
7,059,390
7,164,562
7,250,739
7,349,814
7,446,268
D510,320
D541,744S

5,589,754
6,094,364
6,265,724
6,448,735
6,844,794
6,958,923
6,999,329
7,067,997
7,176,779
7,262,577
7,352,220
7,456,615
D511,137
D541,745S

5,612,604
6,147,887
6,305,464
6,498,452
6,856,502
6,967,453
7,023,160
7,082,374
7,190,599
7,271,505
7,365,622
7,508,688
D511,150

Input chokes: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Output choke: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer unit: ACS55-POT

DriveConfig kit, for more information please contact your local ABB
office. See DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (English)].
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Betjeningsvejledning
for type ACS55
AC Drives

fra 0,18 til 2,2 kW

Dansk DA
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Foresporgsler vedrgrende produktet og service

Har du spagrgsmal vedrgrende produktet, kontakt din lokale ABB-afdelling med oplysning om enhedens typebetegnelse og serienummer.
Se ABB's salgs-, support- og serviceafdelinger pa www.abb.com/drives. Veelg Sales, Support and Service network.

Produktuddannelse

. Du kan lezese om ABB's produktkurser pa www.abb.com/drives. Veelg Training courses.

Dit feedback vedrgrende ABB-drevmanualer

Vi modtager gerne dine kommentarer til vores manualer. Ga til www.abb.com/drives, og vaelg Document Library — Manuals feedback
form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C ABB A/S
DA Meterbuen 33
Geaeldende fra: 2010-04-12 DK-2740 Skovlunde
TIf: +45 44 50 44 50

Fax +45 44 50 43 65

© 2010 ABB Oy. Alle rettigheder forbeholdes.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

DA
Sikkerhedsinstruktioner

folgende instruktioner omhyggeligt, inden installation udferes.
Advarsel! Farlig spaending!
Det er kun en uddannet elektriker, som ma installere ACS55.

Undlad at arbejde med drevet, motorkablet eller motoren, nar
nettet er tilsluttet. Vent 5 minutter, efter at netspaendingen er
udkoblet, sa mellemkredskondensatorerne kan aflades, inden
arbejdet med drevet, motoren eller motorkablet pabegyndes.

Advarsel! Hvis kalepladen ikke jordes korrekt, sa kan du fa
elektrisk stad, hvis du bergrer kglepladen.

Bemaerk! DIP-switche er tilsluttet farlig spaending.

Bemaerk! Selv nar motoren er stoppet, kan der veere farlig
spaending ved effektklemmerne L/R, N/S, T1/U, T2/V og T3/W.

Bemaerk! Selv nar enheden slukkes, kan der veere farlig speending
fra eksterne kilder tilsluttet relaeets udgangsklemmer.

Advarsel! Varme overflader!

Under drift kan kaleelementet na op pa en hgj temperatur (>80°C).
Sarg for at folge installationsinstruktionerne.

Generelle sikkerhedsinstruktioner

ACS55 starter motoren automatisk efter streamafbrydelse, hvis det
eksterne startsignal er slaet til.

Forsag ikke at reparere en gdelagt enhed. ACS55 kan ikke
repareres pa stedet. Kontakt leverandgren for udskiftning.
Installer ACS55 et sted, som kan aflases, eller kun er tilgaengelig
ved brug af veerktg;.

Tilslut ikke indgangsstrammen til enheden mere end hvert tredje
minut.
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Skift af DIP-switche pavirker ACS55's funktion og ydeevne.
Kontroller at en aendring ikke indebeerer risiko for personer eller
ejendom.

Om denne manual

Denne vejledning indeholder ngdvendig information om installation
og start af enheden.

Kontrol ved levering

Ved leveringen medfglger:

1. ACS55

2. Betjeningsvejledning

3. To klemmer til styrekablet (kun EMC-enheder).

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

LT L
Kontroller maerkepladen og at den leverede SIN MYYWWRKXXX
enhed svarer til den bestilte. “.3A|FE|X!!X!XX! 1
(e C
RoHS Made in China
ACS55-01 - -

EMC-filter: E = Indbygget, N = Nr. |
Maks. kontinuerlig udgangsstrem (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =2,2 A, 04A3 = 4,3 A,

07A6 =76 A,09A8 =9,8 A

Forsyningsspanding (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serienummeret (S/N) er trykt pa meerkepladen.

(M = produktionssted, YY = produktionsar, WW = produktionsuge,
R = produktrevisionsnummer (A, B, C...), XXXX = heltal med start
hver uge fra 0001)
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Oversigt

DA

ACS55-drev styrer hastigheden af en 3-faset AC-kortslutningsmotor.

Indgangsterminaler, side 37

Beskyttelsesjord (PE), side 37

LED for tilsluttet spaending, side 417

LED-fejl, side 41

DIP-switches, side 34

Styringspotentiometre, side 36

Motorkabelskaerm, side 37

Analog indgangssignalveelger
(speending/stream), side 38

Monteringsklemme, side 32 - 33

a1

EJ“ ...Hﬂé:ﬂ

THU T2V Taw

: ' / 10 M=
W mewereeen) ©
: o Motorkabelklemmer, side 37

Glidecover giver ekstra isolering. Traek
coveret til venstre for at lukke.

CLOSED~  ~OPEM

T Klemmeplade, side 39 (kun EMC-enheder)
3

«
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Installation og start

Laes Sikkerhedsinstruktioner pa side 27 , inden du gar videre.

Handling S.
1 Tjek leverancen. 27
2 Sarg for, at installationsmiljoet er egnet til ACS55. 30
Monter enheden. 32 -
33
4 Kontroller at standardindstillingerne passer: Motorens nominelle frekvens er 50 Hz; belastningen er en pumpe eller 34
bleeser; maks. udgangsfrekvens er 50 Hz. Hvis standardindstillingerne ikke passer, sa juster DIP-switchene.
5 Sarg for MOTOR | NOM-potentiometeret passer til motorens maerkestram. Den definerer virkningen af motorens 36
overbelastningsbeskyttelse.
6 Juster accelerations-/decelerationstidspotentiometret ACC/DEC efter behov. 36
7 Tilslut streamforsyningskabler og motorkabler. 37
8 Tilslut styrekabler. 38
9 Slut netspaendingen til. Den granne LED lyser. Bemaerk: Motoren roterer, hvis startsignalet er aktivt.
10 | Angiv hastighedsreferencen og aktiver startsignalet. Motoren accelererer til den angivne hastighedsreference. 40

Isolationstest

Der ma ikke udfgres nogen spaendingstolerance- eller isolationsmodstandstest (fx hi-pot eller megger) pa nogen del af drevet, da en
sadan test kan beskadige drevet. Alle drev er blevet isolationstestede mellem hovedkreds og ramme pa fabrikken. Der er ogsa
spaendingsbegraensende kredse inden i drevet, og disse reducerer automatisk testspaendingen.
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Omgivelsesbetingelser

DA

Montagested

Lagring og transport i beskyttelsespakning

Lufttemperatur

-20°C (-4°F), frost ikke tilladt )

+40°C (104°F), med nominel belastning
+50°C (122°F), hvis kontinuerlig
udgangsstrem er maks. 85% af den nominelle
udgangsstrem /,

+55°C (131°F), hvis kontinuerlig
udgangsstrem er maks. 75% af den nominelle
udgangsstrem /,

-40°C (-40°F) til +70°C (158°F)

Hgjde over havet

0...2000 m (0...6600 ft). Ved hgjde over havet
pa 1000...2000 m (3300...6600 ft), Py og /5
reduceres med 1% for hver 100 m.

Ingen graense

Rel. luftfugtighed

Mindre end 95%, ingen kondens

Mindre end 95%, ingen kondens

Forureningsnivea
uer
(IEC 60721-3-3)

* Ledende stgv ikke tilladt

» Luften skal veere ren og fri for korroderende
materialer og elektrisk ledende stav.

+ Kemiske gasser: Klasse 3C2

» Faste partikler: Klasse 3S2

Lagring Transport

* Ledende stgv ikke tilladt. * Ledende stgv ikke tilladt
+ Kemiske gasser: Klasse 1C2 | « Kemiske gasser: Klasse 2C2
» Faste partikler: Klasse 1S2 » Faste partikler: Klasse 2S2

Vibration Frekvensomrade: 5...150 Hz | henhold til ISTA 1A-specifikation

(IEC 60068-2-6) | Konstant maks. acceleration: 1 g

Sted Ikke tilladt Maks. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Frit fald Ikke tilladt Ikke tilladt

1) Ved betjening af drevet i frostvejr skal indgangsstremmen holdes tilsluttet. Installer drevet inden i kapslingen. Sgrg for at varmen fra

drevet kan slippe ud.

Beskyttelsesgraden for ACS55 er IP20.
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Dimensioner

31

Ramme | Ramme | Ramme | Ramme
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montage
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Advarsel! Enheden opvarmes til en hgj temperatur under normal drift. Sgrg for tilstreekkelig kaleluft under alle forhold:
- Installer altid ACS55, sa kaleribberne holdes lodrette.

- Sarg for tilstraekkelig plads omkring ramme A og B. Ramme C og D kgles af ventilator, sa de kan installeres ved siden af hinanden

uden ekstra plads mellem dem.

Installer enheden med monteringsklemme pa en 35 mm DIN-skinne eller pa vaeggen.

Montering pa DIN-skinne

"Klik " ACS55 pa skinnen. Tryk
handtaget pa monteringsklemmen
for at fjerne den.

Vagmontage

Installer enheden pa vaeggen med
monteringsklemmen. Brug M4-
skruer.

Friafstand

Der skal altid veere nok plads omkring enheden for at sikre

tilstraekkelig kaling.

W
i

A

se A A A AR,
JHEEEREREAA

!

» 1
i NSO
(h L I,
/f
!
!
J
¥

Ramme
AogB
cm (in.)

Ramme
CogD
cm (in.)

1,5 (0,6)

0 (0)
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Montering og demontering af vegmontageklemme

33

Enheden kan monteres enten med den brede eller den smalle side op mod vaeggen. Installer monteringsklemme pa den gnskede side.
Se vejledningen nedenfor vedrgrende ramme A og B. Tag monteringsklemmen af ramme C og D ved at treekke ned og fastger ved at

skubbe opad.

Demontering af monteringsklemme,
ramme A og B: Tryk pa de to
plastikknapper for at fierne gvre og nedre
del af klemmen fra hinanden.

Montering af monteringsklemme,
ramme A: Placer de to dele som vist og
klik dem sammen.

Montering af monteringsklemme,
ramme B: Skub de to dele mellem
kgleribberne nedad og klik dem sammen.

2.
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DIP-switche

DIP-switche bruges til tilpasning af ACS55 til motor og program.

Advarsel! DIP-switchen leder farlig spaending (200 V). Sluk for strammen og vent 5 minutter fgr justering af switches. Lad
beskyttelsescoveret veere lukket, nar ACS55 er teendt.

Konfiguration

« Abn forreste cover med spidsen af en skruetreekker og juster DIP-switchene.

* Brug spidsen af en skruetreekker til at fare switchen til venstre eller hgjre. Som standard er alle switche i venstre position.

* Luk frontdaekslet.

. Grundlaeggende information
DIP-switch # | Navn og funktion Lange kabler Alternative
indstillinger !'j indstillinger Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Nominel motorfrekvens 50 Hz 60 Hz
/I NOMEREQ| 2 | SILENT: Motors stgjniveau (PWM-skiftefrekvens) OFF - Normal ON - Stille (16 kHz)

50 (|SLLIN( 60 Hz (5 kHz)

OFF |\SLLE | ON SILENT 3 | LOAD: Type af belastningsmoment (U/f-kurve) P&F - Pumpe/ CT - Konstant moment

5 O 10 JOGHz _ —— .

BT IECD || RUN RELAY 4 | JOG HZ: Konstant frekvens til jogging-funktion 5 Hz 10 Hz

OFF|| L) || OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Relaebetjening FLT - Fejl RUN - Motor kgrer

OFF | LU || ON AUTORESET ['6 | A| OFFSET: Minimumsvaerdi til analog indgang OFF-0mA(0V) |ON-4mA(2V)

OFF||- 0] || On [IEEY — :

E, 7 | AUTORESET: Automatisk fejlnulstilling. OFF - Ingen ON - Automatisk
automatisk nulstilling aktiveret
nulstilling
8 | HI FREQ: Hgj frekvenstilstand OFF - Standard ON - Hgj frekvens

aktiveret
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Yderligere informationer

Nr. | Navn Informationer
1 NOM Definerer motorens nominelle frekvens (se motorens maerkeplade).
FREQ Hz
2 SILENT | Definerer drevets skiftefrekvens. Bemaerk: Jo hgjere frekvens, jo mere elektromagnetisk staj og
jo kortere skal motorkablet vaere for at opfylde de europaeiske EMC-bestemmelser. Se Tekniske
data side 42. Bemeerk! Skiftefrekvensen tilpasses ACS55-temperaturen.
3 LOAD Optimerer udgangsspaending og frekvensegenskaber i henhold til belastningen. Veelg P&F
kvadratet af momentet (fx pumper og ventilatorer) og CT for konstant momentbelastning (fx
band). ACS55 gger automatisk startspaendingen 10% for at kompensere for motortab og @ge
startmomentet.
4 JOG Hz | Definerer jogging-frekvens. Aktiverer jogging-funktion ved tilslutning af 12...24 V jeevnstrgm til digital indgang 3
("JOG"). (Drevet accelererer eller decelererer i forhold til jogging-frekvensen og fortsaetter til input slas fra.)
5 RELAY Veelger drevstatus som den normalt abne kontakt pa relzeudgangen angiver. FLT - Fejl. Kontakt abnes under
fejltilstand eller stremafbrydelse. RUN = Kgrer. Kontakten er lukket under karsel.
6 Al Aktiverer levende nul-overvagning for analog indgang. 4 mA (2 V) = ACS55 reagerer ved fejl, hvis veerdien falder
OFFSET: | under greensen. Se afsnit Styring af hastighed pa side 40 for information om skalering af analog indgang.
7 AUTO- Aktiverer automatisk nulstilling ved falgende fejl: Underspaending, overspaending, analog indgangstab. ON = ACS55
RESET | vil forsgge at nulstille tre sekunder efter fejlreaktion. Maks. antal nulstillinger er ti i Igbet af tre sekunder. Hvis det
overskrides, stopper ACS55 og forsager ikke ny nulstilling. Se ogsa Statusangivelse og fejlsporing pa side 41.
Advarsel! Hvis startsignal er teendt, startes motoren efter nulstilling. Sarg for, at der ikke opstar fare.
8 HI Definerer maks. udgangsfrekvens. FRA: Maks. frekvens = veerdien defineres af NOM FREQ HZ-switchen. ON:
FREQ: Maks. frekvens = veaerdien defineres af NOM FREQ HZ-switchen og veerdien af HI FREQ-potentiometret. Se

Styringspotentiometre side 36.

Fa yderligere oplysninger i DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (engelsk)].
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Styringspotentiometre

Styringspotentiometre kan justeres med en skruetraekker. Som standard er alle potentiometre i midterposition.

HOTOR | HOM MOTOR | | Beregn MOTOR I NOM med fglgende ligning eller veelg en vaerdi fra MOTOR | NOM nedenfor. ACS55
NOM estimerer temperaturen for motoren baseret pa malt udgangsstrem og defineret nominel strgm for
motoren. Drevet reagerer, hvis den estimerede temperatur angiver overophedning af motoren.
Bemaerk! Hvis motorkablerne er lange og skaber hgj spaending, sa kan det veere ngdvendigt at age
indstillingen af MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Nominel r.notorstre)m. [A] . 100%
ACS55 nominel spaending [A]
ACC ACC/DEC | Definerer acceleration og deceleration fra min. til maks. frekvens og omvendt i sekunder. Jo hgjere ACC/
aes DEC-tid, jo langsommere fglger ACS55 en given reference.
HI FREQ: | Begraenser udgangsstrgm til en gnsket vaerdi mellem nominel frekvens og nominel frekvens + 70 Hz. For
at bruge dette potentiometer slas hgjfrekvensindstillingen til med HI FREQ DIP. Se DIP-switche side 34.
MOTOR | NOM - oversigtsdiagram ACC/DEC-tid
Motors nominel spaending [A Ref. [%]
ACS55-01x- peending [A]
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
| T T | | | | | I I |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I I I | I | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| T I | | | | | I I |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
I I I I I I I | | | |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 | | | |
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Tilslutning af stramforsyning og motor
1-faset AAdvarsel! Inden installation skal stramforsyningen slukkes.
indgangsspaendin¢ Bemaerk: Sarg for korrekt strgmforsyning! Hvis man tilslutter 230 VAC til en ACS55-enhed, som er beregnet til
115 VAC, kan det gdelaegge drevet!
Terminal Beskrivelse Ledningsstorrelse Tilspandings-
moment
L/R, N/S 1~ stremforsyningsindgang | Maks. 2,5 mm? (ramme A og B) eller 0,5N-m
2
T1/U, T2/V, T3/W | Motortilslutning maks. 4 mm® (ramme C og D) med
firelederkabel
PE @ Jordbeskyttelse. Brug fleksible kobberledning. 1 N'm
Beskyttelsesleder og skeerm | Ledningsstarrelsen ma ikke vaere mindre
pa kabel. end starrelsen af det netkabel, der
anvendes.

MOTOR

T1 T2 T3

Advarsel! Hvis kglepladen ikke jordes korrekt, sa kan du fa elektrisk stad, hvis du berarer kalepladen.

Bemaerk: Brug kun de medfalgende M4x8-kombiskruer. Maks. tilladt dybde til jordingsskruer er 6 mm.

Folg lokale regler for tvaersnit. Brug stramkabel godkendt til 60°C (140°F) eller til 75°C (167°F), hvis temperaturen
i omgivelserne er over 30°C (86°F). Se ogsa Yderligere kabelfgring og EMC-vejledning pa side 39.

Jordlzekagestrgm for ACS55 kan overskride 3,5 mA AC / 10 mA DC. Ifelge EN50178 ma ACS55 kun bruges i en
permanent installation.

Indgangssikring
Se Tekniske data pa side 42 for anbefalede sikringstyper.
Motor

Motoren skal vaere en 3-faset vekselstramsinduktionsmotor med nominel spaending Uy fra 200 til 240 V og
nominel frekvens fy pa enten 50 eller 60 Hz. Motorens nominelle strgm skal veere mindre end eller lig med den
nominelle udgangsstram (/) for drevet.

Hvis faserne er tilsluttet, U-U, V-V og W-W, og fremad er valgt som retning, sa drejer akslerne med uret set fra
drevakslens ende.



38 DA
Tilslutning af styrekabler Styreterminaler

_ L « Storrelse pa leder: flertradet 0,25...1,5 mm? (AWG 23 til
Der kan bruges intern (1) eller ekstern (2) stramforsyning til digitale AWG 16)

indgange. Analog styringsspaending er 0...10 VDC som standard.
(Al-jumper skal veere i position spaending ("U")).

+ Tilspeendingsmoment: 0,25 N-m.

# | Navn Beskrivelse
< < 1 | COM Almindelig til digital eller analog indgang R
@] = @] —
Ll o Ll o 2 [COM | Almindelig til digital eller analog indgang ")
= = = = g S=p0=22 g g g Inagang
coaodZIn8s oSoHea=zz8s : .
OCOMW+ +NES® OCOM+ +NES® 3 | Al Analog indgang: Hastighedsreference (frekvens).
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm) eller 0/4...20 mA
| | | (Ri=100 ohm). Oplgsning 0,1 %, ngjagtighed +1 %.
| | ol gl R 4 | +10V Referencespaending til analoge indgange.
| 1): Praecision +/-2 %. Maks. 10 mA.
|
| : + =k 5 | +12V Ekstraspaending til digital indgang, maks. 30 mA.
2)l L — L~ 6 | START | Digitalt input 1: Start (nulstiller drev efter
" - fejlreaktion) 2
12...24 VDC spaending 1...10 kohm —— : —
7 | REV Digital indgang 2: Omvendt rotationsretning )
Brug af 0/4...20 mA o e . 2)
spaendingssignal: - Skift Al- COM 8 | JOG Digitalt input 3: Aktiver jog-hastighed
jumper til position spaending ("I")(": ) H H COM 9 | SCR | Jord til signalkabelskeerm. Tilsluttet internt til
- Indstil Al OFFSET til ON, hvis L ff cl)EvE o rammejordforbindelse.
signal 4...20 mA gnskes. | : 19V Relaeudgang
T @ | START 1 | RO1 Fejl: Relae abner.12 V...250 VAC / 30 VDC
Al REV 10 mA...2 A
|
\ JOG 2 |RO2
U SCR 1) Tilsluttet internt til ramme (jord) via 1 Mohm-modstand.

2) Impedans for digitalindgange 1,5 kohm.
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Yderligere kabelfering og EMC-vejledning

Folg vejledningen for problemfri betjening og serg for at opfylde EU's EMC-direktiv.
Motorkabel

Motorkablet skal veere et symmetrisk trelederkabel med koncentrisk PE-leder eller et firelederkabel med koncentrisk skeerm. Flettet
metalskaerm anbefales, fx type MCCMK (NK-kabler).

- Drej kabelskaermens ledning sammen i et bundt og tilslut til jordklemmen JT— . Hold bundet sa kort som muligt.
- Klem kabelskaermen som vist pa figuren ved brug af internt og eksternt EMC-filter.

Ved motoren skal kabelskaermen jordes 360 grader med en EMC-kabelforskruning, eller skaermen skal snos sammen til et bundt, som
ikke er laeengere end fem gange tykkelsen og tilsluttes PE-terminalen pa motoren.

Styrekabler

Styrekablerne skal altid vaere multilederkabler med en snoet
kobberkabelskaerm. Det anbefales at bruge dobbeltskaermet parsnoet kabel
til analoge signaler.

- Drej skeermen sammen til et bundt og tilslut til klemme SCR. Hold bundtet
sa kort som muligt.

- Klem styrekablet som vist pa figuren (kun EMC-enheder).

- Far motorkablet veek fra styrekablerne og stramforsyningskablet for at
undga elektromagnetisk interferens (afstand > 20 cm).

Bemaerk! Der ma aldrig blandes 24 VDC og 115/230 VAC signaler i det
samme kabel.

1.

styrekabel

2.

motorkabel
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Styring af hastighed

Den analoge indgang angiver hastighedsreferencen (frekvens) for ACS55. Forholdet mellem analog indgang og referencen afhaenger af
indstillingerne for DIP-switche som vist nedenfor. Udgangsfrekvensen falger referenceaendringerne, der defineres af ACC/DEC
potentiometret.

Hojfrekvenstilstand OFF (standard) Hojfrekvenstilstand ON
f f A frekvensreference
f i | Nt 7OHZ -\ . graense for udgangsfrekvens
A Rt
| b S
a : a
b | b
| Indgang* . Indgang*
-
0 2V 10V " [V, mA] 0TV 10V "1y mal
4 mA 20 mA 4 mA 20mA 7
Indstillinger for DIP-switch: Indstillinger for DIP-switch:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve b)
(kurve b) MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz
Udgangsfrekvensen begreenses til den valgte | Den faktiske udgangsfrekvens begraenses til en veerdi mellem fy og fy + 70 Hz af
nominelle frekvens for motoren. HI FREQ-potentiometret. Potentiometret pavirker ikke skaleringen af den analoge
indgang.

* Brug Al-jumper til at veelge spaending eller stremsignal. Se side 38.
** For at beskytte drevet mod tab af analogt indgangssignal, reagerer drevet, hvis signalveerdien er under 2 V (4 mA).
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Statusangivelse og fejlsporing

ACS55 har to statusangivelser via LED, som | Gren LED Red LED Beskrivelse

kan ses pa frontdaekslet. On Off ACS55 kagrer normailt.

Hvis drevet registrerer et problem, sa blinker : : : :
den rade LED. Efter at have rettet problemet On Blinker Beskyttelsesfunktion er aktiveret. Nummer for blink

nulstilles ved at sla startsignalet fra. Hvis start angiver fejlkoden.

allerede er slaet fra, sa sla til og derefter fra

igen. Blinker Blinker ACS55 nulstilles automatisk i Igbet af 3 sekunder. (*)
Se tabellen nedenfor for fejlkoder (= nummeret for Advarsel! Motoren starter, hvis startsignal er slaet til.
LED-blink).

# |Mulige fejlarsager og lesningsforslag # | Mulige fejlarsager og lesningsforslag

1 | DC-overspaending (*). 1) Netspaending er for hgj: Kontroller 7 | Motors overbelastning 1Pt overbelastning): 1) Kontroller
stremforsyningen. 2) Decelerationsrampetiden er for kort i forhold belastningen og bekraeft at motorstarrelsen passer til ACS55. 2)
til belastningsinertien: dg ACC/DEC-tiden med potentiometret. Bekreeft at indstillingen af MOTOR | NOM-potentiometret er korrekt.

2 | DC-underspaending (*). Netspaending er for lav: Kontroller 8 |Inverter overbelastet eller for hgj intern temperatur 1) Belastning er
stramforsyningen. for hgj eller 2) for lidt drevkglemiddel.

3 | Kortslutning af udgang: Sluk for stremmen og kontroller 9 | Anden fejl. Intern fejl. Sluk for stremmen og teend igen. Hvis
motorviklingerne og motorkablet. problemet fortseetter, skal enheden udskiftes.

4 | Overspaending i udgang. 1) Accelerationstiden er for kort i forhold |10 | Parameteriseringsfejl. Bemaerk! Begge LED'er blinker. DIP-switche
til belastningsinertien: dg ACC/DEC-tiden med potentiometret. 2) er flyttet fra standardindstilling efter drevet er parameteriseret med
Motor og drevstgrrelse passer ikke sammen: Kontrollér motoren. DriveConfig-veerktgjet. Saet switche tilbage i standardposition.

5 |Reserveret 11 | Drevet er batteridrevet. Drevstatus angiver Fejl, fordi drevet ikke

kan startes. For at betjene drevet skal det tilsluttes netspaending.
Men hvis drevet drives af DriveConfig-kitstramforsyningen, sa er
forbindelsen mellem DriveConfig og drevet i orden.

6 |Analog indgangsvaerdi er mindre end 4 mA/2 V. (*) 12 | Drevet styres af DriveConfig (eller andet program med
Bemaerk: Overvagning er aktiv, nar Al OFFSET er ON. seriekommunikation) og kommunikationen er gaet tabt. Kontroller
kommunikationen.

(*) Automatisk nulstilling, hvis AUTORESET er ON. Se DIP-switche pa side 34.
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Tekniske data
230V 15V

Indbygget EMC, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Intet EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig motorstrgm kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hk 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Rammestgrrelse (ingen EMC) A A B C C A A
Rammestarrelse (EMC) A A B D D A A
Nominelle vaerdier
Indgangsspaending (U,): \% 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Kontinuerlig udgangsstrem (/5): A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Maks. udgangsstrem lomax” A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
Udgangsspaending U, \ 0...Uq, 3-fase 0...2xU,, 3-fase
Indgangsstrem /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Koblingsfrekvens kHz 5 (maks. 16)
Beskyttelsesgraenser
Overspaending (peak) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Overtemperatur 95°C / 203°F (varmemodtager)
Maks. lederstarrelse
Netterminaler mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Styreterminaler mm? 1,5 (AWG 16)
Effekttab w 21 32 51 74 103 24 35
Sikringsstarrelse **
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, type CCog T A 10 15 20 25 30 10 15
Veegt, indbygget EMC, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65 (1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 (3.5) | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Veegt, intet EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(26) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Tilladt i 1 minut.

** Anbefalede veerdier. Der ma anvendes ultrahurtige sikringer eller sikringer med lav peak-veerdi. Falg lokale regler.
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Maks. motorkabellaengde

For at opfylde EU's EMC-bestemmelser skal motorkablets laengde
begraenses som angivet i tabellen nedenfor. Jo kortere motorkabel,
jo lavere stgjemission til forsyningslinjen og miljget.

Omformertype Koblingsfrekvens
ACS55-01x-

Indbygget EMC-filter 5 kHz 16 kHz ")
EN61800-3, farst milja, ubegraenset distribution 2)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
ENG61800-3, farst milja, begraenset distribution 2)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20m 10 m
EN61800-3, andet miljg *

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m

1) Koblingsfrekvens veelges med DIP-switch. Se side 35.
2) Geelder kun ledningsbaren emission.
3) Geelder ledningsbaren og stralingsemission.

Beskyttelser

Overspaending, underspaending, kortslutning, overspaending,
analogt indgangstab, overbelastning af motor, overbelastning af
omformer.
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Distributionsnet med jordisolering

Drev med indbygget EMC-filter ma ikke anvendes i flydende net
eller et industrinet med hgj impedansjording.

Miljgoplysninger

Et produkt, der skal bortskaffes, indeholder veerdifulde ramaterialer,
der skal genbruges, sa der spares energi og naturressourcer.
Information om bortskaffelse fas hos ABB's salgs- og
serviceafdelinger.

Begransninger af ansvar
Producenten er ikke ansvarlig for:

» Omkostninger, der er opstaet pa grund af fejl, hvis installationen,
ibrugtagning, reparation, eendring af drevet, eller
omgivelsesbetingelserne ikke opfylder de krav, som er
specificeret i den dokumentation, der er leveret med enheden,
eller anden relevant dokumentation.

* Enheder, som er blevet anvendt forkert, darligt vedligeholdt eller
udsat for uheld.

» Enheder, der bestar af materialer eller konstruktioner, som
indk@beren har leveret eller konstrueret.

Fabrikanten, dennes underleverandgrer eller underentreprengrer

kan under ingen omstaendigheder ggres ansvarlig for specielle,

indirekte, tilfaeeldige eller deraf fglgende skader, tab eller bader.

Hvis du har spagrgsmal vedrgrende dit ABB-drev, kontakt din lokale
forhandler eller ABB-afdeling. Alle tekniske data, oplysninger og
specifikationer er gyldige pa det tidspunkt, denne manual er blevet
trykt. Fabrikanten forbeholder sig ret til at foretage aendringer uden
forudgaende varsel.
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Godkendelser

CE

ACS55 overholder kravene i EU's

* lavspaendingsdirektiv 73/23/EQJF med senere aendringer
+ EMC-direktiv 89/336/EQJF med senere aendringer.

Tilsvarende erkleeringer og liste med standarder udleveres efter

anmodning.

Elektromagnetisk kompatibilitet:

ACS55 opfylder fglgende standarder, forudsat at installationen sker

korrekt og i henhold til anvisningerne i denne manual:

Ledningsbaren
hgjfrekventemission

EN61800-3, farste miljg, ubegraenset
distribution )

Straling med
hgjfrekventemission

EN61800-3, farste milja, begraenset
distribution

Immunitet

EN61800-3 andet miljg

Harmonisk netstrem

IEC61000-3-2

1) Overholdelse af maksimal tilladt motorkabelleengde og

koblingsfrekvens, side 43. Se ogsa kablingsanvisninger pa side 39.
Det aktuelle harmoniske niveau kan reduceres ved montering af

ekstern indgangschoker.

Maerkning af UL, cUL og C-Tick

Se meaerkepladen.

UL, cUL:

ACS55 er egnet til brug i et kredslgb med maks. 65 kA rms

symmetriske ampere, 230 volt maks. og beskyttelse med sikringer i

klasse CC eller T.

DA
C-Tick-maerkning
Vedr. elektromagnetisk kompatibilitet henvises til specifikationen i
afsnit CE ovenfor.

Overensstemmelse med det europaxiske maskindirektiv

Drevet opfylder kravene til EU's maskindirektiv (89/392/EEC) for
udstyr, der er beregnet til indbygning i maskinanlaeg.
Ibrugtagningserklaering fas hos ABB.

Produktbeskyttelse i USA

Dette produkt er beskyttet af en eller flere af falgende US-patenter.

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,632,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Andre patenter fglger.

Tilbehor

Indgangschoker: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Udgangschoker: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer-enhed: ACS55-POT

Kontakt din lokale ABB-repraesentant for at fa yderligere
oplysninger om DriveConfig kit. Se DriveConfig User’s Guide
[BAFE68910897 (engelsk)].
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Betriebsanleitung

fur ACS55
Frequenzumrichter

von 0,18 bis 2,2 kW

Deutsch DE
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Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschlissels und der Seriennummer des Gerats an |hre ABB-
Vertretung. Eine Liste der ABB Verkaufs-, Support- und Service-Adressen finden Sie im Internet unter www.abb.de/motors&drives,
Auswahl Frequenzumrichter & Stromrichter unter dem Link Sales, Support and Service network.

Produkt-Schulung

Informationen Uber die Produktschulung von ABB finden Sie im Internet unter www.abb.com/drives und der Auswahl Drives - Training
courses auf der rechten Seite.

Feedback zu den Antriebshandbuichern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns. Auf der Internetseite www.abb.com/drives und Auswahl Hier
finden Sie alle Dokumente zum Download — Manuals feedback form (LV AC drives) finden Sie das Formblatt fir Mitteilungen.

3AFE68929300 Rev C ABB Automation Products GmbH ABB AG ABB Schweiz AG
DE Motors & Drives Drives & Motors Normelec
. Wallstadter Strafle 59 Clemens-Holzmeister-Strake 4  Badenerstrasse 790
Giltig ab: 2010-04-12 D-68526 Ladenburg A-1109 Wien CH-8048 Zilrich
DEUTSCHLAND OSTERREICH SCHWEIZ
Telefon +49 (0)6203 717 717 Telefon +43-(0)1-60109-0 Telefon +41-(0)58-586 00 00

Telefax +49 (0)6203 717 600
Internet www.abb.de/motors&adrives

Telefax +41-(0)58-586 06 03
E-Mail: elektrische.antriebe@ch.abb.com
Internet: www.abb.ch

Telefax +43-(0)1-60109-8305

© 2010 ABB Oy. Alle Rechte
vorbehalten.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Sicherheitsvorschriften Installieren Sie den ACS55 in einem verschlielbaren oder nur mit
Werkzeug zu o6ffnendem Schaltschrank/Gehause.

Lesen Sie die folgenden Anweisungen aufmerksam durch, bevor  Die Spannungsversorgung der Einheit darf nur einmal alle drei

Sie mit der Installation beginnen. Minuten eingeschaltet werden.

Warnung! Gefihrliche Spannung! Eine Anderung der DIP-Schalterstellung wirkt sich auf die Funktion
und Leistung des ACS55 aus. Stellen Sie sicher, dass eine Anderung
keine Gefahrdung fur Personen oder Gerate verursacht.

Der ACS55 darf nur von qualifiziertem Fachpersonal installiert
werden.

Niemals bei eingeschalteter Spannungsversorgung am Frequenz- |nformationen Uber diese Betriebsanleitung
umrichter, dem Motorkabel oder dem Motor arbeiten. Warten Sie

nach dem Abschalten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, Diese Betriebsanleitung enthalt die notwendigen Informationen fur
bis die Zwischenkreiskondensatoren entladen sind, bevor Sie mit  die Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

der Arbeit am Frequenzumrichter beginnen. . o

Warnung! Wenn der Kiihlkérper nicht ordnungsgema® geerdetist, Frufen bei Lieferung .

konnen Sie bei Berl'jhrurlllg einen elektri"schen Schlag erhalten. Lieferumfang: ABp FCSEE W

:inweis: EIP;]SChaIte; furlw\;lertw eine ?efart]rlichz S;l).annung.f"h . 1. ACS55 :111 ;;I:gg"m flf03;::6::1.;:2<>
inweis: wenn der r wurde, liegen rli i ; 2 250Hz

hohe %gannuucnger? an deen LZiztugnZSsgr?SChISss; Le/??e, N?g,aﬂ/s, 2- Betriebsanleitung P motor 2.2ka2(3 :':)A

3. Zwei Steuerkabelklemmen

T2Nund T3fWan. - _ (nur bei EMV-Einheiten). IIIINEE]IE
Hinweis: Auch wenn die Einheit ausgeschaltet ist, kdnnen gefahr- Anhand des Typenschilds priifen, ob das 11 It il
liche Spannung von externen Spannungsquellen an den Relaisaus- lief Gerit der B I ’ ich SAFE000000X

. gelieferte Gerat der Bestellung entspricht. (€ @& ®
gangsklemmen anliegen. e e
Warnung! HeiBe Oberflachen! ACS55-01 - -
Wiahrend des Betriebs kann der Kiihlkérper eine hohe Temperatur _EMV-Filter: E = eingebaut, N = ohne |
(>80°C) erreichen. Stellen Sie sicher, dass die Installationsanwei- ~Max. Dauerausgangsstrom (/5):
sungen eingehalten werden. 8;?2* f ;g 2 83?% f gg ﬁ 04A3 =4.3 A,
Allgemeine Sicherheitsvorschriften Spannungsversorgung (U1)05
Der ACS55 startet den Motor automatisch nach einer Unterbrechung ; ~ ;2)(()) 122% \\ﬁg :_11%(,//"//'155’0//"

- . o/= (o]

der Spannungsversorgung, wenn ein externes Startsignal aktiviert ist.
Versuchen Sie nicht, ein defektes Gerat selbst zu reparieren. Der Die Seriennummer (S/N) ist auf das Typenschild gedruckt. (M = Herstellerwerk,

ACS55 kann nicht vor Ort repariert werden. Wenden Sie sich wegen  YY = Prod.-Jahr, WW = Prod.-Woche, R = Produktversion (A, B, C...),
eines Austauschgerats an |hren Lieferanten. XXXX = laufende Produktionsnummer, beginnt jede Woche mit 0001)
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Gerite-Ubersicht

Der ACS55 regelt die Drehzahl eines 3-phasigen Asynchronmotors.

Schutzerde (PE), Seite 57
Netzanschluss, Seite 57

Betriebs-LED, Seite 67 DIP-Schalter, Seite 54

Stoérungs-LED, Seite 61

Regelungspotentiometer, Seite 56

Steuerkabelanschlisse, Seite 58

Motorkabelschirm, Seite 57

Motorkabelanschlisse, Seite 57.
Der Schiebedeckel bietet eine zusatzliche
Isolation. Den Deckel zum Schliel3en nach

Analogeingangssignal

Wahlschalter links schieben.

(Spannung/Strom),

Seite 58

Montagehalterung, Anschlusswinkel, Seite 59 (nur EMV-
Seiten 52 - 53 Einheiten)



DE 49
Installations- und Inbetriebnahmeschritte
Vor Beginn der Installation und Inbetriebnahme die Sicherheitsvorschriften auf Seite 47 lesen.
MaRnahme S.
1 Prifen des Lieferumfangs 47
2 Sicherstellen, dass die Umgebungsbedingungen am Installationsort fur den ACS55 geeignet sind. 50
Montage des ACSS55. 52 -
53
4 Prifen, ob die Standardeinstellungen verwendet werden kénnen: Motornennfrequenz 50 Hz; Antrieb einer Pumpe oder | 54
eines Lufters; maximale Ausgangsfrequenz 50 Hz. Wenn die Standardeinstellungen nicht verwendbar sind, die DIP-
Schaltereinstellungen entprechend andern.
5 Sicherstellen, dass der MOTOR | NOM Potentiometer auf den Nennstrom des Motors eingestellt ist. Die Einstellung ist | 56
die Berechnungsgrundlage fur den thermischen Motorschutz.
6 Einstellen der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten mit Potentiometer ACC/DEC, falls erforderlich. 56
7 Anschluss der Spannungsversorgungs- und Motorkabel. 57
8 Anschluss der Steuerkabel. 58
9 Die Spannungsversorgung einschalten. Grune LED leuchtet.
Hinweis: Der Motor dreht, wenn das Startsignal aktiviert ist.
10 | Den Drehzahlsollwert einstellen und das Startsignal aktivieren. Der Motor beschleunigt auf den eingestellten 60
Drehzahlsollwert.

Isolation der Baugruppe prufen

An keinem Teil des Frequenzumrichters durfen Spannungstoleranzprufungen oder Prifungen des Isolationswiderstands (z.B. Hi-Pot
oder Megohmmeter) durchgefuhrt werden, da der Frequenzumrichter dadurch beschadigt werden kann. Bei jedem Frequenzumrichter

wurde die Isolation zwischen dem Hauptstromkreis und dem Gehause werksseitig gepruft. Zudem ist der Frequenzumrichter mit

spannungsbegrenzenden Stromkreisen ausgestattet, die die Prifspannung automatisch begrenzen.
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Grenzwerte der Umgebungsbedingungen

DE

Installationsort

Lagerung und Transport in der Schutzverpackung

Lufttemperatur

-20°C (-4°F), Eisbildung nicht zulassig
+40°C (104°F), bei Nennlast

+50°C (122°F), bei Dauerausgangsstrom
max. 85% des Nennausgangsstroms /,
+55°C (131°F), bei Dauerausgangsstrom
max. 75% des Nennausgangsstroms /,

-40°C (-40°F) bis +70°C (158°F)

Hohe uber N.N.

0...2000 m (0...6.600 ft). Bei Héhen 1000...
2000 m (3.300...6.600 ft), Leistungsminde-

rung von Py und /5, um 1% fur +100 m Hohe.

Keine Einschrankung

Relative
Luftfeuchte

Geringer als 95%, Kondenswasserbildung
nicht zulassig.

Weniger als 95%, Kondenswasserbildung nicht zulassig.

Kontaminations-
grade
(IEC 60721-3-3)

+ Leitfahiger Staub nicht zulassig.

» Saubere Luft, frei von korrosiven Materia-
lien und elektrisch leitfahigem Staub.

* Chemische Gase: Klasse 3C2

* Feststoffe: Klasse 3S2

Lagerung Transport

* Leitfahiger Staub nicht  Leitfahiger Staub nicht
zulassig. zulassig.

 Chemische Gase: KI. 1C2 * Chemische Gase: Kl. 2C2

» Feststoffe: Klasse 1S2 » Feststoffe: Klasse 252

Schwingungen,

Frequenzbereich: 5...150 Hz

Entsprechend der Spezifikation ISTA 1A

sinusformig Konstante Spitzenbeschleunigung: 1 g

(IEC 60068-2-6)

StoR Nicht zul3ssig Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Freier Fall Nicht zulassig Nicht zulassig

1) Beim Betrieb des Frequenzumrichters bei Temperaturen unter dem Gefrierpunkt, muss er standig an die Spannungsversorgung
angeschlossen bleiben. Der Frequenzumrichter muss in einen Schaltschrank oder ein Gehause eingebaut werden. Stellen Sie sicher,
dass die vom Frequenzumrichter erzeugte Warme ordnungsgemal} abgeleitet wird.

Der ACS55 hat die Schutzart IP20.
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Abmessungen
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Bau- Bau- Bau- Bau-
groRe A | groRe B | groRe C | groRe D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montage
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Warnung! Wahrend des normalen Betriebs heizt sich die Einheit auf eine hohe Temperatur auf. Unter allen Betriebsbedingungen muss
ein ausreichender Kuhlluftstrom gewahrleistet sein:

- Der ACS55 muss immer so installiert werden, dass die Kuhlrippen senkrecht stehen.

- Ausreichende Abstande um die Frequenzumrichter der Baugréf3en A und B einhalten. Die Gerate der BaugrofRen C und D sind Lifter
gekuhlt, so dass sie ohne Abstande nebeneinander installiert werden konnen.

Die Montage erfolgt mit Montageclip auf einer 35 mm DIN-Schiene oder an einer Wand.

Montage auf DIN-Schiene

Den ACS55 auf die Montage-
schiene setzen und einrasten. Zum
Abnehmen den Federriegel oben
am Montageclip drucken.

Montage an einer Wand

Den ACS55 mit einer Schraube
durch den Montageclip an der Wand
befestigen. Dazu M4-Schrauben
verwenden.

Freie Abstande

Fir eine ausreichende Kuhlung des ACS55 sind immer die
unten angegebenen Abstande um das Gerat einzuhalten.
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Aufstecken und Abnehmen des Wandmontageclips
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Der ACS55 kann entweder mit der Langs- oder der Schmalseite an der Wand montiert werden. Den Montageclip auf der gewlinschten

Seite montieren. Siehe die folgenden Anweisungen fur die Baugréfien A und B. Den Montageclip bei den Baugréfien C und D zum
abnehmen nach unten ziehen und zum befestigen nach oben schieben.

Abnehmen des Montageclips,
BaugroBen A und B: Durch Drucken der
zwei Plastikhalter den oberen und unteren
Teil des Clips voneinander trennen.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroBe A: Beide Teile, wie dargestellt,
ansetzen und zusammenstecken.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroRe B: Die zwei Teile zwischen die
Kuhrippen schieben und sie

zusammenstecken.
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DIP-Schalter

Mit den DIP-Schaltern kann der ACS55 an den Motor und die Applikation angepasst werden.

Warnung! Der DIP-Schalter steht unter gefahrlicher Spannung (200 V). Die Spannungsversorgung abschalten und 5 Minuten
warten, bevor die Schalterstellung geandert wird. Den Schutzdeckel geschlossen lassen, wenn der ACS55 an das Netz
angeschlossen ist.

Konfiguration

* Den Frontdeckel mit der Klinge eines Schraubendrehers 6ffnen und den DIP-Schalter einstellen.

» Den jeweiligen Schalter mit der Spitze eines Schraubendrehers nach links oder rechts driicken. StandardmaRig sind alle Schalter in
der linken Position.

» Vordere Abdeckung wieder schliel3en.

. Basis-Information

DIP-Schalter ] ]
Einstellungen S| Einstellungen e
NOM FREQ HZ: Motornennfrequenz 50 Hz 60 Hz
E NOM FREQ SILENT: Motorgerauschpegel OFF - Normal (5 kHz) | ON - Leise (16 kHz)
20 (S 60 Hz (PWM-Schaltfrequenz)
OFF |\SLLI | ON SILENT LOAD: Lastmoment-Typ (U/f-Kurve) P&F - Pumpe/Lifter | CT - Konstantmoment
P&F IS || CT LOAD _ i | |
5 0190 JOGHz JOG HZ. Konstantfrequenz flr den Tippbetrieb 5 Hz 10 Hz
FLT|C00 || RuN RELAY | | (Jogging)
OFF|| -] ||OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Betriebsfunktion des Relaisausgangs FLT - Storung RUN - Motor lauft
OFF |- L) ON - AUTORESET | 6 | o] OFFSET: Minimumwert fiir den Analogeingang | OFF - 0 mA (0 V) ON -4 mA (2 V)
OFF||- O] | ON [IEEY : — : :
E, AUTORESET Automatische Quittierung von OFF - Keine automa- | ON - automatische
Stérungen tische Quittierung Quittierung aktiviert
HI FREQ: Hochfrequenzmodus OFF - Standard ON - Hohe Frequenz
aktiviert

Name und Funktion

Standard-

Alternative
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Zusatzliche Informationen
Nr. | Name Information
1 NOM Einstellung der Motornennfrequenz (siehe Motortypenschild).
FREQ HZ

2 SILENT Einstellung der Schaltfrequenz des ACS55. Hinweis: Bei hoheren Schaltfrequenzen sind Stérabstrah-
lungen starker, und es mussen die kurzeren zulassigen Motorkabellangen benutzt werden, damit die !
europaischen EMV-Vorschriften eingehalten werden. Siehe Technische Daten auf Seite 62. !
Hinweis: Die Schaltfrequenz wird an die Temperatur des ACS55 angepasst. |

3 LOAD Optimiert die Ausgangsspannung und Frequenzcharakteristik entsprechend der angetriebenen Last. | f
Zur Auswahl stehen P&F flr ein quadratisches Lastmoment (z.B. Pumpen und Lufter) und CT fir Lasten -
mit Konstantmoment (z.B. Aufziige). Der ACS55 erh6ht automatisch die Startspannung um 10%, um N
Motorverluste auszugleichen und das Anlaufmoment zu erhdhen.

4 JOG HZ: | Einstellung der Joggingfrequenz. Aktiviert die Jogging-Funktion durch ein 12...24 VDC Eingangssignal an Digitaleingang 3
("JOG"). (Der Frequenzumrichter beschleunigt oder verzogert auf die Jogging-Frequenz und halt den Wert, bis der Eingang
wieder abgeschaltet wird.)

5 RELAY Einstellung des Antriebsstatus, der vom Relaisausgang (SchlieRer) angezeigt wird. FLT = Stérung. Der Kontakt ist bei Stérung
oder abgeschalteter Spannungsversorgung gedffnet. RUN = Lauft. Der Kontakt ist beim Betrieb geschlossen.

6 Al Aktiviert eine Living-Zero Uberwachung fiir den Analogeingang. 4 mA (2 V) = der ACS55 schaltet mit einer Stérung ab, wenn

OFFSET | der Wert unter diesen Grenzwert fallt. Informationen zur Skalierung des Analogeingangs enthalt Abschnitt Drehzahlregelung
auf Seite 60.

7 AUTO- Aktiviert die automatische Quittierung fir folgende Stérungen: Unterspannung, Uberspannung, Analogeingangssignal fehlt.

RESET ON = der ACS55 versucht eine automatische Quittierung drei Sekunden nach einer Stdrabschaltung. Maximal sind zehn Quit-
tierungen innerhalb von drei Minuten moglich. Danach stoppt der ACS55 und versucht keine neue Quittierung. Siehe auch
Statusanzeigen und Stércodeanzeigen auf Seite 61.
Warnung! Wenn das Startsignal aktiv ist, wird der Motor nach einer Quittierung wieder gestartet. Es muss sichergestellt sein,
dass dadurch keine Gefahrdung entsteht.

8 HI FREQ | Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz. OFF: Max. Frequenz = Wert, der durch den Schalter NOM FREQ HZ

eingestellt ist. ON: Max. Frequenz = Einstellwert des Schalters NOM FREQ HZ + dem HI FREQ-Potentiometerwert. Siehe
Regelungspotentiometer auf Seite 56.

Weitere Informationen siehe DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (Englisch)].
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Regelungspotentiometer

Die Regelungspotentiometer kdnnen mit einem Schraubendreher eingestellt werden. StandardmaRig sind alle Potentiometer auf die
mittlere Position des Einstellbereichs eingestellt.

HOTOR | BOM MOTOR | | Berechnen Sie den Wert von MOTOR | NOM mit der Gleichung unten oder nehmen Sie den Wert aus der
%) /,]m NOM MOTOR | NOM - Auswahltabelle. Der ACS55 berechnet die Temperatur des Motors auf Basis des
( _ gemessenen Ausgangsstroms und des eingestellten Motornennstroms. Der Frequenzumrichter schaltet
50 >—%150 ab, wenn der Motor nach der Temperaturberechnung zu heifd wird. Hinweis: Langere Motorkabel
verursachen grolRere kapazitive Strome, deshalb kann es erforderlich sein, die Einstellung von MOTOR |
NOM zu erhdhen.
MOTOR | NOM (%) = Motornennstrom [A] . 100
ACS55-Nennstrom [A]
AcC 6 ACC/DEC | Einstellung der Beschleunigungs- und Verzégerungszeit in Sekunden von der Minimal- auf die
: Maximalffrequenz und umgekehrt. Je langer die ACC/DEC-Zeit eingestellt ist, desto langsamer folgt der
ACSS55 dem Sollwert.
HI FREQ | Begrenzung der Ausgangsfrequenz auf einen bestimmten Wert zwischen der Nennfrequenz und
Nennfrequenz + 70 Hz. Zur Verwendung dieses Potentiometers muss der Hochfrequenz-Modus mit dem
. Schalter HI FREQ DIP eingestellt werden. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM - Auswabhltabelle ACC/DEC - Zeit
Motornennstrom [A] o
ACS55-01x- Sollw.. [%]
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
T T T T | I I I T T |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I | I I | | I | I I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I | | | | | T |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| I | | | | | I T I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 | | | | 1 1 | | 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Netzanschluss und Motoranschluss

1-phasige AWarnung! Vor der Installation muss sichergestellt sein, dass die Netzspannung abgeschaltet ist.

Netzspannung Hinweis: Sicherstellen, dass die Netzspannung korrekt ist! Durch den Anschluss von 230 VAC an einen ACS55
fur Nennspannung 115 VAC wird der Frequenzumrichter beschadigt!

Anschluss- Beschreibung LeitergroRe Anzugs-
klemme moment
L/R, N/S 1~ Eingangsspannung Vierleiterkabel, 0,5N-m

max. 2,5 mm?2 (Baugrdfien A und B) oder

T1/U, T2/V, T3/W | Motoranschluss (Ausgang) max. 4 mm?2 (BaugréRen C und D)

PE @ Schutzerde Mehradrige Leiter (Litzen) verwenden. Der 1 N-m
Motorkabel-Schutzleiter und | Querschnitt der Schutzleiter darf nicht
Schirm. kleiner als der Querschnitt der

Leistungskabel sein.

Warnung! Wenn der Kihlkérper nicht ordnungsgemal’ geerdet ist, kdnnen Sie bei Berlihrung einen elektrischen
Schlag erhalten.

o| Hinweis: Es dirfen nur die mitgelieferten M4x8 Kombischrauben verwendet werden. Die maximal zulassige
Einschraubtiefe der Erdungsschrauben betragt 6 mm.

Die ortlich vorgeschrieben Kabelquerschnitte missen eingehalten werden. Verwenden Sie Leistungskabel, die fur
60°C (140°F) ausgelegt sind, oder Kabel, die fur 75°C (167°F) ausgelegt sind, wenn die Umgebungstemperatur
hoher ist als 30°C (86°F). Siehe auch Zusétzliche Anweisungen fiir Verkabelung und EMV auf Seite 59.

Der Erdschluss-Strom des ACS55 kann 3,5 mA AC / 10 mA DC ubersteigen. Nach der Norm EN50178, darf der
ACS55 nur in ortsfesten Installationen eingesetzt werden.

Eingangssicherung

Empfohlene Sicherungstypen siehe Technische Daten auf Seite 62.

Motor

Der Motor muss ein 3-phasiger Asynchronmotor mit einer Nennspannung Uy von 200 bis 240 V und einer
Nennfrequenz fy, von 50 oder 60 Hz sein. Der Motornennstrom muss kleiner oder gleich dem Nennausgangsstrom
(I>) des Frequenzumrichters sein. Bei Phasenanschluss U-U, V-V und W-W ist die Drehrichtung vorwarts gewahlt
und die Motorwelle dreht im Uhrzeigersinn, von der A-Seite (freies Wellenende) aus gesehen.

MOTOR

T1 T2 T3
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Anschluss der Steuerkabel

Fir die Digitaleingange kann die interne (1) oder eine externe (2)
Spannungsversorgung benutzt werden. Die Steuerspannung des
Analogeingangs betragt standardmaliig 0...10 VDC. (Der Al-

Schalter (Jumper) muss in Position ("U") gestellt sein).

DE

Steueranschliisse

» LeitergroRe: Litzen 0,25...1,5 mm? (AWG 23 bis AWG 16)
* Anzugsmoment: 0,25 N-m.

< <
TR ..k
==2wm33J x S=Sp=2
0o0a2¥ZLds goad23gdd
COMW+ +0NES® COMW+ +0NEKES®
| | & ol gl g -
| |
| 1)!
2)l L —
12...24 VDC-Versorgung 1...10 KOhm
Verwendung des 0/4...20 mA
Stromsignals: — COM
- Den Al-Schalter auf Position @ H H COM
Strom ("I") stellen. Y Y SPEED/AI
- Den Schalter Al OFFSET auf ; +10V
Position ON stellen, wenn das”™_| | +12V
Stromsignal 4...20 mA A | START
benutzt werden soll. | REV
N JOG
U ’ SCR

# | Name | Beschreibung

1 | COM Masse flr Digital- oder Analogeingange 1)

2 | COM Masse fur Digital- oder Analogeingang 1)

3 [ Al Analogeingang Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert.
0/2...10 VDC (Ri=190 kOhm), oder 0/4...20 mA
(Ri=100 Ohm). Auflésung 0,1%, Genauigkeit +1%.

4 | +10V Referenzspannung fur Analogeingang
Genauigkeit +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hilfsspannung fur Digitaleingange. Max. 30 mA.

6 | START | Digitaleingang 1: Start (Reset des
Frequenzumrichters nach einer Stérabschaltung) 2

7 | REV Digitaleingang 2: Drehrichtungsumkehr 2)

8 | JOG | Digitaleingang 3: Aktivierung der JOG-Drehzahl 2)

9 | SCR Masse flur Signalkabelschirm. Intern mit der
Gehausemasse verbunden.

Relaisausgang

1 | RO1 Storung: Relais 6ffnet.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Intern Uber einen 1 MOhm-Widerstand mit dem Gehause
verbunden.
2) Die Impedanz des Digitaleingangs betragt 1,5 kOhm.
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Zusatzliche Anweisungen fur Verkabelung und EMV

Diese Anweisungen mussen fur einen stérungsfreien Betrieb und die Einhaltung der europaischen EMV-Richtlinie befolgt werden.
Motorkabel

Als Motorkabel muss ein symmetrisches Dreileiterkabel mit einem konzentrischen PE-Leiter oder ein Vierleiterkabel mit einem
konzentrischen Schirm verwendet werden. Es wird ein Kabel mit Metallgeflecht-Schirm empfohlen, z.B. der Typ MCCMK (von NK
Cables).

- Das Kabelschirmgeflecht zu einem Bundel verdrillen und an die Erdungsklemme J; anschlie®en. Das verdrillte Schirmbindel muss
so kurz wie maoglich sein.

- Den Kabelschirm wie im Bild gezeigt anklemmen, wenn interne oder externe EMV-Filter verwendet werden.

- Motorseitig miussen die Motorkabel-Schirme 360 Grad mit einer EMV-
Kabelverschraubung geerdet werden oder die Schirmleiter missen zu einem

Blndel verdrillt werden, nicht langer als das Funffache seiner Breite, und an
die PE-Klemme des Motors angeschlossen werden.

Steuerkabel

Als Steuerkabel misen mehradrige Kabel mit geflochtenem Kupfer-
Kabelschirm verwendet werden. Verwenden Sie ein doppelt geschirmtes
verdrilltes Leiterpaar fur die Analogsignale.

- Den Schirm zu einem Bundel verdrillen und an Klemme SCR anschliefl3en.
Das verdrillte Schirmbindel muss so kurz wie moglich sein.

- Das Steuerkabel wie in der Abbildung gezeigt anklemmen (nur EMV-
Einheiten).

- Motorkabel getrennt von Steuerkabeln und Einspeisekabeln verlegen, um
elektromagnetische Stérungen zu vermeiden (Abstand > 20 cm). 1 .

Hinweis:Fur 24 V DC- und 115/ 230 V AC-Signale darf auf keinen Fall das
selbe Kabel verwendet werden.

Steuerkabel —_—

.

2.

Motorkabel — |
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Drehzahlregelung
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Uber den Analogeingang wird der Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert fiir den ACS55 vorgegeben. Das Verhéltnis von Analogeingang und
Sollwert ist von den DIP-Schalterstellungen, wie unten gezeigt, abhangig. Die Ausgangsfrequenz folgt den Sollwertanderungen
entsprechend der Einstellung des ACC/DEC-Potentiometers.

Hochfrequenzmodus OFF (Standard)

Hochfrequenzmodus ON

f
A S .
|
|
; I
b |
| >Eingang*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP-Schalterstellungen:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder ON** (Kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz

Die Ausgangsfrequenz wird durch die
eingestellte Nennfrequenz des Motors
begrenzt.

fA Frequenzsollwert
fN+70HZ oo\ ._Ausgangsfrequenz-
----------------- Grenzwert
N e S
a
b
: Eingang*
0“3V 10V >[\/ mA]
4 mA 20mA 7

DIP-Schalterstellungen:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder ON** (Kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz

Die Ist-Ausgangsfrequenz wird auf einen Wert zwischen fy und fy + 70 Hz durch den
HI FREQ Potentiometer begrenzt. Der Potentiometer beeinflusst nicht die Skalierung
des Analogeingangs.

* Mit dem Al-Schalter muss das Spannungs- oder Stromsignal eingestellt werden. Siehe Seite 58.
** Zum Schutz des Antriebs bei Ausfall des Analogeingangssignals schaltet der Frequenzumrichter ab, wenn der Signalwert unter 2 V

(4 mA) fallt.
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Statusanzeigen und Storcodeanzeigen
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Der ACS55 hat zwei Status-LEDs, die durch Griine LED | Rote LED Beschreibung

dle Frontabdeckung smhtbar S'r_]d' Ein Aus Der ACS55 arbeitet normal.

Wenn der Frequenzumrichter ein Problem : : : — — -

erkennt, blinkt die rote LED. Nach Behebung Ein Blinkt Die Schutzfunktion ist aktiviert worden. Der Stércode

der Ursache des Problems ein Reset durch Ein wird durch die Blinkfrequenz angezeigt.

Abschalten des Startsignal durchfihren. Wenn

das Startsignal bereits abgeschaltet ist, dieses | Blinkt Blinkt Der ACS55 fluhrt innerhalb 3 Sekunden automatisch

wieder an- und nochmal abschalten. ein Reset aus. (*) Warnung! Der Motor startet, wenn
Die folgende Tabelle enthalt die Stércodes das Startsignal aktiviert ist.
(= Blinkfrequenz der LED).
# |Mogliche Ursachen und was zu tun ist # |Mogliche Ursachen und was zu tun ist
1 DC-Uberspannung (*). 1) Netzspannung ist zu hoch: Netzspannung prii- |7 | Motor (iberlastet (12t Uberlast): 1) Last priifen und sicherstellen, dass die
fen. 2) Die Verzdgerungsrampenzeit ist fur das Lastmoment zu kurz: Motorauslegung flir den ACS55 geeignet ist. 2) Priifen, ob die Einstel-
ACC/DEC-Zeit mit dem Potentiometer verlangern. lung des Potentiometers MOTOR | NOM korrekt ist.

2 | DC-Unterspannung (*). Netzspannung ist zu niedrig: Netzspannung 8 |Der ACS55 ist Uberlastet oder die Innentemperatur ist zu hoch:
prifen. 1) Last ist zu grof oder 2) Kiihlung des ACS55 nicht ausreichend.

3 | Kurzschluss am Ausgang: Spannungsversorgung abschalten und 9 | Andere Stérung. Interne Stérung. Spannungsversorgung aus- und wie-
Motorwicklungen und Motorkabel prifen. der einschalten. Wenn das Problem bestehen bleibt, Gerat austauschen.

4 Uberstrom am Ausgang. 1) Beschleunigungszeit ist fir das Lastmoment | 10 | Parameterierungsfehler. Hinweis: Beide LEDs blinken. DIP-Schalter-
zu kurz: ACC/DEC-Zeit mit dem Potentiometer verlangern. 2) Motor- und stellung wurde nach der Parametrierung mit DriveConfig verandert. Wie-
Umrichtertyp harmonieren nicht: Motor prifen. der auf die Standardposition stellen.

5 | Reserviert 11 | Frequenzumrichter mit Batteriespannung versorgt. Stérmeldung der Sta-
tusanzeige, da der Antrieb nicht gestartet werden kann. Fir den Start ist
der Netzanschschluss erforderlich. Wird jedoch der ACS55 (ber den
DriveConfig-Kit mit Spannung versorgt, ist die Verbindung zwischen
DriveConfig und dem ACSS55 OK.

6 | Der Wert des Analogeingangs ist kleiner als 4 mA/2 V. 12 | Der ACS55 wurde Uber DriveConfig (oder eine andere Applikation Uber

(*) Hinweis: Diese Uberwachung ist aktiv, wenn Al OFFSET auf ON serielle Kommunikation) gesteuert und die Kommunikation ist unterbro-
eingestellt ist. chen worden. Die Kommunikation/Verbindung prufen.

(*) Automatischer Reset, wenn AUTORESET auf ON eingestellt ist. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
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Technische Daten
230V 115V

Eingebaute EMV, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Ohne EMV, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Motor-Dauerausgangsleistung kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Baugrolie (ohne EMV) A A B C C A A
BaugrofRe (mit EMV) A A B D D A A
Nenndaten
Eingangsspannung U, \% 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Dauerausgangsstrom /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max. Ausgangsstrom /loax" A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Ausgangsspannung U, V 0...U,, 3-phasig 0...2xU4, 3-phasig
Eingangsstrom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Schaltfrequenz kHz 5 (max, 16)
Schutzgrenzen
Uberstrom (Spitze) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Ubertemperatur 95°C / 203°F (Kuhlkoérper)
Maximale KaelgroRen
Netzanschlussklemmen mm? 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Steueranschliisse mm? 1,5 (AWG 16)
Verlustleistung W 21 32 51 74 103 24 35
GroRe der Netzsicherungen**
IEC, Typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, Typen CCund T A 10 15 20 25 30 10 15
Gewicht, eingebaute EMV, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 (3,5 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Gewicht, ohne EMV, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Zulassig fur 1 Minute.

** Empfohlene Werte. Keine superflinken oder Low-peak-Sicherungen verwenden. Die ortlichen Sicherheitsvorschriften befolgen.
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Maximale Motorkabellangen

Um die europaische EMV-Richtlinie einzuhalten, durfen die

Motorkabel nicht langer sein, als in der Tabelle unten angegeben.
Je kurzer das Motorkabel, desto geringer sind die Storemissionen

auf Einspeisenetz und benachbarte Einrichtungen.

Frequenzumrichter-Typ
ACS55-01x-

Schaltfrequenz

Eingebauter EMV-Filter

5 kHz 16 kHz

EN61800-3, Erste Umgebung, allgemeine Erhéltlichkeit 9

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10m 3m
07A6-2, 09A8-2 10m 3m

EN61800-3, Erste Umgebung, eingeschrénkte Erhéltlichkeit °)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, Zweite Umgebung °

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30m 10 m

1) Die Schaltfrequenz kann mit dem DIP-Schalter eingestellt

werden. Siehe Seite 55.

2) Anwendbar nur fur leitungsgebundene Emissionen.
3) Anwendbar fur leitungsgebundene und abgestrahite

Emissionen.

Schutzfunktionen

Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss am Ausgang,
Uberstrom, Ausfall des Analogeingangssignals, Motoriberlast,

Wechselrichter-Uberlast.

Erdfreie Verteilernetze

Frequenzumrichter mit eingebautem EMV-Filter dirfen nicht in
erdfreien oder hochohmig geerdeten industriellen Verteilernetzen

benutzt werden.

Umweltvertraglichkeit

Der Frequenzumrichter enthalt Rohstoffe, die zur Energieein-
sparung und Schonung der Ressourcen recycelt werden sollten.
Informationen zur Entsorgung erhalten Sie von den ABB Verkaufs-

und Service-Vertretungen.

Haftungsbeschrankung

Der Hersteller ist nicht verantwortlich fur:

» Kosten, die durch einen Ausfall verursacht werden, wenn
Installation, Inbetriebnahme, Reparatur, Modifikation oder
Umgebungsbedingungen des Frequenzumrichters nicht den in
der mit dem Gerat gelieferten Dokumentation und anderer
relevanter Dokumentation angegebenen Anforderungen

entsprechen.

» Schaden, die durch missbrauchliche Verwendung, Fahrlassigkeit

oder Zufall entstanden sind.

« Einheiten aus Materialien oder Designs, die vom Kunden
verandert, geliefert oder vorgeschrieben wurden.

Der Hersteller, seine Lieferanten oder Auftragnehmer sind in

keinem Fall haftbar fur konkrete, indirekte, direkte, zufallige oder

Folgeschaden, Verluste oder Strafen.

Bei Fragen zum ABB-Frequenzumrichter wenden Sie sich bitte an
den zustandige ABB-Vertriebspartner oder Ihre ABB-Vertretung.
Die technischen Daten, Informationen und Spezifikationen
entsprechen dem zum Zeitpunkt der Drucklegung geltenden Stand.
Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne vorherige
Ankiindigung Anderungen vorzunehmen.
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Zulassungen

CE
Der ACS55 erflllt die Anforderungen der europaischen

* Niederspannungsrichtlinie 73/23/EEC mit Erganzungen

* EMV-Richtlinie 89/336/EEC mit Erganzungen.

Die entsprechenden Erklarungen und eine Liste der wichtigsten
Normen sind auf Anfrage erhaltlich.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Der ACS55 erflllt die folgenden Normen, vorausgesetzt, dass die
Installation ordnungsgemaf und entsprechend den Anweisungen
in dieser Betriebsanleitung ausgefuhrt wurde:

Leitungsgebundene
Hochfrequenz-emissionen

EN61800-3, Erste Umgebung, allgemeine/
eingeschrankte Erhaltlichkeit )

Abgestrahlte Hochfrequenz-
emissionen

EN61800-3, Erste Umgebung,
eingeschrankte Erhaltlichkeit

Storfestigkeit EN61800-3, Zweite Umgebung

Netzoberschwingungen IEC61000-3-2

1) Die maximal zulassigen Motorkabellangen und die
Schaltfrequenz beachten, siehe Seite 63. Siehe auch die
Verkabelungsanweisungen auf Seite 59.

Die Netz-/Strom-Oberschwingungen kénnen durch die Installation
von externen Eingangsdrosseln reduziert werden.

UL-, cUL- und C-Tick-Kennzeichnung
Siehe Typenschild.

UL, cUL:

Der ACS55 kann mit Sicherungen der Klassen CC oder T in einem
Netz eingesetzt werden, das nicht mehr als eff. 65 kA
symmetrische Amperes abgibt, Spannung maximal 230 Volt.

DE
C-Tick:
Bezuglich der elektromagnetischen Vertraglichkeit siehe die
Spezifikation in Abschnitt CE oben.

Ubereinstimmung mit der europiischen Maschinen-Richtlinie
Der Frequenzumrichter entspricht den Anforderungen der
EU-Maschinenrichtlinie fur elektrische Gerate, die zum Einbau in
Maschinen vorgesehen sind. Die Einbauerklarung ist von ABB
erhaltlich.

Produkt-Schutzrechte in den USA

Dieses Produkt ist durch eines oder mehrere der folgenden
US-Patente geschitzt

4,920,306 5,301,085 5463302 5521483 5532568 5589754 5,612,604
5654624 5,799,805 5940,286 5942,874 5952613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896  6,335607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,072,976 6,977,449 6,984,958 6985371  6,992908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223  7,045987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,009 7,221,152 7,227,325  7,245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814  7,352220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931  D510,319  D510,320  D511,137  D511,150
D512,026  D512,696 D521,466  D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S  D573,090S

Weitere Patente sind angemeldet.

Zubehor

Eingangsdrosseln: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Ausgangsdrosseln: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometereinheit: ACS55-POT

DriveConfig-Kit, weitere Informationen erhalten Sie auf Anfrage
von |hrer ABB-Vertretung. Siehe auch DriveConfig User’s Guide
[BAFE68910897 (Englisch)].
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Guia del usuario

para convertidores de CA
de tipo ACS55

de 0,18 a 2,2 kW

Espafol ES
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Consultas sobre productos y servicios

Puede dirigir cualquier consulta acerca del producto a su representante local de ABB. Especifique la designacioén de tipo y el numero de
serie de la unidad. Puede encontrar una lista de contactos de ventas, asistencia y servicio de ABB entrando en www.abb.com/drives y

seleccionando Sales, Support and Service network.

Formacioén sobre productos

Para obtener informacion relativa a la formacion sobre productos ABB, entre en www.abb.com/drives y seleccione Training courses.

Comentarios acerca de los manuales de convertidores ABB

Sus comentarios sobre nuestros manuales siempre son bienvenidos. Entre en www.abb.com/drives y seleccione Document Library —

Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C
ES
Efectivo: 12/04/2010

© 2010 ABB Oy. Todos los derechos reservados.

ASEA BROWN BOVERI S.A.
Poligono Industrial S.O.
08192 Sant Quirze del Vallés
Barcelona

Espaina

Teléfono 93 728 8700

Fax 93728 8743
Internet www.abb.com/es
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Instrucciones de seguridad

Lea atentamente las siguientes instrucciones antes de continuar con la
instalacion.

jAtencion! jTension peligrosa!

El ACS55 sélo debera ser instalado por un electricista cualificado.

No intente trabajar con el convertidor, el cable de motor o el motor con la
alimentacion principal conectada. Tras desconectar la alimentacion de
entrada, espere siempre 5 minutos como minimo hasta que se
descarguen los condensadores del circuito intermedio antes de trabajar
en el convertidor de frecuencia.

jAtencion! Si el disipador no esta correctamente conectado a tierra,
puede electrocutarse al tocarlo.

Nota: Los conmutadores DIP se encuentran bajo una tension peligrosa.
Nota: Incluso con el motor parado, existen tensiones peligrosas en los
terminales del circuito de potencia L/R, N/S, T1/U, T2/V y T3/W.

Nota: Incluso cuando la unidad esta apagada, podrian existir tensiones
externas peligrosas conectadas desde el exterior a los terminales de
salida de relé.

jAtencién! jSuperficies calientes!

Durante el funcionamiento, el elemento de refrigeracion podria alcanzar
una temperatura elevada (>80 °C). Observe las instrucciones de
instalacion.

Instrucciones de seguridad generales

El ACS55 arranca el motor de forma automatica tras una interrupcion de
la alimentacion si la sefial de marcha externa esta activada.

En ningun caso debe intentar reparar una unidad averiada. EIl ACH550
no puede repararse en el emplazamiento. Péngase en contacto con el
proveedor para la sustitucion de la unidad.

Instale el ACS55 en un espacio cerrado con llave o que pueda abrirse
mediante una herramienta.

No conecte la alimentacion de entrada a la unidad mas de una vez cada
tres minutos.

67

La alteracion de los conmutadores de DIP afectara al funcionamiento y
al rendimiento del ACS55. Asegurese de que los cambios no supongan
un riesgo para el personal o la propiedad.

Acerca de este manual

Esta guia proporciona la informacion necesaria para la instalacion y
puesta en marcha de la unidad.

Comprobacién a la entrega

La entrega incluye:
1. ACS55
2. Guia del usuario

3. Dos abrazaderas para el cable de control (sélo
unidades EMC).

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

Compruebe la placa de caracteristicas y asegurese “.S'INIMiYiNiVRﬁXX“
de que el dispositivo entregado corresponde al SAFE XK
pedido. (e & ®

RoHS Made in China
ACS55-01 - -

Filtro EMC: E = Integrado, N = No |

Intensidad de salida continua max. (/5):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A

Tension de alimentacion (U,):

1=110...120 V CA +10%/-15%

2=200...240 V CA +10%/-15%

El numero de serie (S/N) se encuentra en la placa de caracteristicas.
(M = lugar de fabricacion, YY = afio de fabricacion, WW = semana de
fabricacion, R = numero de revision del producto (A, B, C...),

XXXX = numero entero que se inicia cada semana a partir de 0001)
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Vista general de la unidad

El convertidor de frecuencia ACS55 controla la velocidad de un motor trifasico de induccién de CA.
Tierra (PE), pagina 77

Terminales de entrada, pagina 77
ARBUR N B
L ] Q uve N
J PE

LED de alimentacion, pagina 817

Conmutadores DIP, pagina 74

LED de fallo, pagina 81

Potenciometros de control, pagina 76

Pantalla del cable de motor, pagina 77

e

117
/ 10%4m
menreneEn ©

Terminales del cable de motor, pagina 77. La
cubierta deslizante proporciona aislamiento
adicional. Para cerrar, deslice la cubierta

Selector de sefal de entrada analdgica ! o
hacia la izquierda.

(tensidén/intensidad), pagina 78

. . . MOTOR
TIU T2V TIW A
CLOSED~  ~OPEM

Presilla de montaje, paginas 72 - 73

<>
T Placa de fijacion, pagina 79 (s6lo unidades EMC)
] l{ )
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Pasos para la instalacion y la puesta en marcha
Lea las Instrucciones de seguridad en la pagina 67 antes de continuar.
Accién Pag.
1 Compruebe la entrega. 67
2 Verifique que el entorno de instalacion sea adecuado para el ACS55. 70
3 Monte la unidad. 72-73
4 Compruebe la idoneidad de los ajustes estandar: la frecuencia nominal del motor es 50 Hz, la carga es una bomba o un 74
\Ise“r;tilador y la frecuencia maxima de salida es 50 Hz. Si los ajustes estandar no son los adecuados, ajuste los conmutadores
5 Asegurese de que el potenciometro MOTOR | NOM concuerda con la intensidad nominal del motor. El potencidmetro se 76
encarga de definir la operacién de la funcién de proteccion térmica del motor.
6 Ajuste el potencidmetro del tiempo de aceleracién/deceleracion ACC/DEC si es necesario. 76
7 Conecte el cable de alimentacién y los cables de motor. 77
8 Conecte los hilos de control. 78
9 Encienda la alimentacién. El LED verde se ilumina. Nota: El motor gira si la sefial de marcha esta activa.
10 Ajuste la referencia de velocidad y active la sefial de marcha. El motor acelera hasta la referencia de velocidad facilitada. 80

Comprobacion del aislamiento del conjunto

No realice ninguna prueba de tolerancia a tension ni de resistencia al aislamiento (por ejemplo, alto potencial o megadhmetro) en ninguna parte del
convertidor de frecuencia, dado que tal prueba puede causar dafos al convertidor. El aislamiento de cada convertidor de frecuencia se ha

comprobado entre el circuito de potencia y el chasis en fabrica. Ademas, existen circuitos limitadores de tensién en el interior del convertidor que
cortan automaticamente la tensién de prueba.




70

Limites ambientales

ES

Lugar de instalacion

Almacenamiento y transporte en un embalaje protector

Temperatura del
aire

-20°C (-4°F), no se permite escarcha ")
+40 °C (104 °F), con una carga nominal
+50 °C (122 °F), si la intensidad de salida
continua es como maximo el 85% de la
intensidad de salida nominal /5

+55 °C (131 °F), si la intensidad de salida
continua es como maximo el 75% de la
intensidad de salida nominal /5

-40 °C (-40 °F) a +70 °C (158 °F)

Altitud

0...2000 m (0...6600 ft). En altitudes entre
1000...2000 m (3300...6600 ft), Py e I, se
reducen un 1% cada 100 m

Sin limitacion

Humedad relativa

Inferior al 95%, sin condensacion

Inferior al 95%, sin condensacion

Niveles de
contaminacion
(IEC 60721-3-3)

* No se permite polvo conductor

» El aire debe estar limpio y libre de materiales
corrosivos y de polvo conductor

» Gases quimicos: Clase 3C2

» Particulas sdlidas: Clase 3S2

Almacenamiento

Transporte

* No se permite polvo conductor
+ Gases quimicos: Clase 1C2
» Particulas solidas: Clase 1S2

* No se permite polvo conductor
» Gases quimicos: Clase 2C2
» Particulas solidas: Clase 2S2

Vibracion
sinusoidal
(IEC 60068-2-6)

Intervalo de frecuencias: 5...150 Hz
Aceleracion maxima constante: 1 g

Conforme a la especificacion de ISTA 1A

Golpes No se permiten Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 m-s (36 ft-s)
(IEC 60068-2-29)
Caida libre No se permite No se permite

1) Al hacer funcionar el convertidor a temperaturas bajo cero, mantenga conectada la alimentacién de entrada. Instale el convertidor de frecuencia
dentro de un bastidor. Asegurese de que el calor generado por el convertidor se disipa adecuadamente.

El grado de proteccién del ACS55 es IP20.



ES 71
Dimensiones
Bastidor | Bastidor | Bastidor | Bastidor
A B C D
mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montaje

ES

jAtencion! La unidad alcanzara una temperatura elevada durante el funcionamiento normal. Verifique que exista un flujo de aire de refrigeracion

suficiente en todas las condiciones:

- Instale siempre el ACS55 de modo que las aletas de refrigeracion estén en posicion vertical.
- Deje siempre un espacio suficiente alrededor de las unidades de bastidor A y B. Las unidades de bastidor C y D estan refrigeradas por un
ventilador, por lo que pueden instalarse una al lado de la otra sin un espacio adicional entre ellas.

Instale la unidad mediante la presilla de montaje sobre una guia DIN de 35 mm o sobre una pared.

Montaje sobre guia DIN

Encaje el ACS55 en la guia con un
"clic". Para liberarlo, presione la
palanca de la parte superior de la
presilla de montaje.

Montaje en pared

Instale la unidad sobre la pared
mediante la presilla de montaje. Use
tornillos M4.

Separaciones minimas
Deje siempre un espacio libre suficiente alrededor de la unidad
para garantizar una refrigeracion adecuada.

Y
5cm
0= (2in)
e, e
%% ~ .-:-*&E-Y@ X

(AR AR,

AT

#F

Bastidores|Bastidores
AyB CyD
cm (in) cm (in)

X| 1,5(0,6) 0 (0)
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Fijacion y extraccion de la presilla para el montaje en pared
Se puede montar la unidad tanto con la parte ancha como con la parte estrecha en contacto con la pared. Instale la presilla de montaje sobre el
lado que prefiera. Consulte bajo estas lineas las instrucciones para los bastidores A y B. Extraiga la presilla de montaje de los bastidores Cy D
tirando hacia abajo y fijela presionando hacia arriba.

73

Extraccién de la presilla de montaje,
bastidores Ay B: presione los los botones de
plastico para liberar las partes superior e
inferior de la presilla.

Fijacion de la presilla de montaje,
bastidor A: coloque las dos piezas como se
indica en la figura y encajelas a presion.

Fijacion de la presilla de montaje,
bastidor B: inserte las dos piezas entre las
aletas de refrigeracion y encajelas a presion.
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Conmutadores DIP
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Los conmutadores DIP se utilizan para adaptar el ACS55 al motor y a la aplicacion.

ﬁ jAtencion! El conmutador DIP esta bajo una tensién peligrosa (200 V). Desconecte la alimentacion y espere 5 minutos antes de ajustar los
conmutadores. Mantenga cerrada la cubierta protectora mientras el ACS55 esté encendido.

Configuracién

» Abra la cubierta anterior con la punta de un destornillador y ajuste los conmutadores DIP.

* Vuelva a utilizar la punta del destornillador para desplazar el conmutador a la izquierda o a la derecha. La posicién por defecto de todos los
conmutadores es hacia la izquierda.

» Cierre la cubierta anterior.

Informacién basica

Conmutador DIP

Nombre y funcién Ajuste ] Ajuste ]
de fabrica “'—il alternativo Ii—"l
NOM FREQ HZ: Frecuencia nominal del motor 50 Hz 60 Hz

SILENT: Nivel de ruido del motor (frecuencia de
conmutacién PWM)

OFF - Normal (5 kHz)

ON - Silencioso (16 kHz)

W01 NOMFREQ
50 L 60 Hz
OFF |[SCL) || ON SILENT
P&F |00 || CT LOAD
5 (O 10 JOGHz
FLT (S0 || RUN RELAY
OFF|[C1) || ON Al OFFSET
OFF|[SC] || ON AUTORESET
24| & am [l HI FREQ

(A

LOAD: Tipo de par de carga (curva U/f) P&F - Bomba/ CT - Par constante
ventilador

JOG HZ: Frecuencia constante para la funcién de 5Hz 10 Hz

avance lento

RELAY: Funcionamiento de la salida de relé FLT - Fallo RUN - Motor en marcha

Al OFFSET: Valor minimo para entrada analégica OFF-0mA (0 V) ON-4mA(2V)

AUTORESET: Funcién de restauracion automatica de OFF - Sin ON - Restauracioén

fallos restauracion automatica activada
automatica

Hl FREQ: Modo de alta frecuencia

OFF - Estandar

ON - Alta frec. activada
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Informacion adicional

N.° | Nombre Informacion

1 NOM Define la frecuencia nominal del motor (véase la placa de caracteristicas del motor).
FREQ HZ
2 SILENT Define la frecuencia de conmutacion del motor. Nota: Cuanto mayor sea la frecuencia, mayor sera el

ruido electromagnético y menor la longitud del cable de motor permitida para cumplir las normas EMC
europeas. Véase Datos técnicos en la pagina 82. Nota: La frecuencia de conmutacién se adapta a la
temperatura del ACS55.

3 LOAD Optimiza las caracteristicas de tensién de salida y frecuencia en funcién de la carga. Seleccione P&F
para el par cuadratico (p. ej., bombas y ventiladores) y CT para las cargas de par constante (p. €j.,
cintas transportadoras). El ACS55 aumenta automaticamente la tension de arranque un 10% para
compensar las pérdidas del motor y para aumentar el par de arranque.

4 JOG HZ Define la frecuencia de avance lento. Activa la funcién de avance lento conectando 12...24 VV CC a la entrada digital 3 ("JOG").
(El convertidor acelera o decelera hasta la frecuencia de avance lento y la mantiene hasta que se desconecta la entrada.)

5 RELAY Selecciona el estado del convertidor que indica el contacto normalmente abierto de la salida de relé. FLT = Fallo. El contacto
esta abierto durante un estado de fallo o de desconexién. RUN = En marcha. El contacto esta cerrado durante el
funcionamiento.

6 Al Activa una supervisiéon de cero vivo para la entrada analdgica. 4 mA (2 V) = ACS55 dispara por un fallo si el valor cae por
OFFSET | debajo del limite. Véase el apartado Control de velocidad en la pagina 80 para obtener informacion sobre el escalado de
entradas analdgicas.

7 AUTO- Activa la funcién de restauracién automatica si se presenta alguno de los fallos siguientes: subtension, sobretension, pérdida
RESET de entrada analdgica. ON = el ACS55 intentara una restauracion automatica tres segundos después de un disparo por fallo.
El numero maximo de restauraciones es diez en tres minutos. Si se supera este numero, el ACS55 se detendra y no intentara
una nueva restauracion. Véase también Indicaciones de estado y analisis de fallos en la pagina 81.

jAtencion! Si la sefial de marcha esta activada, el motor arrancara tras una restauracion. Asegurese de que ello no entranara
ningun peligro.

8 HI FREQ | Define la frecuencia de salida maxima. OFF: Frecuencia max. = valor definido por el conmutador NOM FREQ HZ. ON:
Frecuencia max. = valor definido por el conmutador NOM FREQ HZ y el valor del potenciometro HI FREQ. Véase
Potenciometros de control en la pagina 76.

Para mas informacion, consulte la Guia del usuario de DriveConfig [3AFE68910897 (Inglés)].
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Potenciometros de control

Los potenciémetros de control pueden ajustarse usando un destornillador. Por defecto, todos los potenciometros se encuentran en su posicion

intermedia.
moTor Mo | MOTOR | Use la siguiente ecuacion para calcular MOTOR | NOM o escoja un valor de la tabla de seleccién para MOTOR | NOM a
| NOM continuacion. El ACS55 estima la temperatura del motor basandose en la intensidad de salida medida y en la intensidad
nominal definida para el motor. El convertidor de frecuencia dispara si el motor se recalienta segun la estimacion.
Nota: Si los cables de motor son largos y provocan corrientes capacitivas elevadas, puede ser necesario aumentar el
ajuste MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Intens.ldad normnal del motor [A] | 00%
Intensidad nominal del ACS55 [A]
ace 5 ACC/ Define el tiempo de aceleracion y deceleracion desde la frecuencia minima a la maxima y viceversa, en segundos.
DeC DEC Cuanto mayor sea el tiempo de ACC/DEC, mas lentamente seguira el ACS55 la referencia dada.
HI Limita la frecuencia de salida al valor requerido entre la frecuencia nominal y la frecuencia nominal +70 Hz. Para utilizar
FREQ este potenciometro, conecte el modo de alta frecuencia con el conmutador DIP HI FREQ. Véase Conmutadores DIP en
WU A la pagina 74.
Tabla de seleccién para MOTOR | NOM Tiempo de ACC/DEC
Intensidad nominal del motor (A) Ref. [%]
ACS55-01x-
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | | | | | | | | |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | | m
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | | | | T |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
I ] T ] ] T T T T T T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Conexidén de la fuente de alimentacién y el motor.

Tension de entrada A jAtencion! Antes de la instalacion, verifique que la alimentacion principal esta desconectada.

monofasica Nota: Asegurese de que la fuente de alimentacion es la adecuada. Si conecta una unidad ACS55 con especificacion de
entrada 115 V CA a una alimentacion de 230 V CA, dafara el convertidor de frecuencia.
Terminal Descripcion Tamarnio del hilo Par de apriete
L/R, N/S Entrada de alimentacion Cable tetrapolar de 2,5 mm? max. (bastidores A | 0,5 N'm
monofasica y B) 0 4 mm? max. (bastidores Cy D)
T1/U, T2/V, T3/W | Salida de potencia a motor
PE Tierra de proteccion. Utilice un cable de cobre multifilar. El tamano del | 1 N'm
Conductor de proteccién y cable no puede ser menor que el tamano del
apantallamiento del cable de cable de potencia utilizado.
motor.

jAtencién! Si el disipador no esta conectado a tierra correctamente, puede electrocutarse al tocarlo.

Nota: Utilice sélo los tornillos combi M4x8 suministrados. La profundidad de penetracién maxima permitida para los
tornillos de conexién a tierra es 6 mm.

MOTOR Siga la normativa local sobre secciones transversales de cables. Utilice cable de potencia con especificacion para 60 °C

(140 °F), o cable con especificacion para 75 °C (167 °F) si la temperatura ambiente supera los 30 °C (86 °F). Véase
también Instrucciones adicionales de cableado y EMC en la pagina 79.

La corriente de fuga a tierra del ACS55 puede superar los 3,5 mA CA /10 mA CC. De conformidad con la norma EN50178,
el ACS55 solo puede utilizarse en una instalacion permanente.

Fusible de entrada

Véase Datos técnicos en la pagina 82 para consultar los tipos de fusible recomendados.

Motor

El motor debe ser un motor trifasico de induccioén de CA, con una tension nominal Uy de 200 a 240 V y una frecuencia
nominal fy de 50 o de 60 Hz. La intensidad nominal del motor debe ser menor o igual a la intensidad nominal de salida (/5)
del convertidor.

Si las fases estan conectadas en la forma U-U, V-V y W-W y la direccidon seleccionada es avance, el eje gira en sentido
horario visto desde el extremo del eje del convertidor de frecuencia.

T1 T2 T3
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Conexién de los hilos de control Terminales de control
« Tamaiio del conductor: trenzado, de 0,25...1,5 mm? (AWG 23 a AWG 16)

Se puede usar una fuente de alimentacion interna (1) o externa (2) para <+ Par de apriete: 0,25 N-m.

las entradas digitales. La tension de control analdgico predeterminada

es 0...10 V CC por defecto (el puente Al debe estar en la posicion de # | Nombre | Descripcion
tension *U"). 1 | COM | Comun para entradas analdgicas o digitales
< =< 2 | COM Comun para entrada analdgica o digital )
S e 0 - 3 |Al Ent logica: ref ' locidad (f i
b>> w>> ntrada analdgica: referencia de velocidad (frecuencia).
S0Wongz9% 3ZZWonuZ9% 0/2...10 V CC (Ri=190 kohmios), 0 0/4...20 mA
CO®W + +NESN OCOW+ +nNXKSN (Ri=100 ohmios). Resolucion 0,1%, exactitud +1%.
4 | +10V | Tension de referencia para entrada analdgica.
i ; T 1_ s Precision +2%. Max. 10 mA.
| | Tl 5 | +12V | Tension auxiliar para entradas digitales. Max 30
| 1): mA.
: | T L F 6 | START | Entrada digital 1: marcha (restaura el convertidor
2 - N tras un disparo por fallo) 2
Alimentacion de 12...24 v CC  1...10 kohmios 7 | REV | Entrada digital 2: invertir la direccién de giro 2
Uso de una sefial de intensidad 8 | JOG Entrada digital 3: activar la velocidad de avance
0/4...20 mA: - Cambie el puente Al - COM lento 2)
a la posicion de intensidad (1) C) / l { | COM 9 | SCR Tierra para el apantallamiento del cable de sefal.
- Coloque el conmutador Al + ) ) SPEED/AI C tado int te ala t del bastid
OFFSET en posicién ON si o 10V onectado internamente a la tierra del bastidor.
prefiere una sefal de intensidad | +12 V Salida de relé
4...20 mA. | | TART
A | 2EV 1 | RO1 Fallo: el relé se abre. 12 V...250V CA/ 30V CC
T L 10 > |RO2 10 mA..2 A
N\
U SCR 1) Conectado internamente al bastidor (tierra) mediante una resistencia

de 1 Mohmio.
2) La impedancia de entrada digital es de 1,5 kohmios.




ES 79
Instrucciones adicionales de cableado y EMC

Siga estas instrucciones para un funcionamiento libre de errores y para garantizar la compatibilidad con la Directiva europea de EMC.
Cable de motor

El cable de motor debe ser un cable simétrico de tres conductores con un conductor PE concéntrico o un cable de cuatro conductores con un
apantallamiento concéntrico. Se recomienda el uso de cables con apantallamiento metalico trenzadﬁ, p. €j. tipo MCCMK (NK Cables).

- Retuerza los hilos del apantallamiento en un mazo y conéctelos al terminal de conexion a tierra . El mazo debe ser lo mas corto posible.
- Fije el apantallamiento del cable como se muestra en la figura cuando se utilice un filtro EMC interno o externo.

- En el extremo del motor, los apantallamientos del cable de motor deben conectarse a tierra a 360 grados con un pasacables EMC o los hilos del
apantallamiento deben retorcerse en un mazo con una longitud no superior a cinco veces su anchura, y deben conectarse al terminal PE del motor.

Cables de control

Los cables de control deben ser cables multipolares con una pantalla de hilo de
cobre trenzado. Se recomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado
para las sefales analdgicas.

- Retuerza el apantallamiento en un mazo y conéctelo al terminal SCR. El mazo
debe ser lo mas corto posible.

- Fije el cable de control tal y como se muestra en la figura (sélo unidades EMC).
- Para evitar interferencias electromagnéticas, disponga el cable de motor lejos de
los hilos de control y del cable de alimentacién (distancia > 20 cm).

Nota: Nunca deben mezclarse sefales de 24 V CC y de 115/230 V CA en un
mismo cable.

1.

cable de control

cable de motor

abrazad
2.
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Control de velocidad
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La entrada analégica proporciona la referencia de velocidad (frecuencia) para el ACS55. La correspondencia entre la entrada analégica y la
referencia depende de los ajustes de los conmutadores DIP como se muestra a continuacion. La frecuencia de salida sigue los cambios de
referencia definidos por el potenciometro ACC/DEC.

Modo de alta frecuencia desactivado Modo de alta frecuencia activado
(por defecto)
f f A referencia de frecuencia
A B S . . .
N-T——————— . fn+ 70 Hz limite de frecuencia de salida
Y RACAECECEEEEETEy
| N i
a : a :
b | b .
| entrada* | entrada*
> : >
0 2V 10V [V, mA] 072V 10V " v, mA]
4 mA 20 mA 4 mA 20 mA ’
Ajustes del conmutador DIP: Ajustes del conmutador DIP:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (curva a) u ON** (curva b) Al OFFSET = OFF (curva a) u ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ =50 o 60 Hz MOTOR NOM FREQ =50 o0 60 Hz
La frecuencia de salida esta limitada a la La frecuencia real de salida esta limitada a un valor entre fy y fy + 70 Hz por el
frecuencia nominal seleccionada del motor. potenciometro HI FREQ. El potenciometro no afecta al escalado de la entrada analdgica.

* Utilice el puente Al para seleccionar la sefial de tension o de intensidad. Véase la pagina 78.
** Para proteger el convertidor contra la pérdida de la sefial de entrada analdgica, el convertidor dispara si el valor de la sefial
es inferiora 2V (4 mA).
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Indicaciones de estado y analisis de fallos

81

El ACS55 posee dos LED de indicacion de LED verde LED rojo Descripcion
estado, visibles a través de la cubierta anterior. . . .
. . . Encendido Apagado El ACS55 funciona con normalidad.
ElI LED rojo parpadeara si el convertidor detecta
un problema. Tras solucionar el problema, Encendido Parpadeante Se ha activado la funcion de proteccion. El numero de
restaure desconectando la sefial de marcha. Sila En. parpadeos indica el cédigo de fallo.
marcha ya esta desconectada, conéctela y Ap.. -
desconéctela. - —
Consulte los codigos de error (= ntimero de Parpadeante | Parpadeante El ACi55 S(i r.e:;[aura_r’a e'auSt_olmatlciarlnéante enr? y
parpadeos del LED) en la tabla siguiente. segundos. (%) jAtencion! Si la sefial de marcha esta
activada, el motor arrancara.
# | Posibles causas y accién a seguir # |Posibles causas y accién a seguir
1 Sobretension de CC (*). 1) Tension de red demasiado elevada: Sobrecarga del motor (sobrecarga Izt): 1) compruebe la carga y verifique
compruebe la alimentacion. 2) Tiempo de rampa de deceleracion que el tamafo del motor sea adecuado para el ACS55. 2) Compruebe
demasiado breve en comparacion con la inercia de carga: incremente el que el ajuste del potenciémetro MOTOR | NOM sea correcto.
tiempo de ACC/DECC con el potenciémetro.

2 | Subtensioén de CC (*). Tension de red demasiado baja: compruebe la 8 | Sobrecarga del inversor o temperatura interna excesiva: 1) la carga es

alimentacién. demasiado elevada o 2) la refrigeracion del convertidor es insuficiente.

3 | Cortocircuito de salida: apague la alimentacion y verifique los 9 | Oftro fallo. Error interno. Desconecte la alimentacién y vuelva a

arrollamientos del motor y el cable de motor. conectarla. Si el problema persiste, sustituya la unidad.

4 Sobreintensidad de salida. 1) Tiempo de aceleraciéon demasiado breve 10 | Error de parametrizacion. Nota: Ambos LED parpadean. Se ha

en comparacién con la inercia de carga: incremente el tiempo de ACC/ modificado la configuracién predeterminada de los conmutadores DIP

DEC con el potenciémetro. 2) Tamafos de motor y convertidor no después de que el convertidor haya sido parametrizado con la

coincidentes: compruebe el motor. herramienta DriveConfig. Vuelva a colocar los conmutadores en la
posicion predeterminada.

5 Reservado 11 | Convertidor alimentado con pilas. El estado del convertidor indica fallo,
porque no es posible ponerlo en marcha. Para hacer funcionar el
convertidor, este debe estar conectado a la red. Sin embargo, cuando el
convertidor recibe la alimentacién del kit DriveConfig, la conexién entre
DriveConfig y el convertidor es correcta.

6 | Valor de entrada analdgica inferior a 4 mA/2 V. (*) Nota: Esta supervisién | 12 | El convertidor ha sido controlado por DriveConfig (u otra aplicacién via

esta activa si Al OFFSET esta en la posicién ON. comunicacion serie) y se ha perdido la comunicacion. Compruebe la
comunicacion.

(*) Restauracion automatica si el AUTORESET esta en la posicién ON. Véase Conmutadores DIP en la pagina 74.
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Datos técnicos
230V 15V

EMC integrado, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Sin EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Potencia de salida continua del motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

Cv 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Bastidor (sin EMC) A A B C C A A
Bastidor (EMC) A A B D D A A
Especificaciones nominales
Tension de entrada U, Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Intensidad de salida continua / A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Intensidad de salida max. loax” A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Tension de salida U, \ 0...U4, trifasica 0...2xU4, trifasica
Intensidad de entrada /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Frecuencia de conmutacion kHz 5 (max. 16)
Limites de proteccion
Sobreintensidad (pico) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Limite de temperatura 95 °C / 203 °F (disipador)
Tamafos maximo de los hilos
Terminales de potencia mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Terminales de control mm? 1,5 (AWG 16)
Pérdidas de potencia W 21 32 51 74 103 24 35
Tamaiio de los fusibles de red**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tipos CCy T A 10 15 20 25 30 10 15
Peso, EMC integrado, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65 (1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,635 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Peso, sin EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Permitida durante 1 minuto.

** Valores recomendados. No utilizar fusibles ultrarrapidos o Low-peak. Siga las normativa locales.
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Longitudes maximas del cable de motor

Para cumplir la normativa de EMC europea, la longitud del cable de
motor debe limitarse como se especifica en la tabla siguiente. Cuanto
menor sea la longitud del cable de motor, menos ruido se emitira a la
linea de alimentacion y al entorno.

Tipo de convertidor Frecuencia de
ACS55-01x- conmutacién
Filtro EMC integrado 5 kHz 16 kHz 1)
EN61800-3, primer entorno, distribucion no restringida 2)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10m 3m
07A6-2, 09A8-2 10m 3m
EN61800-3, primer entorno, distribucion restringida 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, segundo entorno 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30m 10 m

1) La frecuencia de conmutacién puede seleccionarse con el
conmutador DIP. Véase la pagina 75.

2) Aplicable soélo a emisiones conducidas.
3) Aplicable a emisiones conducidas y radiadas.

Protecciones

Sobretensiodn, subtension, cortocircuito de salida, sobreintensidad,
pérdida de entrada analdgica, sobrecarga del motor, sobrecarga del
inversor.

83
Redes de distribucion aisladas de tierra

Los convertidores con filtro EMC integrado no deben usarse en una red
flotante o en una red de distribucién industrial conectada a tierra de alta
impedancia.

Informacion medioambiental

Este producto contiene materias primas valiosas que deberian ser
recicladas para preservar los recursos energéticos y naturales. Las
instrucciones para la eliminacion del producto estan disponibles en
cualquier oficina de ventas o de servicio de ABB.

Limites de responsabilidad
El fabricante no se responsabiliza de:

» Cualquier coste resultante de una anomalia si la instalacion, la puesta
en marcha, la reparacion, la alteracion o las condiciones ambientales
del convertidor de frecuencia no cumplen los requisitos especificados
en la documentacién entregada con la unidad y en cualquier otra
documentacion relevante.

* Unidades que hayan sido objeto de un uso indebido o negligente o
hayan sufrido algun accidente.

* Unidades que contengan materiales suministrados por el comprador
o disenos estipulados por el mismo.

El fabricante, sus proveedores o subcontratistas no se responsabilizaran

en ningun caso de pérdidas, penalizaciones o dafios especiales,

indirectos, fortuitos o consecuenciales.

Si tiene alguna pregunta respecto a su convertidor de frecuencia ABB,
pongase en contacto con el distribuidor local u oficina de ABB. Los datos
técnicos, la informacion y las especificaciones tienen validez en el
momento de imprimir el presente documento. El fabricante se reserva el
derecho de efectuar modificaciones sin previo aviso.
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Homologaciones

Marcado CE

En Europa, el ACS55 cumple los requisitos de la

» Directiva de Baja Tension 73/23/CEE con enmiendas

+ Directiva EMC 89/336/CEE con enmiendas.

Las declaraciones correspondientes y una lista de normas principales
estan disponibles previa peticion.

Compatibilidad electromagnética

El ACS55 cumple las siguientes normas, siempre que la instalacion se
haya realizado correctamente y siguiendo las instrucciones de este
manual:

Emisiones conductoras de alta | EN61800-3, primer entorno, distribucion no

frecuencia restringida/restringida 1)

Emisiones radiadas de alta EN61800-3, primer entorno, distribucion
frecuencia restringida

Inmunidad EN61800-3, segundo entorno
Armonicos de la corriente de IEC61000-3-2

red

1) Observe las longitudes maximas permitidas del cable de motor y la
frecuencia de conmutacion, pagina 83. Véanse también las
instrucciones de cableado en la pagina 79.

Los niveles de harmonicos en corriente pueden reducirse instalando
reactancias de entrada externas.

Marcados UL, cUL y C-Tick
Véase la placa de caracteristicas.

UL, cUL:

El ACS55 es apto para ser usado en circuitos que no proporcionen mas
de 65 kA de amperios rms eficaces simétricos, 230 voltios como
maximo, cuando estan protegidos con fusibles de clase CC o T.

ES
Marcado C-Tick:

Consulte las especificaciones sobre compatibilidad electromagnética en
el apartado Marcado CE.

Cumplimiento de la Directiva Europea sobre Maquinaria

El convertidor cumple con los requisitos de la Directiva europea relativa
a la maquinaria para equipos que deben ir incorporados en maquinaria.
Puede obtener la declaracion de incorporacion de ABB.

Proteccion del producto en EE. UU.
Este producto esta protegido por una o mas de las siguientes patentes
estadounidenses:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,632,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,652,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,162 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Hay otras patentes solicitadas.

Accesorios

Reactancias de entrada: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Reactancia de salida: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potenciometro: ACS55-POT

Para obtener mas informacion acerca del kit DriveConfig, contacte con
su representante local de ABB. Véase la Guia del usuario de
DriveConfig [3AFE68910897 (Inglés)].
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Kayttajan opas
ACS55-taajuusmuuttajat
AC Drives

0,18...2,2 kW
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Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Tiedustelun yhteydessa on ilmoitettava laitteen
tyyppikoodi ja sarjanumero. Saat nakyviin ABB:n myynti-, tuki- ja palvelukontaktien luettelon siirtymalla osoitteeseen www.abb.com/
drives ja valitsemalla Drives - Sales, Support and Service Network).

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat siirtymalla osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitsemalla Drives - Training courses.

ABB Drivesin kayttooppaita koskeva palaute

Kaikki kayttdoppaitamme koskeva palaute on tervetullutta. Siirry Internet-osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Drives - Document
Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C ABB Oy
Fl Kotimaan myynti
Versiopaivamaara: 12.04.2010 PL 182
00381 HELSINKI
Puhelin 01022 11
Tekninen tuki 010 22 21999
Telekopio 010 22 22913
Internet http://www.abb.fi

© 2010 ABB Oy. Kaikki oikeudet pidatetaan.
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Turvaohjeet Jos DIP-kytkinten saatoja muutetaan, se vaikuttaa ACS55:n
toimintaan. Tarkista, ettd muutokset eivat aiheuta vaaraa ihmisille
Lue seuraavat turvaohjeet huolellisesti ennen asennusta. tai omaisuudelle.

Varoitus! Vaarallinen jannite.
Vain koulutettu asentaja saa asentaa ACS55-taajuusmuuttajan.

Mitaan taajuusmuuttajan, moottorikaapelin tai moottorin asennus-  Tam4 opas sisaltaa taajuusmuuttajan asennuksessa ja kayttoon-
tai huoltotoita ei saa tehda jannitteen ollessa kytkettyna. Kun olet  otossa tarvittavat tiedot.

katkaissut verkkojannitteen, anna jannitteen purkautua tasajannite-
vélipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden minuutin ajan, ennen Vastaanottotarkistus
kuin aloitat tyot.

Yleista

. i . : . Toimitukseen sisaltyy:
Varoitus! Jos jadhdytyselementtia ei ole maadoitettu oikein, sen ¥y ABR ACSFUIEMAEZ
koskettaminen voi aiheuttaa sahkoiskun. 1. ACS55 T
Huomaa: DIP-kytkimissa on hengenvaarallinen jannite. 2. Kayttajan opas BTN

Huomaa: Vaikka moottori pysaytetaan, teholiittimiin L/R, N/S, EMKS'T::tE’;f)t'”ta ohjauskaapelia varten (vain | g g gy g g1

T1/U, T2/V ja T3/W jaa hengenvaarallinen jannite. SIN MYYWWRKXXX
Huomaa: Vaikka syottojannite olisi kytketty pois, relelahtoliittimissa

Tarkista arvokilvesta, etta toimitettu laite vastaa II!A!!X!!)(!XX! 1

saattaa olla hengenvaarallisia ulkoisia jannitteita. tilausta. (e C
Varoitus! Kuumia pintoja! ACSS;O_HZl Ma_de . China_
Jaahdytyselementti saattaa kuumentua (>80 °C) taajuusmuuttajan  EMC-suodin: E = siséinen, N = ei ole I
ollessa kaytdssa. Varmista, ettd asennus on tehty oikein. Maks. jatkuva lahtovirta (/):
01A4 =1,4 A, 02A2=2,2 A, 04A3 =43 A,
Yleiset turvaohjeet 07A6 =7,6 A, 09A8 =9,8 A
Jannitekatkoksen jalkeen ACS55 kaynnistda moottorin Syottojannite (U,):
automaattisesti, jos ulkoinen kaynnistyskésky on paalla. 1=110...120 VAC +10 %/-15 %
Vioittunutta laitetta ei saa korjata itse. Jos ACS55 vioittuu, ota 2 =200...240 VAC +10 %/=15 %
yhteys toimittajaan ja pyyda vaihtamaan laite. Sarjanumero (S/N) on arvokilvessa.
Asenna ACS55 lukittuun tai tyOkalulla avattavaan tilaan. (M = valmistuspaikka, YY = valmistusvuosi, WW = valmistusviikko,

Syéttjannitetts ei saa kytkea laitteeseen useammin kuin kerran R = tuotteen versionumero (A, B, C...), XXXX = kokonaisluku, joka
kolmessa minuutissa. alkaa viikoittain luvusta 0001)
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Yleiskuva laitteesta

ACS55-taajuusmuuttajalla sdadetaan 3-vaiheisen AC-oikosulkumoottorin pyérimisnopeutta.
Suojamaa (PE), sivu 97

Tuloliittimet, sivu 97

Virta paalla -LED, sivu 7101 DIP-kytkimet, sivu 94

Vika-LED, sivu 101

Potentiometrit, sivu 96

2 Wil
l

L

Moottorikaapelin maadoitusliitin, sivu 97

Moottorikaapelin liittimet, sivu 97.
Suojakansi, joka toimii myds lisaeristeena.
Sulje kansi tyontamalla vasemmalle.

Analogisen tulosignaalin
valitsin (jannite/virta), sivu 98

.. . . MOTOR
TIU T2V TIW A
CLOSED~  ~OPEM

-

T Kiinnikelevy, sivu 99 (vain EMC-laitteissa)
A

a1 e

Asennuspidike, sivut 92 -93
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Asennuksen ja kayttoonoton vaiheet

Lue ensin Turvaohjeet sivulta 87 .

Toiminto Sivu
1 Tarkista, etta toimitus vastaa tilausta. 87
2 Varmista, ettd asennusymparistd sopii ACS55-laitteelle. 90
3 Asenna laite. 92 -
93
4 Tarkista, voiko vakioasetuksia kayttaa: moottorin nimellistaajuus 50 Hz, kuormana pumppu tai puhallin, lahtétaajuus 94

enintaan 50 Hz. Ellei voi, tee tarvittavat muutokset DIP-kytkinten asentoihin.

5 Varmista, etta potentiometrin MOTOR | NOM asetus vastaa moottorin nimellisvirtaa. Asetus vaikuttaa moottorin 96
lampdsuojan toimintaan.

6 Saada tarvittaessa kiihdytys- ja hidastusajan potentiometria ACC/DEC. 96
7 Kytke syotto- ja moottorikaapelit. 97
8 Kytke ohjausjohtimet. 98
9 Kytke jannite. Vihrea LED-valo syttyy. Huomautus: Moottori pyorii, jos kaynnistyssignaali on aktiivinen.

10 | Aseta nopeusohje ja aktivoi kaynnistyssignaali. Moottori kiihdyttda annettuun nopeusohjeeseen. 100

Asennuksen eristysmittaukset

Taajuusmuuttajan millekaan osalle ei tule tehda ylijannite- tai eristysresistanssimittauksia (esimerkiksi suurjannitekoestusta tai
eristysvastusmittausta), koska testaus voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa. Jokainen taajuusmuuttaja on testattu tehtaassa paapiirin ja
rungon valisen eristyksen osalta. Taajuusmuuttajan sisalla on myos jannitteen rajoituspiireja, jotka rajoittavat testausjannitetta
automaattisesti.
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Ymparistovaatimukset
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Asennuspaikka

Varastointi ja kuljetus suojapakkauksessa

llman lampatila

—20 °C, huurtuminen ei sallittu ")

+40 °C, nimelliskuormalla

+50 °C, jos jatkuva lahtdvirta on enintdan 85 %
nimellislahtovirrasta I,

+55 °C, jos jatkuva lahtdvirta on enintaan 75 %
nimellislahtovirrasta /,

—40 °C...+70 °C

(IEC 60721-3-3)

Asennuskorkeus |0...2 000 m. Kun korkeus on 1 000...2 000 m, |Ei rajoituksia
Py ja I laskevat 1 % / 100 m.
Suhteellinen Alle 95 %, ei tiivistymista Alle 95 %, ei tiivistymista
kosteus
llman « Sahkoa johtava poly ei sallittu. Varastointi Kuljetus
epapuhtaudet  llman on oltava puhdasta, eika siina saa olla

syovyttavia aineita tai sahkoda johtavaa
polya.

+ Kemialliset kaasut: Class 3C2.

+ Kiinteat hiukkaset: Class 3S2.

» Sahkda johtava pdly ei sallittu. |« Sahkoa johtava pdly ei sallittu.
+ Kemialliset kaasut: Class 1C2 |+ Kemialliset kaasut: Class 2C2
+ Kiinteat hiukkaset: Class 1S2 |+ Kiinteat hiukkaset: Class 2S2

Sinimuotoinen
tarina
(IEC 60068-2-6)

Taajuusalue: 5...150 Hz
Huippukiihtyvyys: 1 g

ISTA 1A -spesifikaation mukaan

Iskut Ei sallittu Maks. 100 m/sz, 11 ms
(IEC 60068-2-29)
Vapaa pudotus Ei sallittu Ei sallittu

1) Kun taajuusmuuttajaa kaytetaan alle nollan lampdétilassa, on syo6ttovirta pidettava kytkettyna. Asenna taajuusmuuttaja kotelon sisaan
ja varmista, etta laitteen luovuttama lamp0 johdetaan asianmukaisesti pois.

ACS55:n suojausluokka on IP20.
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Mitat
Runko | Runko | Runko | Runko
A B C D
mm mm mm mm
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67.5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67.5 67.5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146.5 | 146.5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)




92
Asennus
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Varoitus! Laite kuumenee normaalissa kaytdssa. Varmista, etta jaahdytysilman virtaus on riittava kaikissa olosuhteissa:
- Asenna ACS55 aina siten, etta jaahdytysrivat ovat pystysuunnassa.

- Jata riittavasti tilaa laitteiden ymparille, joiden runkokoko on A tai B. Runkokoon C ja D laitteet ovat puhallinjaahdytteisia, joten ne
voidaan asentaa vierekkain eika niiden valiin tarvitse jattaa ylimaaraista tilaa.

Asenna laite asennuspidikkeella 35 mm:n DIN-kiskoon tai seinalle.

Asennus DIN-kiskoon
"Napsauta" ACS55 kiinni kiskoon.
Laite irrotetaan painamalla asennus-
pidikkeen ylapuolella olevaa vipua.

Asennus seinalle
Asenna laite seinalle asennus-
pidikkeen avulla. Kayta M4-ruuveja.

Vapaa tila
Varmista asianmukainen jaahdytys jattamalla laitteen
ymparille aina riittavasti tilaa.

5cm —
s = o]
= ie.,‘_‘ -.uﬂ.;‘_ _“-:h-_. i H;q;;':?'-ﬂ"'“-.q_'?_:‘: ;':“:
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Asennuspidikkeen kiinnittaminen ja irrottaminen seindasennuksessa

Laite voidaan asentaa kapea tai levea sivu seinaa vasten. Kiinnitd asennuspidike alla olevien kuvien mukaisesti (runkokoot A ja B) joko
kapealle tai levealle sivulle. Runkokoon C ja D laitteilla pidike irrotetaan vetamalla alas ja kiinnitetaan tyontamalla ylos.

93

Asennuspidikkeen irrottaminen, rungot
A ja B: Irrota pidikkeen yla- ja alaosa
toisistaan painamalla kahta muovipainiketta.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen, runko
A: Aseta pidikkeen osat kuvan mukaisesti
ja napsauta ne yhteen.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen, runko
B: Tyonna pidikkeen osat jaahdytysripojen
valista ja napsauta ne yhteen.
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DIP-kytkimet

ACS55-taajuusmuuttajan asetukset sovitetaan moottorin ja sovelluksen mukaisiksi DIP-kytkimilla.

Varoitus! DIP-kytkimessa on hengenvaarallinen jannite (200 V). Katkaise taajuusmuuttajan syéttdjannite ja odota 5 minuuttia
ennen kuin muutat kytkinten asentoja. Pida suojakansi suljettuna, kun laite on jannitteinen.

Konfigurointi

» Avaa etukansi ruuvimeisselilla ja aseta DIP-kytkimet vaadittavaan asentoon.
 Siirra kytkinta vasemmalle tai oikealle ruuvimeisselin karjella. Kaikkien kytkinten oletusasetus on vasemmalla.
» Sulje etukansi.

Perustiedot

DIP-kytkin # | Nimi ja toiminto Oletus- Vaihtoehtoinen
asetus !'j asetus Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Moottorin nimellistaajuus 50 Hz 60 Hz
/I NOMFREQ|2 | SILENT: Moottorin melutaso (PWM-kytkentataajuus) | OFF - Normaall ON - Hiljainen (16 kHz)
50 (|SLLIN( 60 Hz (5 kHz)
OFF |\SLLE | ON SILENT 3 |LOAD: Kuormitusmomentin tyyppi (U/f-kayra) P&F - Pumppu/ CT - Vakiomomentti
P&F (S IN{| CT LOAD puhallin
5 (SO 10 JOGHz —
FLT D:] RUN RE‘_ﬁY 4 | JOG HZ: VaklotanUUS ryomlnta 5Hz 10 Hz
OFF||-C1] |/ OM AIOFFSET |5 | RELAY: Relelahdon toiminta FLT - Vika RUN - Moottori kay
OFF | LL || ON AUTORESET [ | A| OFFSET: Analogiatulon minimiarvo OFF-0mA(0V) |ON-4mA(2V)
OFF || C) | ON [IEIEY ——— — . .
E, 7 |AUTORESET: Automaattinen viankuittaustoiminto OFF - Ei autom. ON - Autom. kuittaus
kuittausta kaytossa
8 | HI FREQ: Korkeataajuustila OFF - Vakio ON - Korkeataajuustila
kaytossa
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Lisatietoja

Nro |Nimi Selitys
1 NOM Moottorin nimellistaajuus (katso moottorin arvokilpi).
FREQ Hz
2 SILENT | Taajuusmuuttajan kytkentataajuus. Huomautus: Mita suurempi kytkentataajuus on, sita

enemman esiintyy sahkomagneettisia hairioita ja sita lyhyempi on moottorikaapelin pituus, jolla
asennus tayttaa eurooppalaiset EMC-vaatimukset. Katso Tekniset tiedot sivulla 102.
Huomautus: Kytkentataajuus saatyy ACS55:n lampdtilan mukaan.

3 LOAD Lahtojannitteen ja -taajuuden optimointi kuorman mukaan. Aseta neliollinen momentti
valitsemalla P&F (esim. pumput ja puhaltimet) ja vakiomomentti valitsemalla CT (esim.
kuljettimet). ACS55 nostaa kaynnistysjannitetta automaattisesti 10 %. Jannitteen nosto
kompensoi moottorihaviot ja lisaa kaynnistysmomenttia.

4 JOG Hz |Vakiotaajuus. Toiminto aktivoidaan kytkemalla 12...24 VDC digitaalituloon 3 ("rydéminta"). (Taajuusmuuttaja
kilhdyttaa tai hidastaa vakiotaajuuteen ja pitda taajuuden, kunnes tulo kytketaan irti.)

5 RELAY Taajuusmuuttajatilan valinta. Tilaa ilmaisee relelahdon kosketin (sulkeutuva). FLT = Vika. Kosketin avautuu, jos laite
vikaantuu tai jannite katkeaa. RUN = Kaynnissa. Kun laite on kaynnissa, kosketin on kiinni.

6 Al Aktivoi analogiatulon nolla -valvonnan. 4 mA (2 V) = ACS55 laukaisee vian, jos arvo laskee rajan alapuolelle.
OFFSET |Lisatietoja analogiatulon skaalauksesta on kohdassa Pydérimimisnopeuden sdéaté sivulla 100.

7 AUTO- Automaattinen kuittaus seuraavissa vikatilanteissa: alijannite, ylijannite, analogiatulo puuttuu. ON = ACS55 yrittaa
RESET kuittausta automaattisesti kolmen sekunnin kuluttua vikalaukaisusta. Kuittausten maksimimaara on kymmenen
kolmen minuutin aikana. Jos maara ylittyy, ACS55 pysahtyy eika yritd enaa uutta kuittausta. Lisatietoja on kohdassa
Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku sivulla 1017.

Varoitus! Jos kaynnistyskasky on paalla, moottori kaynnistyy kuittauksen jalkeen. Varmista, etta tama ei aiheuta
vaaratilannetta.

8 HI FREQ | Suurimman sallitun Iaht6taajuuden asetus. OFF: Maksimitaajuus = kytkimella NOM FREQ HZ aseteltu arvo.
ON: Enimmaistaajuus = kytkimella NOM FREQ HZ aseteltu arvo + potentiometrin HI FREQ arvo. Katso kohta
Ohjauspotentiometrit sivulla 96.

Lisatietoja on DriveConfig-kéyttboppaassa [3AFE68910897 (englanninkielinen)].
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Ohjauspotentiometrit

Ohjauspotentiometrien asetukset voidaan tehda ruuvimeisselilla. Kaikkien potentiometrien vakiosastus on keskella.

HOTOR | HOM MOTOR | |Laske MOTOR I NOM alla olevan yhtalén avulla tai valitse arvo alhaalla vasemmalla olevasta MOTOR | NOM
%) NOM -valintakaaviosta. ACS55 laskee moottorin lampdétilan mitatun [&htévirran ja moottorin nimellisvirran
perusteella. Taajuusmuuttajan vikasuojaus laukeaa, jos moottori ylikuumenee.
Huomautus: Jos moottorikaapelit ovat pitkia ja aiheuttavat runsaasti kapasitiivisia virtoja, MOTOR | NOM
-asetuksen arvoa pitaa ehka nostaa.
MOTOR | NOM (%) = Moottorin n'lmellllsvllrta [A] « 100 %
ACS55:n nimellisvirta [A]
ACC 5 ACC/DEC |Kiihdytys- ja hidastusaika minimitaajuudesta maksimitaajuuteen ja painvastoin sekunneissa. Mita pitempi
aes ACC/DEC-aika on, sita hitaammin ACS55 noudattaa nopeusohjeen muutoksia.
HI FREQ |Lahtotaajuuden rajaus haluttuun arvoon nimellistaajuuden ja nimellistaajuus + 70 Hz valille. Potentiometri
otetaan kayttddn aktivoimalla korkeataajuustila HI FREQ DIP -kytkimella. Katso kohta DIP-kytkimet sivulla
NCW 94.
MOTOR | NOM -valintakaavio ACC/DEC-aika
Moottorin nimellisvirta (A) Ohje [%]
ACS55-01x- 100 A
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
T T T T T I I I I I I
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I I I | | | | | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 B
T T T T T | I | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
I | I I I | I | | I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 | | | |
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACCIDEC
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Syotto- ja moottorikaapelien kytkeminen

1-vaiheinen AVaroitus! Varmista ennen asennusta, etta verkkojannite on kytketty irti.

syottojannite  Huomautus: Varmista, etta syottojannite on oikea. Jos 230 VAC:n jannite kytketaan 115 VAC:n ACS55-
taajuusmuuttajaan, laite vahingoittuu.

Liitin Kuvaus Johtimen koko Kiristys-momentti
L/R, N/S 1~ tulojannite Maks. 2,5 mm2:n (runkokoot A ja B) tai maks. |{0,5 Nm
2. . . . .
T1/U, T2IV, T3W |Teholiitanta moottoriin |+ MM (runkokoot C ja D) nelijohdinkaapeli
PE @ Suojamaa. Kayta monisaikeista kuparijohdinta. Johtimen |1 Nm
Moottorikaapelin koko ei saa olla pienempi kuin kaytetyn
maadoitusjohdin ja suoja. |tehokaapelin koko.

Varoitus! Jos jaahdytyselementtia ei ole maadoitettu kunnolla, sen koskettaminen voi aiheuttaa sahkoiskun.

Huomautus: Kayta vain laitteen mukana toimitettuja M4x8 Combi -ruuveja. Maadoitusruuvien suurin sallittu pituus on
6 mm.

Noudata paikallisia kaapelin poikkipinta-alaa koskevia ohjeita. Jos ympariston lampdétila on yli 30 °C, kayta syotto- ja
moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on 60 °C tai 75 °C. Katso myds kohta Muu kaapelointi ja EMC-ohjeet
sivulla 99.

ACS55:n maavuotovirta voi ylittaa 3,5 mA AC /10 mA DC. Standardin EN50178:n mukaisesti ACS55-taajuusmuuttajaa saa
kayttaa vain kiinteissa asennuksissa.

Syottosulake

Katso suositeltavat sulaketyypit kohdasta Tekniset tiedot sivulla 102.

Moottori

Moottorin on oltava kolmivaiheinen AC-oikosulkumoottori, jonka nimellisjannite Uy on 200-240 V ja nimellistaajuus fy joko
50 tai 60 Hz. Moottorin nimellisvirran on oltava pienempi tai yhta suuri kuin taajuusmuuttajan nimellislahtovirta (/).

Jos taajuusmuuttajan vaiheet kytketaan moottorin vaiheisiin samassa jarjestyksessa U-U, V-V ja W-W on ja
pyorimissuunnaksi valitaan eteen, akseli pyorii myotapaivaan moottorin akselin paasta katsottuna.

MOTOR

T1 T2 T3
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Ohjausjohtimien kytkeminen Ohjausliitannat

+ Johdinkoko: monisaikeinen 0,25...1,5 mm? (AWG 23...AWG 16)
+ Kiristysmomentti: 0,25 Nm.

Digitaalituloille voidaan kayttaa sisaista (1) tai ulkoista (2) syo6ttoa.
Analogisen ohjausjannitteen tehdasasetus on 0...10 VDC.

(Al-siirtoliittimen on oltava janniteasennossa [U]). # |Nimi | Kuvaus
_ _ 1 |COM Yhteinen digitaali- ja analogiatuloille 1)
%‘ — g — 2 |[COM Yhteinen digitaali- ja analogiatulolle 1)
Ll ' Ll ' . . . .
CED % H_J ‘<>2 5 Ii: ﬁ 8 % % % H_J § § |<£ a 8 EC) 3 |[Al Analogiatulo: nopeusohje (taajugsohje).
QCOMW+ +NES® QOM+ +NES® 0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), tai 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Asettelutarkkuus 0,1 %, tarkkuus +
. ; | 1 %.
| | Sl Bl R 4 |+10V | Analogiatulon ohjejannite.
| 1): Tarkkuus + 2 %. Maks. 10 mA.
|
- . | L 5 |+12V | Digitaalitulojen apujannite, maks. 30 mA.
2)l L — . 6 |START |Digitaalitulo 1: Kayntiin (vian kuittaus vikalaukaisun
- — — - jalkeen) 2)
12...24 VDC:n sybttd 1...10 kohm — —— —
7 |REV Digitaalitulo 2: Pyorimissuunnan vaihto )
Kun kaytossa 0/4...20 mA:n T ] , D)
virtasignaali: COM 8 |JOG Digitaalitulo 3: Vakionopeuden aktivointi
- Vaihda Al-siirtoliittimen @ H H COM 9 |SCR | Ohjauskaapelin suojavaipan maadoitus. Kytketty
asennoksi "I". ' Y SPEED/AI sisaisesti runkoon (maahan).
- Aseta Al OFFSET -kytkin | 1oV Relelahts
asentoon ON, jos haluat kaytta3 | +12v .
4...20 mA:n virtasignaalia. | START 1 |RO1 Vika: Rele aukeaa. 12 V...250 VAC / 30 VDC
| REV > |RO2 10 mA..2 A
\ JOG
SCR 1) Kytketty sisdisesti runkoon (maahan) 1 Mohm-vastuksen kautta.

2) Digitaalitulojen impedanssi on 1,5 kohm.
** Suositeltuja arvoja. Al kayta UR- tai LOW-PEAK -sulakkeita.
Noudata paikallisia ohjeita.
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Muu kaapelointi ja EMC-ohjeet

Alla olevia ohjeita noudattamalla varmistat, etta laite toimii hairiéttdmasti ja vastaa eurooppalaisen EMC-direktiivin vaatimuksia.
Moottorikaapeli

Moottorikaapelina kaytetaan konsentrisella PE-johtimella varustettua symmetrista kolmijohdinkaapelia tai konsentrisella suojalla
varustettua nelijohdinkaapelia. Suositeltavaa on kayttaa punottua metallisuojaa, esim. tyyppia MCCMK (NK Cables).

- Kierra kaapelisuojan langat yhteen johtimeksi ja kytke johdin maadoitusliittimeen —— . Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.
- Kirista kaapelisuoja kuvassa esitetylla tavalla, kun kaytat sisaista tai ulkoista EMC-suodinta.

- Maadoita kaapelin suoja moottorin paassa koko ymparysmitaltaan (360 astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia tai kierra suojan
langat yhteen johtimeksi siten, etta johtimen pituus on korkeintaan viisi kertaa sen paksuus. Maadoita yhteenkierretty suoja moottorin
PE-liittimeen.

Ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleina kaytetdan monijohdinkaapeleita, joiden suojat ovat
kuparipunosta. Suositeltava kaapelityyppi analogiasignaaleille on
kaksoissuojattu kierretty parikaapeli.

- Kierra kaapelin suoja yhteen johtimeksi ja kytke johdin liittimeen SCR.
Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.

- Kirista ohjauskaapeli kuvassa esitetylla tavalla (vain EMC-laitteet).

- Veda moottorikaapeli mahdollisimman kauas ohjaus- ja syottokaapeleista
(etaisyys > 20 cm), jotta valtyttaisiin sahkomagneettisilta hairidilta.
Huomaa: 24 VDC- ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytkea
samaan kaapeliin.

L B0

1.

ohjauskaapeli

kiinni’:t;

2.

moottorikaapeli
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Pyorimimisnopeuden saato

Fl

ACS55 saa nopeusohjeen (taajuusohjeen) analogiatulon kautta. Analogiatulon ja ohjeen valinen suhde riippuu DIP-kytkinten
asetuksista, kuten alla on kuvattu. Lahtétaajuus seuraa ohjeen muutoksia potentiometrin ACC/DEC maaraamalla rampilla.

Korkeataajuustila OFF (tehdas)

Korkeataajuustila ON

f
YR S .
|
|
2 I
b |
| Syoétté*
0 2V 10'V [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP-kytkimen asetukset:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b)
MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz

Lahtotaajuus on rajattu moottorin valittuun
nimellistaajuuteen.

fA taajuusohje
AN+ TOHZ oo\ laht6taajuuden raja
b 5
a 5
b E
E Syotto*
02V 0V "1y mal
4 mA 20mA "7

DIP-kytkimen asetukset:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b)
MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz

Lahtotaajuuden maksimiarvo maaraytyy potentiometrin Hl FREQ asetuksen mukaan
vélille fy:n ja fy + 70 Hz. Potentiometri ei vaikuta analogitulon skaalaukseen.

katkeamiselta.

* Valitse jannite- tai virtasignaali Al-siirtoliittimella. Katso sivu 98.
** Taajuusmuuttaja laukeaa vikaan, jos signaali laskee alle 2 V:n (4 mA:n). Toiminto suojaa taajuusmuuttajaa analogiatulosignaalin




Fi 101
Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku

ACS55:ssa on kaksi tilaa ilmaisevaa LED-valoa, Vihrea LED |Punainen LED Kuvaus

Jotka nakyvat etukannen lapi. Palaa Ei pala ACS55 toimii normaalisti.

Jos taajuusmuuttaja havaitsee ongelman, punainen : — — _ :
LED-valo alkaa vilkkua. Kun olet korjannut vian Palaa Vilkkuu Suojatoiminto on aktivoitunut. Vilkkumisten

kuittaa se kytkemalla kaynnistyskasky pois paalta. lukumaara ilmoittaa vikakoodin.

Jos kaynnistyskasky on jo pois paalta, kytke se
paalle ja uudelleen pois paalta. Vilkkuu Vilkkuu ACS55 kuittaa vian automaattisesti kolmen

Katso vikakoodit alla olevasta taulukosta s?kunnin kyluegsa. ,(*) Va"roitus! M.(.)Ptto i
( = vilkkumistaajuus). kaynnistyy, jos kaynnistyskasky on paalla.

# |Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet # | Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet

1 | DC-ylijannite (*). 1) Verkkojannite on liian suuri: tarkista jannite. |7 | Moottorin ylikuormitus (121‘ ylikuormia): 1) Tarkista kuorma ja varmista, etta

2) Hidastusaika on liian lyhyt verrattuna hitausmassaan: nosta moottorin koko sopii ACS55:lle. 2) Varmista, etta potentiometrin MOTOR | NOM
kiihdytys-/hidastusaikaa potentiometrilla. asetus on oikein.
2 | DC-alijannite (*). Verkkojannite on liian pieni: tarkista jannite. 8 | Vaihtosuuntaajan ylikuormitus tai liian suuri sisainen lampdtila: 1) Kuorma on

liian suuri tai 2) taajuusmuuttajan jaahdytys ei ole riittava.

3 | Lahdon oikosulku: kytke jannite pois paalta ja tarkista moottorin |9 | Muu vika. Sisainen virhe. Kytke jannite pois paalta ja uudelleen paalle. Jos

kaamitys ja moottorikaapeli. ongelma ei poistu, vaihda laite.

4 | Lahdon ylivirta. 1) Kiihdytysaika on liian lyhyt verrattuna 10 | Parametrisointivika. Huomautus: Molemmat LED-valot vilkkuvat. DIP-kytkimet
hitausmassaan: aseta korkeampi arvo potentiometriin on siirretty pois oletusasetuksesta sen jalkeen, kun taajuusmuuttaja on
ACC/DEC. 2) Moottori ja taajuusmuuttaja eivat ole parametrisoitu DriveConfig-tyokalulla. Palauta kytkimet oletusasentoon.

yhteensopivia: tarkista moottori.

5 | Eikaytossa 11 | Tagjuusmuuttajan teholahteena on paristo. Taajuusmuuttajan tila ilmaisee vikaa,
koska taajuusmuuttajaa ei voi kaynnistaa. Taajuusmuuttaja taytyy kytkea
verkkojannitteeseen, jotta sita voi kayttaa. Huomaa kuitenkin, etta kun
taajuusmuuttaja saa virtaa DriveConfig-sarjan sy6tosta, DriveConfig-tydkalun ja
taajuusmuuttajan valinen yhteys on kunnossa.

6 | Analogiatulon arvo on alle 4 mA/2 V. (*) Huomaa: Valvonta on |12 | Taajuusmuuttajaa on ohjattu DriveConfig-tyokalulla (tai muulla sovelluksella
aktiivinen, jos Al OFFSET -asetus on ON. sarjaliitdnnan kautta), ja tiedonsiirtoyhteys on katkennut. Tarkista tiedonsiirtoyhteys.

(*) Automaattinen kuittaus, jos AUTORESET-asetus on paalla (ON). Katso DIP-kytkimet sivulla 94.
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Tekniset tiedot
230V 15V

Sisainen EMC-suodin, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1

Ei EMC-suodinta, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1

Moottorin jatkuva lahtéteho kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2

Runkokoko (ei EMC-suodinta) A A B C C A A

Runkokoko (EMC-suodin) A A B D D A A

Nimellisarvot

Tulojannite U4 Vv 200...240 (+10/-15 %) 110...120 (+10/-15 %)

Jatkuva lahtovirta /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2

Maksimilahtovirta lomax” A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
. Lahtojannite U, \ 0...U4, 3-vaiheinen 0...2xU4, 3-vaiheinen

Tulovirta /4 A 4,4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5

Kytkentataajuus kHz 5 (maks. 16)

Suojausrajat

Ylivirta (huippu) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9

Ylilampo 95 °C (jaahdytyselementti)

Kaapeleiden maksimikoot

Teholiittimet mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)

Ohjausliittimet mm? 1,5 (AWG 16)

Havioteho w 21 32 51 74 103 24 35

Verkkosulakkeen koko**

IEC, tyyppi IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16

UL, tyypitCCja T A 10 15 20 25 30 10 15

Paino, sisainen EMC-suodin, ACS55-01E- kg 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 3,5 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

Paino, ei EMC-suodinta, ACS55-01N- kg 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Sallittu 1 minuutin ajan.

** Suositeltuja arvoja. Ala kaytd UR- tai LOW-PEAK -sulakkeita. Noudata paikallisia ohjeita.
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Moottorikaapelin maksimipituudet

Eurooppalaisten EMC-vaatimusten mukaan moottorikaapelin
pituus ei saa ylittaa alla olevassa taulukossa annettuja arvoja. Mita
lyhyempi moottorikaapeli on, sita pienempia ovat syottoverkolle ja
ymparistolle aiheutuvat hairiot.

Muuttajatyyppi Kytkentataajuus
ACS55-01x-

Sisainen EMC-suodin 5 kHz 16 kHz )
EN61800-3, 1. kédyttéympdristé, rajoittamaton jakelu 2
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
EN61800-3, 1. kdyttéymparists, rajoitettu jakelu °)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, 2. kéyttéymparisté

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m

1) Kytkentataajuus voidaan valita DIP-kytkimella. Katso sivu 95.
2) Patee vain johtuviin hairidihin.

3) Patee johtuviin ja sateileviin hairidihin.

Suojaukset

Ylijannite, alijannite, lahdon oikosulku, ylivirta, analogiatulon
katkeaminen, moottorin ylikuormitus, vaihtosuuntaajan
ylikuormitus.
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Maadoittamattomat jakeluverkot

Taajuusmuuttajia, joissa on sisdainen EMC-suodin, ei saa kayttaa
kelluvassa verkossa tai korkeaimpedanssisesti maadoitetussa
teollisuusverkossa.

Ymparistonakokohtia

ACS55 sisaltaa arvokkaita raaka-aineita, jotka tulisi laittaa
kierratykseen, jotta saastettaisiin energiaa ja luonnonvaroja.
Havitys-/kierratysohjeita saa ABB Oy:n myynti- ja huoltoyhtidista.

Vastuun rajoitus
Valmistaja ei vastaa:

 virheesta johtuvista kustannuksista, jos laitteen asennus,
kayttoonotto, korjaus, muutostyot tai kayttoymparisto eivat tayta
niita vaatimuksia, jotka on esitetty laitteen mukana toimitetuissa
tai muissa asiaankuuluvissa asiakirjoissa

+ laitteista, joita on kaytetty virheellisesti, huolimattomasti tai joita
on kohdannut onnettomuus

+ laitteista, jotka sisaltavat ostajan hankkimia materiaaleja tai
ostajan edellyttamia rakenteita.

Valmistaja, sen toimittajat tai alihankkijat eivat missaan

tapauksessa ole vastuussa valillisista, epasuorista tai

seurannaisista vahingoista tai tappioista.

Kaikki ABB:n taajuusmuuttajia koskevat tiedustelut on osoitettava
ABB Oy:n Kotimaan myyntiin tai ABB:n paikalliselle jalleenmyyjalle.
Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa taman julkaisun painoajan-
kohtana. Valmistaja pidattaa itsellaan oikeuden muutoksiin ilman
ennakkoilmoitusta.
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Hyvaksynnat C-Tick:
Sahkdmagneettisen yhteensopivuuden osalta katso kohtaa CE
CE edella.
ACS55 téyttéé seuraavien eurooppalaisten direktiivien vaatimukset Yhteensopivuus eurooppa|aisen konedirektiivin kanssa
* Pienjannitedirektiivi 73/23/EEC muutoksineen Taajuusmuuttaja tayttda Euroopan unionin konedirektiivin
+ EMC-direktiivi 89/336/EEC muutoksineen vaatimukset koneisiin yhdistettavalle laitteelle. Valmistajan

Asianmukaiset valmistajan vakuutukset ja luettelon tarkeimmista vakuutus on saatavilla ABB:ItA.
standardeista saa pyynnosta.
Tuotesuojaus Yhdysvalloissa

Sahkomagneettinen yhteensopivuus: Tama tuote on suojattu yhdella tai useammalla seuraavista US-

ACS55 tayttaa seuraavien standardien vaatimukset, edellyttaen, patenteista.
etta asennus on tehty oikein ja tassa oppaassa annettujen ohjeiden 4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754 5,612,604
mukaisesti: 5,654,624 5799,805 5940286 5942874 5952613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
Johtuvat, suurtaajuiset hairiot | SFS-EN61800-3, 1. kayttdymparisto, 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
rajoittamaton/rajoitettu jake|u 1) 6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
Sateilevat, suurtaajuiset hairiot | SFS-EN61800-3, 1. kayttdymparisto, 6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
rajoitettu jakelu 7,034,510 7,036,223  7,045987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
S S S— 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
Hairionsieto SFS-EN61800-3, 2. kayttdéymparistod 7,215,099 7,221,152 7,227,325  7,245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
, - 7274573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
Verkkovirran yliaallot IEC61000-3-2 7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688

. . . . .. . 7,515,447 7,560,894  D503,931 D510,319  D510,320 D511,137  D511,150
1) Huomaa moottorlkaapelln makS|m|p|tUUtta ja kytkentataajuutta D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

koskevat kohdat sivulla 103. Katso my0Os kaapelointiohjeet sivulla  D548,182S  D548,183S  D573,090S
99. Muita patentteja on haussa.

Verkkovirran yliaaltotasoa voidaan laskea ulkoisilla tulokuristimilla. L.
Lisavarusteet

UL-, cUL- ja C-Tick-merkinnat

Katso arvokilpi. Tulokuristimet: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

Lahtokuristin: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

UL, cUL: Potentiometri: ACS55-POT
ACS55 sopii kaytettavaksi verkossa, joka pystyy syottamaan DriveConfig-sarja: saat listietoja ABB Oy:n paikallisilta edustajilta.
enintaan 65 kA rms symmetrista virtaa jannitteen ollessa maks. Katso DriveConfig-kéyttéopas [3AFE68910897 (englanninkielinen)].

230V, kun suojaus tapahtuu CC- tai T-luokan sulakkeilla.
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Informations sur les produits et les services

Adressez tout type de requéte concernant le produit a votre correspondant ABB, en indiquant le code de type et le numéro de série de
l'unité en question. Les coordonnées des services de ventes, d’assistance technique et de services ABB se trouvent a |'adresse
www.abb.com/drives, en sélectionnant Sales, Support and Service network (Contact «Services» a l'international).

Formation sur les produits

Pour toute information sur les programmes de formation sur les produits ABB, rendez-vous sur www.abb.com/drives et sélectionnez
Training courses (Formation).

Commentaires sur les manuels des variateurs ABB

Vos commentaires sur nos manuels sont les bienvenus. Rendez-vous sur www.abb.com/drives et sélectionnez Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C
FR
Date : 2010-04-12

© 2010 ABB Oy. Tous droits réserves

ABB France

Division Produits Automation

Activité Moteurs, Machines & Drives
300, rue des Prés Seigneurs

Z.A. La Boisse - BP 90145

01124 Montluel Cedex

FRANCE

Téléphone 0810 020 000
Télécopieur 0810 100 000

Internet http://www.abb.com/drives
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Consignes de sécurité

Vous devez lire attentivement les consignes suivantes avant
d'installer le variateur.

Attention ! Tension dangereuse !
Seul un électricien qualifié est autorisé a installer TACS55.

N'intervenez jamais sur le variateur, le moteur ou son cablage sous
tension. Aprés sectionnement de I'alimentation réseau, attendez
toujours au moins 5 minutes pour que les condensateurs du circuit
intermédiaire se déchargent avant d’'intervenir sur le variateur.

Attention ! Si le dissipateur thermique (radiateur) n’est pas
correctement mis a la terre, il y a un risque de choc électrique en
cas de contact par toucher.

N.B. : Les commutateurs DIP sont sous tension dangereuse.

N.B. : Méme avec le moteur a I'arrét, des tensions dangereuses
sont présentes sur les bornes L/R, N/S, T1/U, T2/V et T3/W.

N.B. : Méme avec le variateur hors tension, des tensions
dangereuses de source externe peuvent étre raccordées aux
bornes des sorties relais.

Attention ! Surfaces chaudes !

En cours d’exploitation, la plaque de refroidissement peut devenir
trés chaude (>80°C). Respectez les consignes d’installation.

Consignes de sécurité générales

L’ACS55 démarre le moteur automatiquement aprés coupure du
courant si le signal de démarrage externe est active.

N'essayez jamais de réparer vous-méme un variateur
endommageé. L'ACS55 n'est pas destiné a étre réparé sur site.
Contactez votre fournisseur pour un appareil de remplacement.

Installez ’ACSS55 dans un local ou coffret verrouillable (clé ou outil).
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Ne mettez pas I'appareil sous tension plus d’une fois toutes les
3 minutes.

Toute modification du réglage des commutateurs DIP affecte le
fonctionnement et les performances de 'ACS55. Vérifiez au
préalable I'absence de risques pour les personnes et les biens.

A propos de ce guide

Ce guide fournit les informations nécessaires a l'installation et la
mise en route de l'appareil.

Controéle de réception

Sont inclus a la livraison :
1. I'ACS55 ;
2. ce guide de l'utilisateur ;

3. deux serre-cables pour le cable de commande
(appareils avec filtre RFI uniquement).

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 22.0A 12 9.38A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

S/N MYYWWRXXXX

Vérifiez sur la plaque signalétique que I'appareil II!A!EX!(!X!XX!III

livré est conforme aux spécifications de la (€ @ ®

commande. RoHS  Made in China
ACS55-01_ - -

Filtre RFI : E = Intégré, N = Non |
Courant de sortie en régime permanent maxi (/») :
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =76 A,09A8 =9,8 A

Tension réseau (U,) :

1=110...120 Vc.a. +10%/-15%

2 =200...240 Vc.a. +10%/-15%

Le numéro de série (S/N) est imprimé sur la plaque signalétique.
(M = site de fabrication, YY = année de fabrication, WW = semaine
de fabrication, R = version du produit (A, B, C...), XXXX = nombre
entier débutant chaque semaine a 0001)
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Vue d'ensemble de I'ACS55

Le variateur ACS55 régule la vitesse d'un moteur asynchrone triphasé.

Bornes réseau, page
117 rﬂ“‘"—"“ NIg T
® Q. &
K9 . PE

Terre de protection (PE), page 117

LED présence tension,

page 121 Commutateurs DIP, page 1714

LED présence défaut,

Potentiometres de commande, page 116

A Bornes des sorties relais, page 7718
""W‘Wﬂmumw

— Bornes de commande, page 118

Blindage du cable moteur, page 1717

TAHTY

L ] / 10%=

W wwweemeen) © )

Nl Bornes du céble moteur, page 777. Le

i y cache-bornes assure une protection

[,E i (NN o'% supplémentaire. Fermez en glissant le
TIU T2V TIW cache vers la gauche.

CLOSED~  ~OPEM

Sélecteur du signal d’entrée
analogique (tension/courant),
page 118

Clip de fixation, pages 1712 - - Plaque serre-cables, page 119 (appareils
113 o i{ ) @ avec filtre RFI uniquement)
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Etapes d'installation et de mise en route
Lisez les Consignes de sécurité page 107 avant de poursuivre.
Action Page
1 Procédez au contréle de réception. 107
2 Vérifiez que les contraintes d’environnement de ’ACS55 sont respectées. 110
Montez le variateur. 112 -
113
4 Vérifiez 'adéquation des réglages standard : la fréquence nominale moteur est 50 Hz ; la charge entrainée est une 114
pompe ou un ventilateur ; la fréquence de sortie maximale est 50 Hz. Si les réglages standard ne conviennent pas,
ajustez le réglage des commutateurs DIP.
5 Assurez-vous que le réglage du potentiometre MOTOR | NOM correspond au courant nominal du moteur. Il 116
détermine le mode d’utilisation de la fonction de protection thermique du moteur.
6 Au besoin, réglez le potentiométre de temps d’accélération/de décélération ACC/DEC. 116
7 Raccordez le cable d’alimentation et les cables moteur. 117
8 Raccordez les fils de commande. 118
9 Mettez le variateur sous tension. La LED verte s’allume. N.B. : Le moteur tourne si le signal de démarrage est active.
10 | Réglez la référence de vitesse et activez le signal de démarrage. Le moteur accélére jusqu’a la référence de vitesse | 120

réglée.

Mesure de la résistance d’isolement de l'installation

Vous ne devez procéder a aucun essai de tension diélectrique ou de résistance d’isolement sur une partie du variateur, ce type d’essai
pouvant endommager le variateur. La résistance d’isolement entre I'étage de puissance et le chassis de chaque variateur a été vérifiée

en usine. De méme, le variateur renferme des circuits limiteurs de tension qui réduisent automatiquement la tension d’essai.




110

Contraintes d’environnement

FR

Site d'installation

Stockage et transport dans I’emballage d’origine

Température de
Iair

-20°C (-4°F), sans givre 1

+40°C (104°F), a charge nominale

+50°C (122°F), si le courant de sortie en régime
permanent est égal a 85 % maxi du courant de
sortie nominal /,

+55°C (131°F), si le courant de sortie en régime
permanent est égal a 75 % maxi du courant de
sortie nominal /,

-40°C (-40°F) & +70°C (158°F)

Altitude

0...2000 m (0...6,600 ft). Entre 1000 et 2000 m
(3,300 et 6,600 ft), Py et I, sont déclassés de 1 %
par tranche de 100 m supplémentaire.

Aucune limite

Humidité relative

Inférieure a 95 %, sans condensation

Inférieure a 95 %, sans condensation

Niveaux de
contamination
(CEI60721-3-3)

» Pas de poussiéres conductrices

» L’air doit étre propre, exempt d'agents corrosifs
et de poussiéeres conductrices.

» Gaz chimiques : classe 3C2

» Particules solides : classe 3S2

Stockage

Transport

» Pas de poussiéres
conductrices

» Gaz chimiques : classe 1C2

» Particules solides : classe 1S2

Pas de poussieres
conductrices

Gaz chimiques : classe 2C2
Particules solides : classe 252

Vibrations Plage de fréquence : 5 a 150 Hz Conforme a la spécification ISTA 1A
sinusoidales Accélération maxi constante : 1 g

(CEI 60068-2-6)

Chocs Non autorisés Maxi 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(CEI 60068-2-29)

Chute libre Non autorisée Non autorisée

1) Si le variateur doit fonctionner a des températures au-dessous de zéro, il doit rester sous tension. Montez le variateur dans une

enveloppe en vous assurant que la chaleur qu’il produit est correctement dissipée.
Degré de protection de TACS55 : IP20.
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Encombrement
Taille | Taille | Taille | Taille
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montage
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Attention ! Le variateur atteint des températures élevées en fonctionnement normal. L'air de refroidissement doit circuler librement en

toutes circonstances :

- LACS55 doit toujours étre monté avec les ailettes de refroidissement a la verticale.

- Ménagez un dégagement suffisant autour des appareils de tailles A et B. Les appareils de tailles C et D étant refroidis par ventilateur,
ils peuvent étre montés cote a cote sans espace intermédiaire.

Montez le variateur avec le clip de fixation sur un rail DIN de 35 mm ou sur une paroi.

Fixation sur rail DIN
Encliquetez TACS55 sur le rail.
Pour le démonter, enfoncez le
levier en haut du clip de fixation.

Fixation sur paroi

Fixez le variateur sur la paroi a
I'aide du clip de fixation. Utilisez
des vis M4.

Distances de dégagement

Ménagez toujours un espace suffisant autour du variateur

pour son refroidissement.
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Montage et démontage du clip de fixation sur paroi
Le variateur peut étre fixé sur une paroi par sa face arriére ou sa face latérale. Montez le clip de fixation sur la face choisie. Cf.

instructions ci-dessous pour les tailles A et B. Sur les appareils de tailles C et D, tirez le clip de fixation vers le bas pour le démonter et
poussez-le vers le haut pour le monter.

Démontage du clip de fixation, tailles A | Montage du clip de fixation, taille A : Montage du clip de fixation, taille B :
et B : enfoncez les deux taquets de Placez les deux parties comme illustré et Insérez les deux parties entre les ailettes
plastique pour séparer la partie supérieure | encliquetez-les. de refroidissement et encliquetez-les.

du clip de sa partie inférieure.
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Commutateurs DIP
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Les commutateurs DIP servent a configurer TACS55 en fonction du moteur et de I'application.

Attention ! Les commutateurs DIP sont sous tension dangereuse (200 V). Mettez le variateur hors tension et attendez 5 minutes
avant de régler les commutateurs. Le capot de protection de ’ACS55 doit rester fermé lorsqu’il est sous tension.

Configuration

* Ouvrez le capot avant avec la pointe d’'un tournevis et réglez les commutateurs DIP.
» Basculez le commutateur a droite ou a gauche avec la pointe d’'un tournevis. En préréglage usine, tous les commutateurs sont a

gauche.

» Refermez le capot avant.

Informations de base

Commutateurs DIP

OFF o\l HI FREQ

\_[}  NOMFREQ
50 |IECL) |60 Hz
OFF|[SCLJ || ON SILENT
P&F ||| CT LOAD
5 |ISCL1 |10 JOG Hz
FLT |SC0 || RUN RELAY
OFF||SCL 0 || ON Al OFFSET
OFF |1 || ON AUTORESET

0]

J

Nom et fonction

Autre

Préréglage ]
usine !'~—i| réglage e
NOM FREQ HZ : Fréquence nominale du moteur 50 Hz 60 Hz
SILENT : Niveau sonore du moteur (fréquence de OFF - Niveau normal ON - Niveau

découpage MLI)

(5 kHz)

silencieux (16 kHz)

LOAD : Type de couple de charge (courbe U/f)

P&F - Pompe / ventilateur

CT - Couple constant

JOG HZ : Fréquence constante pour la fonction Jog

5Hz

10 Hz

RELAY : Fonctionnement de la sortie relais FLT - Défaut RUN - Moteur en
marche

Al OFFSET : Valeur mini de I'entrée analogique OFF -0 mA (0 V) ON-4mA (2V)

AUTORESET : Fonction de réarmement OFF - Pas de ON - Réarmement

automatique des défauts réarmement auto auto activé

HI FREQ : Mode Haute fréquence

OFF - Standard

ON - Mode Haute
fréquence activé
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Informations complémentaires
N° | Nom Information
1 NOM Définit la fréquence nominale du moteur (cf. plaque signalétique du moteur).
FREQ Hz
2 SILENT | Définit la fréequence de découpage du variateur. N.B. : Plus la fréquence est élevée, plus le bruit
électromagnétique est important et plus court doit étre le cable moteur au titre de la
réglementation européenne sur la CEM. Cf. Caractéristiques techniques page 7122. N.B. : La
fréquence de découpage varie en fonction de la température de 'ACS55.
3 LOAD Optimise la courbe caractéristique tension de sortie/fréquence selon la charge. Sélectionnez
P&F pour un couple quadratique (ex. pompes et ventilateurs) et CT pour les charges a couple
constant (ex. convoyeurs). LACS55 augmente automatiquement de 10 % la tension au
démarrage pour compenser les pertes moteur et augmenter le couple de démarrage.
4 JOG Hz | Définit la fréquence Jog. Activez la fonction Jog en raccordant 12...24 Vc.c. sur I'entrée logique 3 (« JOG »). (Le
variateur accélére ou décélere jusqu’a la fréquence Jog et s'y maintient jusqu’a désactivation de I'entrée.)
5 RELAY Sélectionne I'état du variateur indiqué par le contact n.o. de la sortie relais. FLT = Défaut. Le contact est ouvert si le
variateur est en défaut ou hors tension. RUN = En marche. Le contact est fermé quand le variateur est en marche.
6 Al Active une supervision de la fonction « zéro effectif » pour 'entrée analogique. 4 mA (2 V) = ’ACS55 déclenche sur
OFFSET | défaut si la valeur passe sous cette limite. Cf. section Régulation de la vitesse page 120 pour des détails sur la mise
a I'échelle de I'entrée analogique.
7 AUTO- Active la fonction de réarmement automatique pour les défauts suivants : sous-tension, surtension, perte de I'entrée
RESET analogique. ON = 'ACS55 essaiera de réarmer automatiquement 3 secondes aprés le déclenchement sur défaut.
Nombre maxi de réarmements : 10 en 3 minutes. Au-dela, TACS55 s’arréte sans plus aucune tentative de
réarmement. Cf. également Affichage d'état et identification des défauts page 121.
Attention ! Si le signal de démarrage est activé, le moteur redémarre aprés un réarmement. Assurez-vous que cela
ne présente aucun risque.
8 HI FREQ | Définit la fréequence de sortie maxi. OFF : fréquence maxi = valeur définie par le commutateur NOM FREQ HZ. ON :

fréquence maxi = valeur définie par le commutateur NOM FREQ HZ + valeur du potentiométre HI FREQ. Cf.
Potentiometres de commande page 116.

Pour en savoir plus, cf. document anglais DriveConfig User’s Guide (3AFE68910897).
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Potentiomeétres de commande

Les potentiométres de commande sont réglés au moyen d’un tournevis. En préréglage usine, tous les potentiometres se trouvent en

position centrale.

MOTOR | MOM MOTOR | Calculez MOTOR | NOM (courant nominal du moteur) avec I'équation suivante ou relevez la valeur MOTOR | NOM
%) 100 NOM dans le graphique ci-dessous. L'ACS55 évalue la température du moteur sur la base du courant de sortie mesuré et
% du courant nominal du moteur défini. Le variateur déclenche si la température ainsi déterminée révéle un
-- o échauffement anormal du moteur.
N.B. : Si, par leur longueur, les cables moteur induisent des courants capacitifs importants, vous devrez peut-étre
augmenter le réglage de MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Courant nom!nal moteur [A] 100%
Courant nominal ACS55 [A]
AcC 6 ACC/DEC | Définition du temps d’accélération et de décélération entre la fréquence mini et la fréquence maxi, et vice versa, en
ﬁ%@ secondes. Plus le temps ACC/DEC est long, moins vite TACSS55 suivra la référence donnée.
0 0
+20 HI FREQ Limitation de la fréquence de sortie a une valeur réglée entre la fréquence nominale et la fréquence nominale
TN + 70 Hz. Pour utiliser ce potentiométre, activez le mode Haute fréquence avec le commutateur DIP HI FREQ. Cf.
. Commutateurs DIP page 174.
HI FREQ (Hz)
Graphique de sélection MOTOR | NOM Temps ACC/DEC
Courant nominal moteur (A) Réf. [%]
ACS55-01x-
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 20 21
| | | | | | | | | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| | | | | | | | | | |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Raccordement de I’alimentation et du moteur

117

Tension d'entrée AAttention ! Avant de procéder aux raccordements, vérifiez que le variateur est hors tension.

monophasée

MOTOR

T1 T2 T3

N.B. : Vérifiez le niveau de tension du réseau ! Si vous raccordez un ACS55 calibré pour un réseau 115 Vc.a. sur

un réseau 230 Vc.a.

, il sera endommagé !

Borne Description Section des conducteurs Couple de
serrage
L/R, N/S Réseau monophasé Cable a quatre conducteurs de 2,5 mm2 maxi | 0,5 Nm
T1/U, T2/V, T3/W | Bornes moteur (tailles AetB)ou 4 mm?2 maxi (tailles C et D)
Terre de protection Utilisez des conducteurs cuivre multibrins. La | 1 Nm

PE@

Blindage et conducteur de
protection du cable moteur

section du conducteur ne doit pas étre
inférieure a celle du cable de puissance utilisé.

Attention ! Si le radiateur n'est pas correctement mis a la terre, il y a un risque de choc électrique en cas de

contact par toucher.

N.B. : Utilisez uniquement les vis a téte universelle M4x8 fournies. La profondeur d’'insertion maxi autorisée des
vis de mise a la terre est de 6 mm.
Respectez la réglementation en vigueur pour les sections des cables. Utilisez des cables de puissance résistant a
60 °C (140 °F) ou 75 °C (167 °F) si la température ambiante est supérieure a 30 °C (86 °F). Cf. également
Consignes supplémentaires pour le cablage et la CEM page 119.

Le courant de fuite a la terre de 'ACS55 peut dépasser 3,5 mA c.a./10 mA c.c. Conformément a la norme
EN50178, I'ACS55 peut uniguement étre utilisé dans une installation a poste fixe.

Fusible réseau

Pour les types de fusible conseillés, cf. Caractéristiques techniques page 122.

Moteur

Le moteur doit étre un moteur asynchrone triphasé de tension nominale Uy entre 200 et 240 V et de fréquence
nominale fy 50 ou 60 Hz. Le courant nominal du moteur doit étre inférieur ou égal au courant de sortie nominal (/5)

du variateur.

Si les phases sont raccordées dans l'ordre U-U, V-V et W-W et si le sens de rotation sélectionné est avant, I'arbre
moteur tourne dans le sens horaire vu c6té accouplement.
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Raccordement des fils de commande

L’alimentation interne (1) ou externe (2) peut étre utilisée pour les
entrées logiques. La tension de commande analogique préréglée
en usine est 0...10 Vc.c. (Le cavalier Al doit étre sur la position

tension («U»).

FR

Bornes de commande
» Section du conducteur : multiconducteur 0,25...1,5 mm? (23 a

2 2
I -
==2wuz3 xy SsSgp=>
SouSNEHES 55a232uds
OOMW+ +NESW® OO0+ v+ S0D
| | i S a
| |
| 1)!
| i !
2)l L —
Alimentation 12...24 Vc.c. 1...10 kohm
Utilisation du signal en courant
0/4...20 mA : - Basculez le COM
cavalier Al en position courant @ . - COM
(«I»). T T SPEED/AI
- Réglez le commutateur Al | +10V
OFFSET sur ON pour | | +12V
sélectionner le signal en A | START
courant 4...20 mA. | REV
N JOG
U ° SCR

16 AWG)

* Couple de serrage : 0,25 Nm.

# | Nom Description

1 | COM Commun pour entrées logiques ou analogiques 1)

2 | COM | Commun pour entrée logique ou analogique ")

3 | Al Entrée analogique : référence vitesse (fréquence)
0/2...10 Vc.c. (Re=190 kohm), ou 0/4...20 mA
(Re=100 ohm). Résolution 0,1 %, précision +/-1 %.

4 | +10V Tension de référence pour entrée analogique
Précision +/-2 %. Maxi 10 mA

5 | +12V Tension auxiliaire pour entrées logiques. Maxi
30 mA

6 | START | Entrée logique 1 : Démarrage (réarme le variateur
aprés un déclenchement sur défaut) 2)

7 | REV Entrée logique 2 : Inversion du sens de rotation 2)

8 | JOG Entrée logique 3 : Activation de la vitesse Jog 2)

9 | SCR Terre pour le blindage du cable des signaux
Connectée en interne a la terre du chassis

Sortie relais

1 | RO1 Défaut : ouverture du relais. 12 V...250 Vc.a. / 30

> | RO? Vc.c. 10 mA..2 A

1) Raccordement interne au chassis (terre) par résistance 1 Mohm
2) Impédance des entrées logiques : 1,5 kohm
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Consignes supplémentaires pour le cablage et la CEM

Consignes a respecter pour le bon fonctionnement du variateur et la conformité a la directive européenne sur la CEM.
Cable moteur

Le cable moteur doit étre un céable a trois conducteurs symétriques avec conducteur PE coaxial ou un cable a quatre conducteurs avec
blindage coaxial. Un blindage métallique tressé est conseillé, ex. : type MCCMK (cables NK).

- Torsadez en un faisceau les fils du blindage du cable que vous raccordez a la borne de terre JT— . Le faisceau doit étre aussi court
que possible.

- Fixez le blindage du cable comme illustré ci-contre lorsqu’un filtre RFI interne ou externe est utilisé.

- Coté moteur, effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du cable moteur avec un presse-étoupes CEM ou torsadez tous les
fils du blindage en un faisceau dont la longueur n’excéde pas 5 fois sa largeur
et que vous raccordez a la borne PE du moteur.

Cables de commande

Les cables de commande doivent étre des cables multibrins avec un blindage

de fils de cuivre tressés. Un cable a deux paires torsadées blindées est
conseillé pour les signaux analogiques.

- Torsadez en un faisceau le blindage que vous raccordez a la borne SCR. Le
faisceau doit étre aussi court que possible.

- Fixez le cable de commande comme illustré ci-contre (appareils conformes
CEM uniguement).

- Le cable moteur doit cheminer a une certaine distance des fils de
commande et du cable d'alimentation pour prévenir les perturbations
électromagnétiques (distance > 20 cm).

N.B. : Ne réunissez jamais des signaux 24 Vc.c. et 115/230 Vc.a. dans un 1 .
méme cable.

,

serre-cébl

2.

cable de commande
—

cable moteur —
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Régulation de la vitesse
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La référence vitesse (fréquence) est donnée a 'ACS55 sur I'entrée analogique. La correspondance entrée analogique/référence
dépend du réglage des commutateurs DIP comme illustré ci-dessous. La fréquence de sortie suit I'évolution de la référence selon le

réglage du potentiométre ACC/DEC.

Mode Haute fréquence désactivé OFF
(préréglage usine)

Mode Haute fréquence activé ON

f
A S .
|
|
a l
b |
| >Entrée*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Réglage des commutateurs DIP :

HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (courbe a) ou ON**
(courbe b)

MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

La fréquence de sortie est limitée a la
fréquence nominale réglée du moteur.

fA Référence fréquence
iN+70Hz B\ . Limite fréquence de sortie
PN 5
3 |
b
Entrée*
0"V 10V "1y mA]
4 mA 20 mA ’

Réglage des commutateurs DIP :

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (courbe a) ou ON** (courbe b)
MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

La frequence de sortie réelle est limitée a la valeur entre fy et fiy + 70 Hz par le
potentiométre HI FREQ. Le potentiomeétre n’a pas d’incidence sur la mise a I'’échelle
de I'entrée analogique.

* Utilisez le cavalier Al pour sélectionner le signal en tension ou en courant. Cf. page 718.
** Pour assurer sa protection en cas de perte du signal d’entrée analogique, le variateur déclenche si la valeur du signal est inférieure

a2V (4 mA).




FR
Affichage d'état et identification des défauts
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L'ACS55 integre deux LED d’état visibles par | LED verte LED rouge Description

le capot avant. Allumée Eteinte L’ACS55 fonctionne normalement.
Si le variateur détecte un probléme, la LED - : : : " .
rouge clignote. Une fois le probléme résolu, Allumeée o(’3\ll|gnotante La fonction de protection a été activée. Le nombre

réarmez le variateur en désactivant le signal
de démarrage. S’il est déja désactivé, activez-

---------- de clignotements détermine le message de défaut.
OFF. .

le et désactivez-le a nouveau. Clignotante | Clignotante L’ACS55 réarmera automatiquement dans les

Cf. tableau ci-dessous pour les messages de
défaut (= nombre de clignotements de la LED).

3 secondes. (*) Attention ! Le moteur démarrera
si le signal de démarrage est activé.

(*) N.B. : Cette supervision est active si Al OFFSET est activé.

# | Origines probables et interventions préconisées # |Origines probables et interventions préconisées

1 Surtension c.c. (*). 1) Tension réseau trop élevée : vérifiez I'alimentation Surcharge moteur (surcharge Izt) : 1) Vérifiez la charge et la
réseau. 2) Le temps de rampe de décélération est trop court pour l'inertie compatibilité de la taille du moteur avec I'ACS55. 2) Vérifiez que le
de la charge : augmentez le temps ACC/DEC avec le potentiométre. réglage du potentiométre MOTOR | NOM est correct.

2 | Sous-tension c.c. (*). Tension réseau trop faible : vérifiez I'alimentation 8 | Surcharge variateur ou température interne excessive : 1) La charge est
réseau. trop élevée ou 2) le refroidissement du variateur est insuffisant.

3 Court-circuit moteur : Mettez le variateur hors tension et vérifiez les 9 Autre défaut. Erreur interne. Mettez hors tension, puis a nouveau sous
enroulements et le cable moteur. tension. Si le probléme persiste, remplacez le variateur.

4 | Surintensité moteur. 1) Le temps d’accélération est trop court pour 10 | Erreur de paramétrage. N.B. : Les deux LED clignoteront. Le préréglage
l'inertie de la charge : augmentez le temps ACC/DEC avec le usine des commutateurs DIP a été modifié aprés réglage du variateur
potentiomeétre. 2) Incompatibilité moteur/variateur : vérifiez le moteur. avec l'outil DriveConfig. Ramenez les commutateurs sur leur préréglage

usine.

5 Réservé 11 | Le variateur est alimenté par batterie. Il déclenche sur défaut car le
démarrage est impossible. Pour pouvoir fonctionner, le variateur doit
étre raccordé au réseau. Cependant, quand le variateur est alimenté par
le kit DriveConfig, le raccordement entre DriveConfig et le variateur est
correct.

6 La valeur de I'entrée analogique est inférieure a 4 mA/2 V. 12 | Le variateur a été contrélé par DriveConfig (ou application similaire par

liaison série) et la communication a été interrompue. Vérifiez la
communication.

(*) Réarmement automatique si AUTORESET est sur ON. Cf. Commutateurs DIP page 114.
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Caractéristiques techniques
230V 115V

Filtre RFI intégré, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Sans filtre RFI, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Puissance utile du moteur en régime permanent kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Taille (sans filtre RFI) A A B C C A A
Taille (filire RFI intégreé) A A B D D A A
Valeurs nominales
Tension réseau U, Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Courant de sortie en régime permanent (/5) : A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Courant de sortie maxi loaxi* A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Tension de sortie U, \ 0...Uy, triphasée 0...2xU4, triphasée
Courant d’entrée /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Fréquence de découpage kHz 5 (maxi 16)
Limites de protection
Surintensité (créte) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Echauffement anormal 95°C / 203°F (radiateur)
Section maxi des fils
Bornes de puissance mm? 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Bornes de commande mm? 1,5 (AWG 16)
Dissipations de puissance W 21 32 51 74 103 24 35
Calibre des fusibles réseau**
CEl, type CEI269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typesCCet T A 10 15 20 25 30 10 15
Masse, filtre RFI intégré, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 (3,5 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Masse, sans filtre RFI, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7(1,5)

* Autorisé pendant 1 minute.

** Valeurs conseillées. N'utilisez pas de fusibles ultrarapides ou a faible courant créte. Respectez la réglementation en vigueur.
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Longueurs maxi du cable moteur Réseaux de distribution isolés de la terre

Conformément a la réglementation européenne CEM, la longueur Les variateurs avec filtre RFI intégré ne doivent pas étre raccordés
du cable moteur est limitée selon le tableau suivant. Plus le cable a un réseau isolé de la terre ou a un réseau de distribution
moteur est court, plus faibles sont les perturbations émises dans le industriel a la terre d'impédance élevée.

réseau et 'environnement. ]
Mise au rebut

Type de variateur Fre’quence de Le variateur contient des matériaux de base recyclables, dans un
A_C355'01_x' decoupage 3 souci d’économie d’énergie et des ressources naturelles. Des
Filtre RFI integre 5 kHz 16 kHz ") | intormations sur la mise au rebut en fin de vie sont disponibles
EN61800-3, premier environnement, distribution non restreinte # | auprés d’ABB.
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m o
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m Responsabilité limitée
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m Le constructeur n'est pas responsable :
EN61800-3, premier environnement, distribution restreinte 3 * des dépenses résultant d'une défaillance si l'installation, la mise
01A4-2 __ 04A3-2 10m 10m en service, la réparation, la modification ou les conditions

— ambiantes sont contraires aux instructions spécifiées dans la
01A4-1, 02A2-1 10m 10m documentation fournie avec I'appareil et autres documents
07A6-2, 09A8-2 20m 10 m appropriés :
EN61800-3, deuxiéme environnement ¥ « des appareils dont la défaillance résulte d’'un usage abusif, d’une
01A4-2, ..., 04A3-2 10m 10 m négligence ou d’un accident ;
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m » des appareils dont la défaillance provient soit de matériels
07A6-2, 09A8-2 30 m 10m Lourr?is par I'acheteur, soit d’'une conception imposée par ce

ernier.

1) La fréquence de decoupage peut étre selectionnee avec le En aucun cas, le constructeur, ses fournisseurs ou sous-traitants
commutateur DIP. Cf. page 7715. ne pourront étre tenus pour responsables des dommages
2) S’applique uniquement aux émissions conduites. spéciaux, indirects, fortuits ou directs, ni des pertes ou pénalités.
3) S’applique aux eémissions conduites et rayonnées. Pour toute question concernant votre variateur ABB, contactez

votre distributeur ou votre correspondant ABB. Les caractéristiques
techniques, informations et descriptifs sont valables a la date de
Surtension, sous-tension, court-circuit moteur, surintensité, perte  puplication du présent manuel. Le constructeur se réserve le droit
de I'entrée analogique, surcharge moteur, surcharge variateur d’apporter toute modification sans avis préalable.

Protections
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Marquages

Marquage CE
L’ACS55 est conforme a la réglementation européenne suivante :

* Directive Basse tension 73/23/CEE amendée

» Directive CEM 89/336/CEE amendée

Les déclarations correspondantes et la liste des principales normes
sont disponibles sur demande.

Compatibilité électromagnétique :
L’ACS55 est conforme aux normes suivantes pourvu que l'installa-
tion soit correctement réalisée selon les consignes de ce guide :

Emissions haute fréquence EN 61800-3 premier environnement,
conduites distribution restreinte et non restreinte 1)
Emissions haute fréquence EN 61800-3 premier environnement,
rayonnées distribution restreinte

Immunité EN 61800-3 deuxiéme environnement
Harmoniques de courant réseau CEI 61000-3-2

1) Respectez les longueurs maximales autorisées du cable moteur
et la fréquence de découpage, page 123. Cf. également consignes
de céblage page 179.

Les niveaux d'harmonique de courant peuvent étre réduits en
installant des selfs réseau externes.

Marquages UL, cUL et C-Tick
Cf. plaque signalétique.

Marquage UL, cUL :

L'ACS55 peut étre utilisé sur un réseau capable de fournir au plus
65 KA efficaces symétriques sous 230 V maximum lorsqu’il est
protégé par des fusibles de classe CC ou T.

FR
Marquage C-Tick :
Pour la compatibilité électromagnétique, cf. spécifications a la
section Marquage CE ci-dessus.

Conformité a la directive européenne Machines

Le variateur satisfait les exigences de la directive européenne
Machines pour un équipement destiné a étre incorporeé a une
machine. Le certificat d'incorporation est disponible auprés d'ABB.

Protection des produits aux Etats-Unis

Ce produit est protégé par un ou plusieurs des brevets américains
suivants :

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Autres brevets en cours

Accessoires

Selfs réseau : CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Self moteur : ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiométre : ACS55-POT

Kit DriveConfig : pour toute information complémentaire, contactez
votre correspondant ABB. Cf. document anglais DriveConfig User’s
Guide (3AFE68910897).
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Guida utente

per convertitori in c.a.
ACS55

da 0.18 a 2.2 kW

Italiano IT
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Informazioni su prodotti e servizi

Per qualsiasi domanda o chiarimento sul prodotto, rivolgersi al rappresentante ABB locale citando il codice e il numero di serie dell'unita.
Per un elenco di contatti relativamente alla vendita e all'assistenza, visitare il sito www.abb.com/drives e selezionare Sales, Support and
Service network.

Formazione sui prodotti
Per informazioni sulle iniziative di training relative ai prodotti ABB, visitare www.abb.com/drives e selezionare Training courses.

Feedback riguardo ai manuali dei convertitori ABB

Vogliamo conoscere le opinioni e i commenti degli utenti in merito ai nostri manuali. Visitare www.abb.com/drives e selezionare
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C ABB SpA
IT Discrete Automation and Motion Division
Validita: 12-04-2010 LV Drives

Via L. Lama, 33

20099 Sesto San Giovanni (Ml)

Telefono: +39 02 2414 1
Telefax: +39 02 2414 3979

© 2010 ABB Oy. Tutti i diritti riservati. www.abb.com/drives

IT


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Norme di sicurezza Non collegare la potenza di ingresso all'unita piu di una volta ogni

3 minuti.
Leggere attentamente le seguenti norme di sicurezza prima di Alterando i DIP switch si possono compromettere il buon
procedere all'installazione. funzionamento e le prestazioni dell'’ACS55. Assicurarsi che ogni
Avvertenza! Tensione pericolosa! eventuale modifica non comporti un rischio per le persone o le cose.
L'installazione dellACS55 deve essere eseguita solo da elettricisti

qualificati. Informazioni sul manuale

Non intervenire mai sul gonvertltore dllfrequc‘anza, sul cavo motore Questa guida contiene le informazioni necessarie a installare e
o sul motore quando l'alimentazione di rete é collegata. Dopo aver

scollegato I'alimentazione, attendere sempre 5 minuti per consentire
lo scarico dei condensatori del circuito intermedio prima di iniziare Controllo della fornitura
a operare sul convertitore.

avviare l'unita.

Avvertenza! Se la messa a terra del dissipatore non €& eseguita La fornitura comprende: A mm ACS55-01E-09A8-2
correttamente, toccando il dissipatore si rischia di rimanere folgorati. 1 Acs55 L
Nota: sui DIP switch & presente una tensione pericolosa. 2 Guida utente o7 D200
. i ¢ i ioni . . . . . P motor: 2.2 kW (3 HP
Not.a. anch'e quapdo il motore elfermo, s.on.o presenti tensioni 3. 2 fissacavi per il cavo di controllo (solo unita n motor (3 HP)
pericolose in corrispondenza dei morsetti di potenza L/R, N/S, T1/U, EMC) IHRILIEI
. SIN MYYWWRXXXX
T2lV e T3/W. i dati rivortati ivalori  NNEIINIEEITE
Nota: anche quando il convertitore € spento, possono essere Controllare i dati riportati sulla targa dei valori SAFE XXOO00XX
presenti tensioni pericolose collegate esternamente ai morsetti delle nommah e verificare ghe I d|sp533|t|.vo fornito C(E @ ®
uscite rele corrisponda alle specifiche dell'ordine. RoHS  Made in China
' ACS55-01 - -

Avvertenza! Superfici calde!

: . \ , . Filtro EMC: E = integrato, N = no |
Durqnte il funzionamento, I'elemento dLraffredda.mento puo Corrente di uscita continua max. (I):
raggiungere temperature elevate (>80 °C). Seguire 01A4=14A 02A2 =22 A 04A3 =43 A
scrupolosamente le istruzioni di installazione. 07A6=76A 09A8 = 9.8 A ’
Norme di sicurezza generali Tensione di alimentazione (U,):
L'ACS55 avvia automaticamente il motore dopo ogni interruzione 1 - 110...120 Vca +10?’/'15(;/°
dell'alimentazione di rete se € attivo il segnale di avviamento 2 =200...240 Vca +10%/-15%

esterno. Il numero di serie (S/N) € stampato sulla targa dei valori nominali.
Non cercare mai di riparare un'unita guasta. L'ACS55 non & (M = stabilimento di produzione, YY = anno di produzione, WW =
riparabile sul posto. Contattare il fornitore per l'assistenza. settimana di produzione, R = numero revisione prodotto (A, B, C...),
Installare I'ACS55 in uno spazio chiuso da serratura o lucchetto, XXXX = numero intero che parte ogni settimana da 0001)

o apribile solo con appositi utensili.
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Panoramica dell'unita
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[l convertitore di frequenza ACS55 controlla la velocita di motori a induzione in c.a. trifase.

Morsetti di ingresso, pag.
137

LED di accensione, pag. 141

LED di guasto, pag. 141

Selettore dei segnali dell'ingresso
analogico (tensione/corrente),
pag. 138

Fermo di montaggio, pagg. 732 -
133

a1

ARBUR ws

O acihting the switches
Rbe ctvves choned arcige Vol

Circuito di terra (PE), pag. 137

-4
PE

DIP switch, pag. 134

LINE

Potenziometri di controllo, pag. 136

Morsetti delle uscite rele, pag. 738

Morsetti dei cavi di controllo, pag. 138

Schermatura del cavo motore, pag. 137

| —
N ’

enernern ©

TIU T2V Taw
CLOSED~  ~OPEM

10%4m

Morsetti del cavo motore, pag. 137. Con
coperchio scorrevole come isolamento
supplementare. Spostare il coperchio verso
sinistra per chiudere.

MOTOR

A

- >
T Piastra fissacavi, pag. 139 (solo unita EMC)

«
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Installazione e avviamento
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Leggere le Norme di sicurezza a pag. 127 prima di procedere.

riferimento di velocita impostato.

Azione Pag.
1 Controllare la fornitura. 127
2 Verificare che I'ambiente di installazione sia idoneo per 'ACS55. 130
Montare ['unita. 132 -
133
4 Verificare I'applicabilita delle impostazioni standard: frequenza nominale del motore 50 Hz; il carico € una pompa o 134
una ventola; frequenza di uscita massima 50 Hz. Se le impostazioni standard non sono idonee, regolare i DIP switch.
5 Assicurarsi che il potenziometro MOTOR | NOM corrisponda alla corrente nominale del motore. Definisce il 136
funzionamento della funzione di protezione termica del motore.
6 Se necessario, regolare il potenziometro del tempo di accelerazione/decelerazione ACC/DEC. 136
7 Collegare il cavo di alimentazione e il cavo del motore. 137
8 Collegare i cavi di controllo. 138
9 Accendere il convertitore. Il LED verde si illumina. Nota: il motore ruota se il segnale di avviamento é attivo.
10 | Impostare il riferimento di velocita e attivare il segnale di avviamento. |l motore accelera fino a raggiungere |l 140

Controllo dell'isolamento del gruppo

Non eseguire alcuna prova di isolamento o di rigidita dielettrica sul convertitore di frequenza (es. mediante hi-pot o megger) né su
alcuno dei suoi moduli per evitare di danneggiare I'unita. Per ogni convertitore € stato verificato in fabbrica l'isolamento tra il circuito
principale e il telaio. Inoltre, all'interno dell'unita sono presenti circuiti di limitazione della tensione che riducono automaticamente la

tensione di prova.
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Limiti ambientali
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Luogo di installazione

Immagazzinaggio e trasporto nell'imballaggio di protezione

Temperatura
ambiente

-20°C (-4°F), ghiaccio non ammesso 7)
+40°C (104°F), al carico nominale

+50°C (122°F), se la corrente di uscita
continua € max. I'85% della corrente di uscita
nominale /,

+55°C (131°F), se la corrente di uscita
continua € max. il 75% della corrente di uscita
nominale /,

-40°C (-40°F)...+70°C (158°F)

Altitudine

0...2000 m (0...6600 ft). Ad altitudini tra
1000...2000 m (3300...6600 ft), P\ e /5
vengono declassati dell'1% ogni 100 m.

Senza limitazioni

Umidita relativa

Inferiore al 95%, senza condensa

Inferiore al 95%, senza condensa

Livelli di
contaminazione
(IEC 60721-3-3)

* Non & ammessa la presenza di polvere
conduttiva

» L'aria deve essere pulita, priva di materiali
corrosivi e di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 3C2

» Particelle solide: Classe 3S2

Magazzinaggio Trasporto

* Non € ammessa la presenza
di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 1C2

» Particelle solide: Classe 1S2

* Non € ammessa la presenza
di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 2C2

» Particelle solide: Classe 2S2

Vibrazioni
sinusoidali
(IEC 60068-2-6)

Range di frequenza: 5...150 Hz
Accelerazione massima costante: 1 g

Secondo la specifica ISTA 1A

Urti
(IEC 60068-2-29)

Non ammessi

Max. 100 m/s? (330 ft/s®), 11 ms (36 fts)

Caduta libera

Non ammessa

Non ammessa

1) Quando il convertitore funziona a temperature inferiori allo zero, tenere la potenza di ingresso collegata. Installare il convertitore
all'interno di un armadio. Assicurarsi che il calore generato dal convertitore venga adeguatamente dissipato.

Il grado di protezione dellACS55 e IP20.
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Dimensioni
Telaio | Telaio | Telaio | Telaio
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Montaggio
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Avvertenza! L'unita raggiunge una temperatura elevata durante il normale funzionamento. Assicurare un adeguato flusso d'aria di

raffreddamento in ogni condizione:

- Installare 'ACS55 in modo che le ventole di raffreddamento siano sempre verticali.

- Lasciare uno spazio sufficiente intorno alle unita con telaio A e B. Le unita con telaio C e D sono raffreddate da ventole, quindi possono
essere installate affiancate, senza prevedere alcuno spazio extra fra I'una e I'altra.

Installare 'unita utilizzando il fermo di montaggio su una guida DIN da 35 mm o a parete.

Montaggio su guida DIN
Agganciare I'ACS55 alla guida: si
deve sentire un "clic". Per
sganciarla, premere la leva in alto
sopra il fermo di montaggio.

Montaggio a parete

Installare 'unita a parete
utilizzando il fermo di montaggio e
viti M4.

Distanze di passaggio
Lasciare sempre uno spazio sufficiente intorno all'unita
per assicurare un adeguato raffreddamento.
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Telai A e BTelai C e D'W(2in.)
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Aggancio e sgancio del fermo di montaggio a parete

L'unita puo essere installata appoggiando alla parete il lato corto o il lato lungo. Installare il fermo di montaggio sul lato desiderato.
Vedere le istruzioni seguenti per i telai A e B. Per staccare il fermo di montaggio dei telai C e D, tirarlo verso il basso; per attaccarlo,

spingerlo verso l'alto.

133

Sgancio del fermo di montaggio, telai A
e B: premere i due pulsanti in plastica per
staccare la parte superiore e inferiore del
fermo.

Aggancio del fermo di montaggio, telaio
A: posizionare le due parti come mostrato
in figura e spingere finché non si
agganciano con un "clic".

Aggancio del fermo di montaggio, telaio
B: spingere le due parti tra le alette di
raffreddamento finché non si agganciano
con un "clic".
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DIP switch
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| DIP switch permettono di configurare 'ACS55 in base al motore e all'applicazione.

Avvertenza! Sui DIP switch & presente una tensione pericolosa (200 V). Scollegare I'alimentazione e attendere 5 minuti prima di
regolarli. Tenere chiuso il coperchio protettivo quando I'ACS55 ¢é alimentato.

Configurazione
» Aprire il coperchio anteriore facendo leva con la punta di un cacciavite e regolare i DIP switch.
» Utilizzare la punta del cacciavite per spostare gli switch verso destra o sinistra. Di default tutti gli switch sono posizionati a sinistra.
» Chiudere il coperchio anteriore.

Informazioni generali
DIP switch # | Nome e funzione Impostazione Impostazione
di default !—il alternativa Ii—!'l
NOM FREQ Hz: frequenza nominale del motore 50 Hz 60 Hz
m NOMFREQ | 2 | SILENT: livello di rumorosita del motore (frequenza | OFF — Normale ON - Silenzioso
20 |SCL I 60 Hz di commutazione PWM) (5 kHz) (16 kHz)
OFF |SLL I ON SILENT 3 | LOAD: tipo di coppia di carico (curva U/f) P&F — Pompa/ CT — Coppia costante
5 L1 N 10 JOG Hz ST
BT IECD || RUN RELAY 4 | JOG Hz: frequenza costante per la funzione jogging | 5 Hz 10 Hz
OFF||-C1] | OM AIOFFSET | 5 | RELAY: funzionamento delle uscite relé FLT — Guasto RUN — Motore in marcia
OFF |\SLL I ON AUTORESET 6 | Al OFFSET: valore minimo dell'ingresso analogico OFF-0mA (0 V) ON-4mA (2V)
OFF||- 0] | ON [EEY ; ; : :
| 7 | AUTORESET: funzione di reset automatico dei OFF — Senzareset | ON — Con reset
guasti automatico automatico
8 | HI FREQ: modalita ad alta frequenza OFF — Standard ON - Alta frequenza
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Ulteriori informazioni
N. |[Nome Informazioni
1 NOM Definisce la frequenza nominale del motore (vedere la targa dei valori nominali del motore).
FREQ Hz
2 SILENT | Definisce la frequenza di commutazione del convertitore. Nota: piu elevata € la frequenza, piu
intenso € il rumore elettromagnetico e, di conseguenza, sara piu breve la lunghezza del cavo i
motore consentita per conformarsi alle normative europee in materia di compatibilita |
elettromagnetica. Vedere Dati tecnici a pag. 142. Nota: la frequenza di commutazione € in |
funzione della temperatura del' ACS55. |
3 LOAD Ottimizza la tensione di uscita e le caratteristiche di frequenza in base al carico. Selezionare P&F ! ,f
per coppie quadre (es. pompe e ventole) e CT per carichi a coppia costante (es. nastri N
trasportatori). L'ACS55 incrementa automaticamente la tensione di avviamento del 10% per
compensare le perdite del motore e per aumentare la coppia di avviamento.
4 JOG Hz | Definisce la frequenza di jogging (avanzamento a impulsi). Attivare la funzione jogging collegando 12...24 Vcc
all'ingresso digitale 3 ("JOG"). (Il convertitore accelera o decelera alla frequenza di jogging e la mantiene finché
I'ingresso non viene disattivato.)
5 RELAY Seleziona lo stato del convertitore indicato dal contatto normalmente aperto dell'uscita rele. FLT = guasto. Il contatto
€ aperto in presenza di una condizione di guasto o quando l'alimentazione € scollegata. RUN = in marcia. Il contatto
e chiuso durante il funzionamento.
6 Al Attiva una supervisione a zero mobile per l'ingresso analogico. 4 mA (2 V) = 'ACS55 scatta per guasto se il valore
OFFSET |scende al di sotto del limite. Vedere la sezione Controllo di velocita a pag. 140 per informazioni sull'adattamento con
fattore di scala dell'ingresso analogico.
7 AUTO- Attiva la funzione di reset automatico per i seguenti guasti: sottotensione, sovratensione, perdita ingresso analogico.
RESET ON = 'ACS55 tentera il reset automatico 3 secondi dopo uno scatto per guasto. Il numero massimo di reset € 10 in 3
minuti. Se il numero viene superato, I'ACS55 si ferma e non esegue piu altri reset. Vedere anche Indicazioni di stato
e diagnostica a pag. 141.
Avvertenza! Se il segnale di avviamento € attivato, il motore si riavvia dopo il reset. Accertarsi che cid non comporti
alcun pericolo.
8 HI FREQ | Definisce la frequenza di uscita massima. OFF: frequenza max. = valore definito dallo switch NOM FREQ Hz. ON:

frequenza max. = valore definito dallo switch NOM FREQ Hz + valore del potenziometro HI FREQ. Vedere
Potenziometri di controllo a pag. 136.

Per ulteriori informazioni, vedere la Guida utente di DriveConfig [3AFE68910897 (inglese)].
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Potenziometri di controllo

| potenziometri di controllo si regolano con un cacciavite. Di default tutti i potenziometri sono impostati sul valore a meta della scala.

HOTOR | HOM MOTOR I | Calcolare MOTOR | NOM con I'equazione seguente o utilizzare un valore del diagramma di selezione
NOM MOTOR | NOM riportato in fondo alla pagina. L'ACS55 stima la temperatura del motore sulla base della
corrente di uscita misurata e della corrente nominale definita per il motore. Il convertitore scatta se la
temperatura stimata implica il surriscaldamento del motore.
Nota: se i cavi del motore sono lunghi e causano correnti capacitive elevate, pud essere necessario
aumentare l'impostazione di MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Corrente nomllnale motore [A] 100%
Corrente nominale ACS55 [A]
ace 5 ACC/DEC | Definisce il tempo di accelerazione e decelerazione dalla frequenza minima alla frequenza massima e
: viceversa, in secondi. Maggiore ¢ il tempo ACC/DEC, piu lentamente I'ACS55 seguira il riferimento dato.
HI FREQ | Limita la frequenza di uscita a un valore desiderato tra la frequenza nominale e la frequenza nominale
+ 70 Hz. Per utilizzare questo potenziometro, attivare la modalita ad alta frequenza con il DIP switch HI
. FREQ. Vedere DIP switch a pag. 134.
HI FREQ (Hz)
Diagramma di selezione MOTOR | NOM Tempo ACC/DEC
Corrente nominale motore (A) Rif. [%]
ACS55-01x-
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
| | I I | I I I I | |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I | | | | T T | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | I | | | | | | I
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
I I I | I I I I I I I
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 | | | | | 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Collegamento dell'alimentazione e del motore

Tensione di ingresso AAvvertenza! Prima dell'installazione, verificare che I'alimentazione di rete sia scollegata.
monofase Nota: assicurarsi che la potenza di rete sia corretta! Se si collega un'alimentazione a 230 Vca a un'unita ACS55
omologata per 115 Vca in ingresso, il convertitore di frequenza verra danneggiato!
Morsetto Descrizione Dimensioni fili Coppia di
serraggio
URNS (& L/R, N/S Ingresso alimentazione Cavo a 4 conduttori max. 2.5 mm? (telaiAe | 0.5 N'm
LINE monofase B) o max. 4 mm? (telai C e D)
T1/U, T2/V, T3/W | Uscita di potenza al motore
PE Circuito di terra. Utilizzare cavi multifili in rame. Le dimensioni | 1 N-m
Conduttore di protezione del | dei cavi non devono essere inferiori a quelle
cavo motore e schermatura. | del cavo di alimentazione.

Avvertenza! Se la messa a terra del dissipatore non €& eseguita correttamente, toccando il dissipatore si rischia di
rimanere folgorati.

Nota: utilizzare esclusivamente le viti Combi M4x8 in dotazione. La massima profondita di inserimento consentita
per le viti di messa a terra € 6 mm. .

Attenersi alle normative locali per le sezioni dei cavi. Utilizzare cavi di alimentazione con valori nominali per 60°C
(140°F) o cavi per 75°C (167°F) se la temperatura ambiente & superiore a 30°C (86°F). Vedere anche Altre
istruzioni per il cablaggio e la compatibilita elettromagnetica a pag. 139.

La corrente di dispersione verso terra dell ACS55 pud superare 3.5 mA c.a./ 10 mA c.c. Secondo EN50178,
I'ACS55 pud essere utilizzato solo in installazioni permanenti.

Fusibili di ingresso
Vedere Dati tecnici a pag. 142 per i tipi di fusibili raccomandati.
Motore

Il motore deve essere un motore a induzione in c.a. trifase, con tensione nominale Uy da 200 a 240 V e frequenza
nominale fy di 50 o 60 Hz. La corrente nominale del motore deve essere inferiore o uguale alla corrente di uscita
nominale (/5) del convertitore di frequenza.

Se le fasi sono collegate, U-U, V-V e W-W, e la direzione selezionata & "avanti", I'albero ruota in senso orario se
osservato dal lato del convertitore.
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Collegamento dei cavi di controllo

Per gli ingressi digitali & possibile utilizzare un'alimentazione
interna (1) o esterna (2). La tensione di controllo analogica é
0...10 Vcc di default. (Il ponticello Al deve essere in posizione "U"
= tensione).

IT

Morsetti di controllo

* Dimensioni conduttore: intrecciato 0.25...1.5 mm

2

(AWG 23...AWG 16)
« Coppia di serraggio: 0.25 N-m.

< <
3. . 8 S
S S > > 4 s sS > =
coa28<n38s ooH2aZZ85
OOWMW+ +0NKSW OCOMW+ +NIKSW®
| | i Bl
| |
| N
| | -t
2) - - St
Alimentazione 12...24 Vcc 1...10 kohm
Quando si utilizza il segnale di
corrente 0/4...20 mA: - Portare il — COM
ponticello Al in posizione "I" = @ . . COM
corrente. Sy T SPEED/AI
- Impostare lo switch Al OFFSET i +10v
su ON per avere il segnale di | +12v
corrente 4...20 mA. | START
| REV
N JOG
' SCR

# | Nome | Descrizione

1 | COM Comune per ingressi digitali o analogici )

2 | COM | Comune per ingressi digitali o analogici ")

3 | Al Ingresso analogico: riferimento di velocita
(frequenza).
0/2...10 Vcc (Ri=190 kohm), 0 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Risoluzione 0.1%, precisione +/-1%.

4 | +10V Tensione di riferimento per l'ingresso analogico.
Precisione +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Tensione ausiliaria per gli ingressi digitali. Max. 30
mA.

6 | START | Ingresso digitale 1: marcia (resetta il convertitore
dopo uno scatto per guasto) 2)

7 | REV Ingresso digitale 2: direzione di rotazione inversa 2)

8 | JOG | Ingresso digitale 3: attivazione velocita di jogging %)

9 | SCR Terra per la schermatura del cavo dei segnali.
Collegata internamente alla terra del telaio.

Uscite rele

1 | RO1 Guasto: il relé si apre.12 V...250 Vca / 30 Vcc

> | RO2 10 mA..2 A

1) Collegato internamente al telaio (terra) attraverso una resistenza
da 1 Mohm.
2) L'impedenza degli ingressi digitali € 1.5 kohm.



IT 139
Altre istruzioni per il cablaggio e la compatibilita elettromagnetica

Seguire queste istruzioni per assicurare il corretto funzionamento dei dispositivi € la conformita alla Direttiva europea sulla compatibilita
elettromagnetica (EMC).
Cavo motore

Il cavo del motore deve essere un cavo simmetrico a 3 conduttori con conduttore PE concentrico, o un cavo a 4 conduttori con
schermatura concentrica. Si raccomanda una schermatura metallica intrecciata, es. tipo MCCMK (NK Cables).

- Intrecciare i fili della schermatura del cavo riuniti in un fascio e collegarli al morsetto di terra — . |l fascio deve essere il piu corto
possibile.

- Fissare la schermatura del cavo come mostrato nella figura quando si utilizza un filtro EMC interno o esterno.

- Sul lato motore, la schermatura del cavo motore deve essere messa a terra
a 360° con un pressacavo EMC, o i fili della schermatura devono essere
intrecciati in un fascio la cui lunghezza sia inferiore a 5 volte la sua larghezza,
e collegati al morsetto PE del motore.

Cavi di controllo

| cavi di controllo devono essere di tipo multipolare con schermatura in fili di
rame intrecciati. Per i segnali analogici si raccomanda di utilizzare un cavo a
doppino intrecciato con doppia schermatura.

- Intrecciare le schermature riunite in un fascio e collegarle al morsetto SCR.
Il fascio deve essere il piu corto possibile.

- Fissare il cavo di controllo come mostrato nella figura (solo unita EMC).

- Far passare il cavo motore lontano dai cavi di controllo e dal cavo di
alimentazione per evitare interferenze elettromagnetiche (distanza > 20 cm).

Nota: non trasmettere mai segnali a 24 Vcc e 115/230 Vca nello stesso cavo. 1 .

,
"

cavo di controllo fissacavi
2.

e ——

cavo motore
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Controllo di velocita

IT

L'ingresso analogico da il riferimento di velocita (frequenza) per 'ACS55. La corrispondenza tra I'ingresso analogico e il riferimento
dipende dalle impostazioni dei DIP switch, come illustrato sotto. La frequenza di uscita segue le variazioni del riferimento come definito

dal potenziometro ACC/DEC.

Modalita alta frequenza OFF (default)

Modalita alta frequenza ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >Ingresso*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Impostazioni DIP switch:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curva a) o ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 o0 60 Hz

La frequenza di uscita € limitata alla frequenza
nominale selezionata per il motore.

f A riferimento frequenza
R A\ " limite frequenza di uscita
N - f e A
a
b
: Ingresso*
0 2V 10V "1y mA]
4 mA 20mA 7

Impostazioni DIP switch:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curva a) o ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 0 60 Hz

La frequenza di uscita effettiva & limitata a un valore compreso tra fy e fy + 70 Hz dal
potenziometro HI FREQ. Il potenziometro non influisce sull'adattamento con fattore
di scala dell'ingresso analogico.

* Utilizzare il ponticello Al per selezionare il segnale di corrente o tensione. Vedere pag. 138.
** Per proteggere il convertitore in caso di perdita del segnale dell'ingresso analogico, il convertitore scatta se il valore del segnale é

inferiore a 2 V (4 mA).
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Indicazioni di stato e diagnostica

L'ACS55 ha due LED che indicano il suo stato, | LED verde LED rosso Descrizione
visibili attraverso il coperchio anteriore.

_ _ _ _ Acceso Spento L'ACS55 funziona normalmente.
Se il convertitore rileva un problema, il LED . R . . .
rosso lampeggia. Dopo aver risolto il problema, | ACceso Lampeggiante | Si e attivata la funzione di protezione. Il numero
resettare I'unita disattivando il segnale di On di lampeggi indica il codice di guasto.
avyiamento. _Sel I'avyiamento e gia disattivato, off.. L. _ 14 ..
attivarlo e poi disattivarlo nuovamente. Lampeggiante | Lampeggiante | L'ACS55 si resetta automaticamente nel giro di
La tabella seguente contiene i codici dei guasti 3 secondi. (*) Avvertenza! Il motore si mette in
(= il numero di lampeggi dei LED). funzione se il segnale di avviamento & attivo.
# |Possibili cause e azioni correttive # |Possibili cause e azioni correttive
1 | Sovratensione in c.c. (*). 1) La tensione di rete é troppo 7 | Sovraccarico del motore (sovraccarico /4t): 1) Controllare il carico e
elevata: controllare I'alimentazione. 2) La rampa di verificare che il motore sia di taglia adeguata per I'ACS55. 2) Verificare
decelerazione € troppo breve rispetto all'inerzia del carico: che l'impostazione del potenziometro MOTOR | NOM sia corretta.

aumentare il tempo di ACC/DEC con il potenziometro.
2 | Sottotensione in c.c. (*). La tensione di rete é troppo bassa: |8 | Sovraccarico dell'inverter o eccessiva temperatura interna: 1) Il carico é

controllare I'alimentazione. troppo elevato o 2) il raffreddamento del convertitore € insufficiente.
3 | Cortocircuito dell'uscita: spegnere I'alimentazione e 9 | Altro guasto. Errore interno. Spegnere e riaccendere il convertitore.
controllare gli avvolgimenti del motore e il cavo motore. Se il problema persiste, sostituire l'unita.
4 | Sovracorrente di uscita. 1) Il tempo di accelerazione € troppo |10 | Guasto di parametrizzazione. Nota: entrambi i LED lampeggiano.
breve rispetto all'inerzia del carico: aumentare il tempo di L'impostazione dei DIP switch & stata modificata rispetto
ACC/DEC con il potenziometro. 2) Motore e convertitore non all'impostazione di default dopo aver definito i parametri del convertitore
sono compatibili: verificare la taglia del motore. con il tool DriveConfig. Riportare i DIP switch nelle posizioni di default.
5 |Riservato 11 | Il convertitore & alimentato dalla batteria. Lo stato del convertitore viene

indicato come "guasto" perché non & possibile avviare il convertitore. Il
convertitore deve essere collegato alla rete per poter funzionare.
Quando perd¢ il convertitore viene alimentato dall'alimentazione del kit
DriveConfig, il collegamento tra DriveConfig e il convertitore &€ OK.

6 |l valore dell'ingresso analogico € inferiore a 4 mA/2 V. 12 | Il convertitore era controllato da DriveConfig (o da un'altra applicazione
(*) Nota: questa supervisione € attiva se Al OFFSET & ON. tramite comunicazione seriale) e la comunicazione si € interrotta.
Controllare la comunicazione.

(*) Reset automatico se AUTORESET €& ON. Vedere DIP switch a pag. 134.
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Dati tecnici
230V 115V

Filtro EMC integrato, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Senza filtro EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Potenza di uscita continua motore kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Telaio (senza EMC) A A B C C A A
Telaio (EMC) A A B D D A A
Valori nominali
Tensione di ingresso U4 \% 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Corrente di uscita cont