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This guide instructs briefly how to install the drive. For more detailed instructions,
engineering guide lines, technical data and complete safety instructions, see the
hardware manual (www.abb.com/drives: Select Document Library and search for
document number 3AUA0000099663 [English]).

Follow the safety instructions

WARNING! Ignoring the following instructions can cause physical injury or
death, or damage to the equipment: m

» Only qualified electricians are allowed to install and maintain the drive.

» Never work on the drive, motor cable or motor when main power is applied.
After disconnecting the input power, always wait for 5 min to let the intermediate
circuit capacitors discharge before you start working on the drive, motor or
motor cable.

* Do not work on the control cables when power is applied to the drive or to the
external control circuits.

+ Make sure that debris from borings and grindings does not enter the drive when
installing.

+ Do not connect the drive to a voltage higher than what is marked on the type
designation label.

The floor material below the drive must be non-flammable.

Select the power cables

Size the power cables according to local regulations to carry the nominal current
given on the type designation label of your drive.

Typical power cable sizes are listed in table K on page 84. For the conditions of the
sizing, see the hardware manual.

Ensure the cooling

See table C on page 82 for the losses and the cooling air flow through the drive. The
allowed operating temperature range of the drive without derating is -15 to +40 °C.
Protect the drive and input power cable

See table C on page 82. Check that the operating time of the fuse is below 0.5
seconds.
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Install the drive on the wall

See figures A and B on page 817.

Check the insulation of the input and motor cables and the
motor

Check the insulation of the input cable according to local regulations before
connecting it to the drive.

Check the insulation of the motor cable and motor when the cable is disconnected

each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage

m from the drive, see figure G on page 83. Measure the insulation resistance between

of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must exceed 100 Mohm
(reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors,
please consult the manufacturer’s instructions. Note: Moisture inside the motor
casing will reduce the insulation resistance. If moisture is suspected, dry the motor
and repeat the measurement.

Connect the power cables

See figures D, E, F and H. Use symmetrical shielded cable for the motor cabling.

1.

© o N o o

Remove the front cover. IP21 units: Release the retaining clip with a screwdriver
(a) and lift the cover from the bottom outwards (b). Remove the cable entry box
cover by undoing the mounting screw.

Attach the residual voltage warning sticker in the local language next to the
control board top.

Remove the shroud on the power cable terminals by releasing the clips and lifting
the shroud up from the sides with a screwdriver (a). Knock out holes for the
cables to be installed (b).

Cut adequate holes into the rubber grommets. Slide the grommets onto the
cables. Prepare the cable ends. Slide the cables through the holes of the bottom
plate and attach the grommets to the holes.

Ground the cable shields 360 degrees under the grounding clamps.

Connect the twisted cable shields to the grounding terminals.

Connect the conductors of the input and motor cables. Tighten the screws.

Install the EMC shroud separating the input and output cabling if not installed yet.

Units with option +D150: Connect the conductors of the brake resistor cable to the
R+ and R- terminals.

10. Reinstall the shroud on the power terminals.

11. Secure the cables outside the unit mechanically.
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12. Ground the motor cable shield at the motor end. For minimal interference, make a
360-degree grounding at the cable lead-through, or keep the pig tail short.

Connect the control cables
See figure .

1. Cut adequate holes into the rubber grommets and slide the grommets onto the
cables. Slide the cables through the holes of the bottom plate and attach the
grommets to the holes.

2. Strip the cable ends and cut to suitable length (note the extra length of the

grounding conductors). m
3

. Ground the outer shields of all control cables 360 degrees at a grounding clamp in
the cable entry box.

4. Ground the pair-cable shields to a grounding clamp below the control board.
Leave the other end of the shields unconnected or ground them indirectly via a
high-frequency capacitor with a few nanofarads, eg, 3.3 nF / 630 V.

5. Connect the conductors to the appropriate terminals of the control board (see
page 6).

6. Wire the optional modules if included in the delivery.

7. Reinstall the front cover.

Note for fieldbus cabling. See figure J.

1. Install the additional grounding shelf.

2. Ground the outer shields of the cables 360 degrees at a grounding clamp.

3. Knock out holes in the cable entry box cover for the cables to be installed. Install
the cable entry box cover.

4. Plug the connector to the fieldbus module.

Default I/O connections

The default I/0 connections of the Factory macro of the ACS880 primary control
program are shown below.
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XPOW External power input

Wire sizes: "
0.5...2.5 mm? Gzﬁ\él 24VDC,2A
(24...12 AWG) XAl  Reference voltage and analog inputs
Tightening - +VREF [10V DC, R, 1...10 kohm
torques: 0.5N-m ! : XGR'\IIES éOVE‘)C, R, 1...10 kohm
. : roun
(5 Ibf-in) for both - Speed reference 0(2)...10 V, R, >
stranded and ! 200 kohm
solid wiring. + By default not in use. 0(4)...20 mA, Ry, =
100 ohm
Al1 current/voltage selection jumper
J2 | Al2 current/voltage selection jumper
XAO Analog outputs
Motor speed rpm 0...20 mA, R <
500 ohm
Motor current 0...20 mA, R < 500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Drive-to-drive link termination switch
XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
_—/|, Ready
250 VAC/30VDC
— 1 92A
j’ Running
250 VAC/30VDC
) % — 24
Total load Fault & _—/" Faulted(-1)
capacity of these 250 VAC/30VDC
outputs is 4.8 W — 2A
(200 mA / 24 V) XD24 Diggﬁll_interlsck -
B un enable
minus the power +24VD _[+24V DC 200 mA "
taken by DIO1 and DICOM | Digital input ground
DIO2. +24VD [+24VDC 200 mA D
DIOGND | Digital input/output ground

J6 Ground selection switch

XDIO Digital input/outputs

DIO1 [Output: Ready

DIO2 [Output: Running

XDI  Digital inputs

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Forward (0) / Reverse (1)

DI3 Reset

Dl14 Acceleration & deceleration select

DI5 Constant speed 1 (1 = On)

DI6 By default not in use.

Safe torque off

ouT1
SGND | Safe torque off. Both circuits must be
IN1 closed for the drive to start.
IN2

= X12  Safety functions module connection

X13  Control panel connection

X205 Memory unit connection
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This guide instructs briefly how to install the drive. For more detailed instructions,
engineering guide lines, technical data and complete safety instructions, see the
hardware manual (www.abb.com/drives: Select Document Library and search for
document number 3AUA0000099663 [English]).

Follow the safety instructions

WARNING! Ignoring the following instructions can cause physical injury or
death, or damage to the equipment:

* Only qualified electricians are allowed to install and maintain the drive. m

» Never work on the drive, motor cable or motor when main power is applied.
After disconnecting the input power, always wait for 5 min to let the intermediate
circuit capacitors discharge before you start working on the drive, motor or
motor cable.

+ Do not work on the control cables when power is applied to the drive or to the
external control circuits.

+ Make sure that debris from borings and grindings does not enter the drive when
installing.

« Do not connect the drive to a voltage higher than what is marked on the type
desgnation label.

The floor material below the drive must be non-flammable.

Select the power cables

Size the power cables according to local regulations to carry the nominal current
given on the type designation label of your drive.

Typical power cable sizes are listed in table K on page 84. For the conditions of the
sizing, see the hardware manual.

Ensure the cooling and the drive and input power cable

See the table below for the losses, cooling air flow through the drive and UL class T
fuses for branch circuit protection per NEC. The allowed operating temperature range
of the drive without derating is -15 to +40 °C. Check that the operating time of the
fuse is below 0.5 seconds.
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Drive type Air flow Losses Fuse (one per phase)
(ft3/min) (W) Type

Uy=230V

ACS880-01-046A-2 79 500 JJS-80
ACS880-01-061A-2 165 630 JJS-100
ACS880-01-075A-2 165 680 JJS-125
ACS880-01-087A-2 165 730 JJS-125
Uy = 460V

ACS880-01-040A-5 79 667 JJS-60
ACS880-01-052A-5 165 907 JJS-80
ACS880-01-065A-5 165 1117 JJS-90
ACS880-01-077A-5 165 1120 JJS-110
Uy=525V

ACS880-01-07A3-7 165 217 JJS-15
ACS880-01-09A8-7 165 284 JJS-20
ACS880-01-14A2-7 165 399 JJS-30
ACS880-01-018A-7 165 490 JJS-40
ACS880-01-022A-7 165 578 JJS-50
ACS880-01-026A-7 165 660 JJS-50
ACS880-01-035A-7 165 864 JJS-60
ACS880-01-042A-7 165 998 JJS-80
ACS880-01-049A-7 165 1120 JJS-80

Install the drive on the wall

See figures A and B on page 871. For UL Type 12 drives: Install also the hood to the
drive as shown.

Check the insulation of the input and motor cables and the
motor

Check the insulation of the input cable according to local regulations before
connecting it to the drive.

Check the insulation of the motor cable and motor when the cable is disconnected
from the drive, see figure D on page 86. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage
of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must exceed 100 Mohm
(reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors,
please consult the manufacturer’s instructions. Note: Moisture inside the motor
casing will reduce the insulation resistance. If moisture is suspected, dry the motor
and repeat the measurement.
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Connect the power cables
See figures A, B and C on pages 85 and 86.

1. Remove the front cover. UL Type 1 units: Release the retaining clip with a
screwdriver (a) and lift the cover from the bottom outwards (b). Remove the cable
entry box cover by undoing the mounting screw.

2. Attach the residual voltage warning sticker in the local language next to the
control board top.

3. Remove the shroud on the power cable terminals by releasing the clips and lifting
the shroud up from the sides with a screwdriver (a). Knock out holes for the
cables to be installed (b).

4. Remove the control cable grounding shelf which is needed for EU cabling. m
5. Remove the power cable grounding clamps which are needed for EU cabling.

6. Attach the cable conduits to the cable lead-through plate holes. Strip the cable
ends. Slide the cables through the connectors.

7. Connect the twisted cable shields to the grounding terminals.
8. Connect the conductors of the input and motor cables. Tighten the screws.
9. Install the EMC shroud separating the input and output cabling if not installed yet.

10. Drives with option +D150: Connect the conductors of the brake resistor cable to
the R+ and R- terminals.

11. Reinstall the shroud on the power terminals.
12. Secure the cables outside the unit mechanically.

13. Connect the motor cable at the motor end.

Connect the control cables
See figure E on page 86.

1. Fasten the cable conduits to the cable lead-through plate holes. Slide the cables
through the connectors.

2. Strip the cable ends and cut to suitable length (note the extra length of the
grounding conductors).

3. Ground the pair-cable shields to a grounding clamp below the control board.
Leave the other end of the shields unconnected or ground them indirectly via a
high-frequency capacitor with a few nanofarads, eg, 3.3 nF / 630 V.

4. Connect the conductors to the appropriate terminals of the control board (see
page 11).
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5. Wire the optional modules if included in the delivery. For fieldbus modules, see
figure J on page 84.

6. Reinstall the front cover.

Default I/O connections

The default I/O connections of the Factory macro of the ACS880 primary control
program are shown below.




Wire sizes:
0.5...2.5mm?
(24...12 AWG)
Tightening
torques: 0.5N-m
(5 Ibf-in) for both
stranded and
solid wiring.

") Total load
capacity of these
outputs is 4.8 W
(200 mA /24 V)
minus the power
taken by DIO1 and
DIO2.
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XPOW External power input

+24VI
GND

24VDC,2A

XAl

Reference

voltage and analog inputs

+VREF

10V DC, R 1...10 kohm

-VREF

-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND

Ground

Speed reference 0(2)...10 V, Ry, >
200 kohm

By default notin use. 0(4)...20 mA, R, =
100 ohm

Al1 current/voltage selection jumper

J2 |

Al2 current/voltage selection jumper

XAO Analog outputs

Motor speed rpm 0...20 mA, R <
500 ohm

Motor current 0...20 mA, R < 500 ohm

Drive-to-drive link

1 B
2 A
3 BGND
J3 J3

Drive-to-drive link termination switch

XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs

_—/|, Ready
250 VAC/30VDC
— 1 2A
_—/|, Running
250 VAC/30VDC
— 1 2A
Faut — 3 Faulted(-1)
250 VAC/30VDC
— 1 2A
Digital interlock
DIIL Run enable
+24VD_[+24V DC 200 mA P
DICOM |Digital input ground
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND | Digital input/output ground

J6

Ground selection switch

XDIO

Digital input/outputs

DIO1 [Output: Ready |
DIO2 [Output: Running |
XDI  Digital inputs
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Forward (0) / Reverse (1)
DI3 Reset
Di4 Acceleration & deceleration select
DI5 Constant speed 1 (1 = 0On)
DI6 By default not in use.
Safe torque off
ouT1
! SGND | Safe torque off. Both circuits must be
L IN1 closed for the drive to start.
T IN2
== X12  Safety functions module connection
X13  Control panel connection
X205 Memory unit connection
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UL checklist

The drive is to be used in a heated, indoor controlled environment. The drive must
be installed in clean air according to enclosure classification. Cooling air must be
clean, free from corrosive materials and electrically conductive dust. See the
hardware manual.

The maximum ambient air temperature is 40 °C (104 °F) at rated current. The
current is derated for 40 to 55 °C (104 to 131 °F).

The drive is suitable for use in a circuit capable of delivering not more than
100,000 rms symmetrical amperes, 600 V maximum. The ampere rating is based
on tests done according to UL 508C.

The cables located within the motor circuit must be rated for at least 75 °C
(167 °F) in UL-compliant installations.

The input cable must be protected with fuses. Circuit breakers must not be used
without fuses in the USA. Suitable IEC (class aR) fuses and UL (class T) fuses
are listed in the hardware manual. For suitable circuit breakers, contact your local
ABB representative.

For installation in the United States, branch circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code (NEC) and any applicable local
codes. To fulfill this requirement, use the UL classified fuses.

For installation in Canada, branch circuit protection must be provided in
accordance with the Canadian Electrical Code and any applicable provincial
codes. To fulfill this requirement, use the UL classified fuses.

The drive provides overload protection in accordance with the National Electrical
Code (NEC).
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Denne guide er en kortfattet vejledning i, hvordan man installerer
frekvensomformeren. Hvis du vil have mere detaljerede instruktioner, tekniske
retningslinjer, tekniske data og komplette sikkerhedsinstruktioner, kan du se
hardwaremanualen (www.abb.com/drives: Veelg Document Library, og sag efter
dokumentnummer 3AUA0000099663 (pa engelsk).

Folg sikkerhedsinstruktionerne

ADVARSEL! Manglende overholdelse af disse instruktioner kan medfgre
fysiske skader eller dadsfald eller skade pa udstyret:

* Kun autoriserede elinstallatgrer ma udfere installation og vedligeholdelse af
frekvensomformeren.

* Undlad at arbejde med frekvensomformeren, motorkablet eller motoren, nar
tilslutning til nettet er foretaget. Vent 5 minutter, efter at netspaendingen er
frakoblet, sa mellemkredskondensatorerne kan aflades, inden arbejdet med
frekvensomformeren, motoren eller motorkablet pabegyndes.

» Der ma ikke arbejdes med signalkablerne, nar netspaendingen er tilsluttet
frekvensomformeren eller de eksterne styrekredse.

» Undga, at der traenger smuds fra boringer og sliberester ind i
frekvensomformeren under installation.

+ Tilslut ikke frekvensomformeren til en stgrre spaending end der er angivet pa
maerkatet med typebetegnelse.

Gulvmaterialet under frekvensomformeren skal veere ikke-brandbart.

Veaelg effektkabler

Veelg en starrelse til kablerne i henhold til lokale forskrifter til at baere den nominelle
strgm, der er anfgrt pa maerket med typebetegnelsen pa din frekvensomformer.

Typiske starrelser pa stremkabler vises i tabel K pa side 84. Du kan se betingelserne
for starrelsen i hardwaremanualen.

Sorg for kelingen

Se tabel C pa side 82 for tabene og frekvensomformeren gennemstreamning af
kelende Iuft. Frekvensomformerens tilladte driftstemperaturomrade uden reduktion er
-15 til +40 °C.
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Beskyt frekvensomformeren og netkablet

Se tabellen C pa side 82. Kontrollér, at reaktionstiden for sikringen er under 0,5
sekunder.

Installer frekvensomformeren pa veeggen

Se figuren A pa side 81.

Kontroller isoleringen pa input- og motorkabler samt
motoren

Kontrollér isoleringen af indgangskablet i overensstemmelse med de nationale
forskrifter, inden det tilsluttes frekvensomformeren.

Kontroller isoleringen af motorkabler og motor, nar kablet er koblet fra
frekvensomformeren, se figur G pa side 83. Mal isolationsmodstanden mellem hver
faseleder og beskyttelsesjordlederen med en malespaending pa 1000 V DC.
Isolationsmodstanden pa en ABB-motor skal veere stgrre end 100 Mohm
(referenceveerdi ved 25 °C eller 77 °F). Oplysninger om isolationsmodstanden pa
andre motorer kan findes i producentens vejledninger. Bemaerk! Fugt inden i
motorhuset vil reducere isolationsmodstanden. Hvis der er mistanke om fugt, skal
motoren tarres, og malingen gentages.

Tilslut netkablerne.
Se figurerne D, E, F og H. Anvend et skaermet symmetrisk kabel til motorkablingen.

1. Fjern frontdaekslet. IP21-enheder: L@sn lasesplitten med en skruetraekker (a) og
loft deekslet ud fra bunden (b). Fjern kabelindgangskassens daeksel ved at lgsne
monteringsskruerne.

2. Fastger advarselsmeerkatet om restspaending pa det lokale sprog ved siden af
styrekortets top.

3. Fjern afdaekningen pa effektkablets terminaler ved at frigere splitterne og lafte
afdaekningen op fra siderne med en skruetraekker (a). Sla hullerne ud, hvor
kablerne skal installeres (b).

4. Skeer tilstraekkeligt store huller i gummimufferne. Traek gummimufferne pa
kablerne. Forbered kabelenderne. Fer kablerne gennem hullerne pa bundpladen,
og szet mufferne fast i hullerne.

Jord kabelskaermene 360 grader under jordforbindelsesaflastningerne.
Forbind de snoede kabelskzerme til de jordede terminaler.

Forbind lederne pa indgangs- og motorkablerne. Stram skruerne.

© N o o

Genmonter EMC-afskaermningen, som adskiller input- og outputkablerne.
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9. Enheder med valgmulighed +D150: Forbind modstandskablets lederne til
terminalerne R+ og R-.

10. Genmonter afskeermningen til stremterminalerne.
11. Fastger kablerne uden for enheden mekanisk.

12. Tilslut motorkabelskeermen i motorenden. Opna minimal interferens ved at lave
en 360 graders jording ved kabelgennemfaringen eller holde den snoede
kobberskaerm kort.

Tilslut styrekablerne
Se figuren |.

1. Klip passende huller i gummimufferne, og skub mufferne pa kablerne. Far
kablerne gennem hullerne pa bundpladen, og seet mufferne fast i hullerne.

2. Afisoler kabelenderne, og skaer dem af i en passende lzengde (bemaerk
jordledernes ekstra lzengde).

3. Jord de ydre skaerme pa alle kabler 360 grader ved en jordingsklemme i
kabelindgangens kasse.

4. Jord de skeermede, snoede kabler til en jordklemme under styrekortet. Lad den
anden ende af skaermene veere utilkoblet, eller slut dem indirekte til jord med en
hgjfrekvenskondensator pa nogle fa nanofarad (f.eks. 3,3 nF / 630 V).

5. Forbind kablets ledere til de korrekte klemmer pa styrekortet (se side 76).

6. Forbind de valgfrie moduler, hvis de indgar i leverancen.

7. Genmonter frontdaekslet.

Bemaerkning om feltbus-kabelfgring. Se figur J.

1. Installer den yderligere forankringshylde.

2. Du skal forankre de yndre afskaermninger pa 360 grader ved en jordklemme.

3. Bank huller ud i deekslet pa kabelindgangsboksen, hvor kablerne skal monteres.
Monter deekslet pa kabelindgangsboksen.

4. Slut stikket til feltbusmodulet.

I/0-standardtilslutninger

I/O-standardtilslutninger til fabriksmakroen for det primaere styreprogram for ACS880
er vist herunder.
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Ledningsstarrelse:
0,5...2,5mm?
(24...12 AWG)
Fastspaendings-
momenter: 0,5
N-m (5 Ibf-in) til
bade tradledere og
stive ledere.

) Den totale

belastningskapa-
citet for disse
udgange er 4,8 W
(200 mA / 24 V)
minus den strgm,
der gar til DIO1 og
DIO2.

XPOW Ekstern indgangseffekt

XAl

+24VI

GND 24VDC,2A

Referencespaending og analoge indgange

+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm

-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND | Jord

Hastighedsreference 0(2)...10 V, R; >
200 kohm

Som standardindstilling ubenyttet.
0(4)...20 mA, R; = 100 ohm

Al1 jumper til valg af strem/spaending

J2 |

Al2 jumper til valg af strem/spaending

XAO Analog udgang

500 ohm

Drev til drev-forbindelse

J3

J3 Afbryder til drev til drev-link

J6

XRO1, XRO2, XRO3 Relzeudgange

Startklar
250 VAC/30VDC

L

G —1 2A
j’ Korer
= 250 VAC/30VDC
— — 2A
Pl 3+ Feil-1)
- 250 VAC/30VDC
— 1 2A
XD24 Digital interlock
—t DIIL Start frigiv
+24VD _[+24V DC 200 mA P
DICOM |Jording af digital indgang
+24VD [+24V DC200mA "
DIOGND | Jording af digital indgang/udgang

Afbryder til valg af jord

XDI

1
2
3
4
5
6

XDIO Digitale indgange/udgange

DIO1  [Output: Startklar

DIO2 [Output: Karer

Digital indgang

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Forleens (0) / Bagleens (1)

DI3 Reset

Dl4 Acceleration og deceleration veelg

DI5 Konstant hastighed 1 (1 = On)

DI6 Som standardindstilling ubenyttet.

Safe torque off

OuTH Safe torque off. Begge kredse skal vaere
SGND
lukkede, for at frekvensomformeren kan
. IN1
v N2 starte.
= X12  Modulforbindelse med sikkerhedsfunktioner
X13 _ Tilslutning til betjeningspanel
X205 Tilslutning til hukommelsesenhed

Motorhastighed o/min 0...20 mA, R_ <

Motorstrem 0...20 mA, R < 500 ohm
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DE - Kurzanleitung fur die Installation

Diese Anleitung beschreibt in Kurzform die Installation des Frequenzumrichters. Eine
detaillierte Beschreibung der Installation, Hinweise fur die Planung, die technischen
Daten und die kompletten Sicherheitsvorschriften enthalt das Hardware-Handbuch
(www.abb.com/drives: Wahlen Sie Hier finden Sie alle Dokumente zum Download
und suchen Sie das Dokument mit der Nummer 3AUA0000099663 [Englisch]).

Die Sicherheitsanweisungen missen beachtet werden

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu
schweren Verletzungen, todlichen Unfallen oder Schaden an Geraten fiihren:

» Installation und Wartung des Frequenzumrichters diirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden.

* Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor dirfen keinerlei
Arbeiten ausgefiihrt werden, solange die Netzspannung anliegt. Warten Sie
nach dem Abschalten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, bis die
Zwischenkreis-Kondensatoren entladen sind, bevor Sie mit der Arbeit am
Frequenzumrichter, dem Motor oder dem Motorkabel beginnen.

» Flhren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am
Frequenzumrichter oder externen Steuerkreisen anliegt.

+ Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane und Staub in den
Frequenzumrichter eindringen.

» Der Frequenzumrichter darf nicht an hdhere Spannungen angeschlossen
werden, als die, die auf dem Typenschild angegeben ist.

Der Boden/das Material unterhalb des Gerats darf nicht entflammbar sein.

Auswahl der Leistungskabel

Die Leistungskabel miissen nach den ortlichen Vorschriften fiir den auf dem Typen-
schild des Frequenzumrichters angegebenen Nennstrom ausreichend bemessen
sein.

Typische LeistungskabelgréRen sind in Tabelle K auf Seite 84 aufgelistet. Die
Bedingungen fir die Auswahl der KabelgréRen enthalt das Hardware-Handbuch.
Ausreichende Kiihlung sicherstellen

Siehe Tabelle C auf Seite 82, welche Angaben zu den Verlustleistungen und dem
erforderlichen Kihlluftstrom durch den Frequenzumrichter enthalt. Der zulassige
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Umgebungstemperaturbereich fir den Betrieb des Frequenzumrichters ohne Leis-
tungsminderung betragt -15 bis +40 °C.

Schutz des Frequenzumrichters und der Einspeisekabel

Siehe Tabelle C auf Seite 82. Prifen Sie, dass die Ansprechzeit der Sicherungen
weniger als 0,5 Sekunden betragt.

Wandmontage des Frequenzumrichters
Siehe Abbildung A auf Seite 817.

Prifung der Isolation der Einspeisekabel sowie des Motor-
kabels und des Motors

Prifen Sie die Isolation der Einspeisekabel nach den ortlichen Vorschriften vor
Anschluss an den Frequenzumrichter.

m Prifen Sie die Isolation des Motorkabels und des Motors wenn das Motorkabel vom
Frequenzumrichter getrennt ist, siehe Abbildung G auf Seite 83. Die
Isolationswiderstande zwischen jeder Phase und dem Schutzleiter (PE) mit einer
Messspannung von 1000 V DC messen.
Der Isolationswiderstand des ABB-Motors muss mehr als 100 MOhm betragen
(Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die Isolationswiderstande anderer Motoren
entnehmen Sie bitte der Anleitung des Herstellers.
Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehause reduziert den Isolationswiderstand. Bei
Verdacht auf Feuchtigkeit den Motor trocknen und die Messung wiederholen.

Anschluss der Leistungskabel

Siehe Abbildungen D, E, F und H. Verwenden Sie ein symmetrisch geschirmtes
Kabel als Motorkabel.

1. Abnehmen der Frontabdeckung. 1P21: Lésen des Halteclips mit einem Schrau-
bendreher (a) und Abheben der Abdeckung unten nach auf3en (b). Entfernen Sie
den Kabelanschlusskasten nach Lésen der Befestigungsschraube.

2. Bringen Sie den Restspannungs-Warnaufkleber in der erforderlichen lokalen
Sprache auf dem oberen Teil der Bedienpanel-Halterung an.

3. Entfernen Sie die Abdeckung der Leistungskabelklemmen durch Eindriicken der
seitlichen Halteclips mit einem Schraubendreher und Herausziehen (a). Brechen
Sie Offnungen fiir die zu installierenden Kabel aus (b).

4. Schneiden Sie passende Offnungen in die Gummidichtungen. Schieben Sie Dich-
tungen auf die Kabel. Abisolieren Sie die Enden der Leiter des Kabels. Stecken
Sie die Kabel durch die Offnungen des unteren Abschlussblechs und driicken Sie
die Dichtungen in die Offnungen.
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5. Stellen Sie eine 360-Grad-Erdung unter den Erdungsschellen fir die Kabel-
schirme her.

6. SchlieRen Sie die verdrillten Schirme der Kabel an die PE-Anschllsse an.

7. Schlief3en Sie die Phasenleiter der Einspeise- und Motorkabel an. Ziehen Sie die
Schrauben der Anschlusse fest.

8. Installieren Sie die EMV-Trennung zwischen Eingangs- und Ausgangskabeln wie-
der.

9. Einheiten mit Option +D150: SchlieRen Sie die Leiter der Widerstandskabel der
optionalen Bremswiderstande an die Klemmen R+ und R- an.

10. Montieren Sie die Abdeckung der Leistungskabelklemmen wieder.
11. Sichern Sie die Kabel auRerhalb der Einheit mechanisch.

12. SchlieRen Sie die Motorkabelschirme motorseitig an Erde/PE an. Stellen Sie zur
Minimierung von Hochfrequenzstérungen eine 360-Grad-Erdung an den Kabel-
durchfiihrungen her oder halten Sie die verdrillten Schirme mdglichst kurz. E

Anschluss der Steuerkabel
Siehe Abbildung E.

1. Schneiden Sie eine passende Offnung in die Gummidurchfiihrungsdichtungen
und schieben Sie die Dichtungen auf die Kabel. Stecken Sie die Kabel durch die
Offnungen des unteren Abschlussblechs und driicken Sie die Dichtungen in die
Offnungen.

2. Schneiden Sie die Kabel auf die passende Lange ab (die erforderliche Lange der
Erdleiter berticksichtigen) und abisolieren Sie die Leiterenden.

3. Stellen Sie eine 360-Grad-Erdung an einer Erdungsklemme fir die duReren
Schirme aller Steuerkabel im Kabelanschlusskasten her.

4. Schlielen Sie die Schirme der zweiadrigen Steuerkabel an die Erdungsklemme
an. Das andere Ende der Schirme nicht anschlieRen oder indirekt Uber einen
Hochfrequenz-Kondensator mit wenigen Nanofarad (z.B. 3,3 nF / 630 V) erden.

5. Schliefien Sie die Kabel an die entsprechenden Klemmen der Regelungseinheit
an (siehe Seite 27).

6. SchlieRen Sie die optionalen Module, falls mitgeliefert, an.
7. Montieren Sie die Frontabdeckung wieder.

Hinweis zur Feldbus-Verkabelung. Siehe Abbildung J.

1. Installieren Sie das zuséatzliche Erdungs-/Abfangblech.

2. Erden Sie die dulReren Kabelschirme 360 Grad an einer Erdungsklemme.
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3. Brechen Sie Einfihrungsoéffnungen fir die zu installierenden Kabel in die
Abdeckung des Kabeleinflihrungskastens. Montieren Sie die Abdeckung des
Kabeleinfihrungskastens wieder.

4. Stecken Sie den Stecker in das Feldbusadaptermodul.

Standard E/A-Anschliisse

Die Standard-E/A-Anschlisse des ACS880 Primary Control Program sind unten
dargestellt.




LeitergroRen:
0,5...2,5mm?
(24...12 AWG)
Anzugsmomente:
0,5 Nm (5 Ibf-in)
fur Litzen und
einadrige Leiter.

1) Gesamtbelast-
barkeit dieser Aus-
gange 4,8 W

(200 mA /24 V)
minus der Leis-
tung, die von DIO1
und DIO2 ver-
braucht wird.
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XPOW Externer S|
+24VI
GND
Referenzs;
+VREF
-VREF
AGND

pannungseingang
24VDC,2A

XAl annungs- und Analogeingénge

10 VDC, R _1...10 kOhm

-10VDC, R 1...10 kOhm

Masse

Drehzahl-Sollwert

0(2)...10 V, Ry, > 200 kOhm
Standardmafig nicht benutzt
0(4)...20 mA, R, = 100 Ohm

Al1 Jumper Auswahl Strom/Spannung

J2 | Al2 Jumper Auswahl Strom/Spannung

XAO Analogausgénge

Motordrehzahl U/min ,
0...20 mA, R_ < 500 Ohm
Motorstrom

0...20 mA, R_ <500 Ohm

Umrichter-Verbindung (D2D)

1 B

2 A Umrichter-Umrichter-Verbindung (D2D)
3 BGND

J3 J3 Schalter f. Abschluss D2D-Verbindung

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisausgange

_—/|, Bereit

250 VAC/30VDC
— 1 2A

Lauft

250 VAC/30VDC

e
— 2A
e
1

Stoérung(-1)
250 VAC/30VDC
2A

XD24 Digital-Startsperre
DIIL Startfreigabe
+24VD_[+24V DC 200 mA P
DICOM |[Digitaleingang Masse
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND | Digitaleingang/-ausgang Masse
J6 | Schalter Masse-Auswahl

XDIO Digitaleingdnge/-ausgange

DIO1 [Ausgang: Startbereit |
DIO2 [Ausgang: Lauft |
XDI  Digitaleingdnge

DI1 Stopp (0) / Start (1)
DI2 Vorwarts (0) /Riickwarts (1)
DI3 Quittierung
DIi4 Auswahl Beschleun./Verz6g.-Rampen
DI5 Konstantdrehzahl 1 (1 = Ein)
DI6 StandardméBig nicht benutzt
Safe Torque Off = Sicher abgeschalt. Drehmoment

OUT1 |Sicher abgeschaltetes Drehmoment

SGND [(STO). Beide Kreise mussen fir den

IN1 Start des Frequenzumrichters

IN2 geschlossen sein.

X12  Anschluss fiir das Sicherheitsfunktionsmodul
X13  Anschluss fiir das Bedienpanel
X205 Anschluss fir die Memory Unit
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ES — Guia rapida de instalacién

Esta guia ofrece unas breves instrucciones para la instalacién del convertidor de
frecuencia. Para obtener instrucciones mas detalladas, directrices de ingenieria,
datos técnicos y unas instrucciones de seguridad completas, véase el manual de
hardware (www.abb.com/drives: seleccione Biblioteca de documentos y busque el
numero de documento 3AUA0000099663 [inglés]).

Siga las instrucciones de seguridad

ADVERTENCIA: Si no se siguen las siguientes instrucciones, pueden
producirse lesiones fisicas o la muerte, o dafios en el equipo:

* Sdlo podra efectuar la instalacion y el mantenimiento del convertidor un
electricista cualificado.

* No intente trabajar con el convertidor, el cable de motor o el motor con la
alimentacion principal conectada. Tras desconectar la alimentacion de entrada,
espere siempre 5 minutos a que se descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor de frecuencia, el motor o el cable E
de motor.

* No manipule los cables de control cuando el convertidor o los circuitos de
control externo reciban alimentacion.

» Asegurese de que el polvo resultante de practicar orificios y rectificaciones no
entre en el convertidor de frecuencia durante la instalacion.

* No conecte el convertidor de frecuencia a una tensién superior a la indicada en
la etiqueta de designacion de tipo.

El material del suelo situado bajo el convertidor debe ser de un material no
inflamable.
Seleccione los cables de potencia

Dimensione los cables de potencia de conformidad con los reglamentos locales para
el transporte de la intensidad nominal indicada en la etiqueta de designacion de su
convertidor de frecuencia.

Los tamafios comunes de los cables de potencia estan listados en la tabla Ken la
pagina 84. Para las condiciones de dimensionado, véase el manual de hardware.
Garantice la refrigeracion

Véase la tabla C de la pagina 82 para conocer las pérdidas y el caudal de aire de
refrigeracion a través del convertidor de frecuencia. El rango de temperatura de
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funcionamiento permitido para el convertidor de frecuencia sin pérdidas de potencia
es de -15a +40 °C.

Proteja el convertidor y el cable de potencia de entrada

Véase la tabla C en la pagina 82. Compruebe que el tiempo de fusion del fusible sea
inferior a 0,5 segundos.

Monte el convertidor de frecuencia en la pared

Véase la figura A de la pagina 817.

Compruebe el aislamiento de los cables de entrada y motor
y del propio motor

Compruebe el aislamiento del cable de entrada de conformidad con la normativa
local antes de conectarlo al convertidor de frecuencia.

Compruebe el aislamiento del cable de motor y del motor mientras el cable esté
desconectado del convertidor. Véase la figura G en la pagina 83. Mida la resistencia
de aislamiento entre el conductor de cada fase y el conductor a tierra con una
tension de medicion de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor ABB
debe ser superior a los 100 Mohmios (valor de referencia a 25 °C o 77 °F). En cuanto
a la resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones del
fabricante. Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la
resistencia de aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor
y repita la medicion.

Conecte los cables de potencia

Véanse las figuras D, E, F y H. Use cable apantallado simétrico para el cableado al
motor.

1. Retire la cubierta anterior. IP21: Liberando la presilla de sujecién con un
destornillador (a) y levantando la cubierta de abajo hacia fuera (b). Retire la
cubierta de la caja de entrada de cables aflojando el tornillo de fijaciéon.

2. Pegue el adhesivo de advertencia de tension residual en el idioma local junto a la
parte superior de la placa de control.

3. Retire la proteccion de los terminales de los cables de potencia, liberando las
presillas y levantando la proteccion por los lados con ayuda de un destornillador
(a). Practique orificios para los cables a instalar (b).

4. Retire las arandelas de goma de la placa de acceso al interior para los cables que
desee conectar. Corte orificios adecuados en las arandelas de goma. Deslice las
arandelas por los cables. Prepare los extremos de los cables. Deslice los cables
a través de los orificios del panel inferior y fije las arandelas a los orificios.
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Conecte a tierra los apantallamientos de los cables en 360 grados bajo las
abrazaderas de conexion a tierra.

Conecte los apantallamientos trenzados de los cables a los bornes de conexioén a
tierra.

Conecte los conductores de los cables de entrada y de motor. Apriete los
tornillos.

Reinstale la proteccion de EMC que separa los cables de entrada y salida.

Unidades con la opcién +D150: Conecte los conductores del cable de la
resistencia de frenado a los bornes R+ y R-.

. Reinstale la proteccion a los bornes de alimentacion.

1.

Fije los cables fuera de la unidad de forma mecanica.

. Conecte a tierra el apantallamiento del cable de motor en el extremo del motor.

Para unas minimas interferencias, realice una conexion a tierra de 360 grados en
el acceso de cables al interior o mantenga el mallado corto.

Conecte los cables de control

Véase la figura /.

1.

Practique orificios adecuados en las arandelas de goma y haga pasar los cables
a través de ellas. Deslice los cables a través de los orificios del panel inferior y fije
las arandelas a los orificios.

Pele los extremos de los cables y corte a una longitud adecuada (recuerde la
longitud adicional de los conductores de conexion a tierra).

Conecte a tierra los apantallamientos exteriores de todos los cables de control en
360 grados a la abrazadera de conexion a tierra de la caja de entrada de cables.

Conecte a tierra el apantallamiento del par de cables en la abrazadera de tierra.
Deje el otro extremo de los apantallamientos sin conectar o conéctelos a tierra de
forma indirecta a través de un condensador de alta frecuencia de unos pocos
nanofaradios, por ejemplo, 3,3 nF /630 V.

Conecte los conductores a los terminales adecuados de la tarjeta de control
(véase la pagina 27).

Cablee los moédulos opcionales si estan incluidos en el suministro.

Vuelva a colocar la cubierta anterior.
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Nota para el cableado del bus de campo. Véase la figura J.

1.
2.

4.

Instale la pletina de conexion a tierra adicional.

Conecte a tierra los apantallamientos exteriores de los cables a 360° a la
abrazadera de conexion a tierra.

Practique orificios en la cubierta de la caja de entrada de cables para instalar los
cables. Coloque la cubierta de la caja de entrada de cables.

Enchufe el conector al médulo de bus de campo.

Conexiones de E/S por defecto

A continuacién se muestran las conexiones de E/S por defecto del programa de
control primario ACS880.




Tamafios de
hilos:

0,5 ... 2,5 mm?2
(24...12 AWG)
Pares de
apriete: 0,5 N'm
(5 Ibf-in) tanto
para los cables
multifilares
como para los
macizos.

" La capacidad
total de estas
salidas es de

4,8 W

(200 mA /24 V)
menos la potencia
consumida por
DIO1 y DIO2.

ES - Guia rapida de instalacion 27

XPO Entrada de alimentacion externa

+24VI
GND

24V CC,2A

XAl Tensién de referencia y entradas analégicas

+VREF

10V CC, R 1...10 kohm

-VREF

-10V CC, R 1...10 kohm

AGND

Tierra

Ref. velocidad 0(2)...10 V, Ry, >
200 kohm

Por defecto no se usa. 0(4)...20 mA, Ry, =
100 ohm

Puente de seleccion de intensidad/tension

J2 |

Puente de seleccién de intensidad/tension

XAO Salidas analdgicas

Régimen de motor rpm 0...20 mA, R <
500 ohm

Intensidad de motor 0...20 mA, R <
500 ohm

1 B

2 A Enlace de convertidor a convertidor

3 BGND

J3 J3 Terminador enlace convertidor - convertidor

XRO1, XRO2, XRO3 Salidas de relé

Listo
250V CA/30VCC
2A

En marcha
250 VCA/30VCC
2A

Fallo(-1)
250 V CA /30 V CC
2A

LUILUIEA

XD24 Enclavamiento digital

DIIL

Permiso de marcha

+24VD

+24 V. CC200 mA ™

DICOM

Tierra de entrada digital

+24VD

+24V CC200mA ™

DIOGND

Tierra de entrada/salida digital

J6 | Interruptor de seleccién de tierra

XDIO Entradas/salidas digitales

DIO1 [Salida: Listo |
DIO2 [Salida: En marcha |
XDl Entradas digitales
DI1 Paro (0) / Marcha (1)
DI2  |Avance (0) / Retroceso (1)
DI3 Restaurar
DI4 Seleccién de aceleracion y deceleracién
DI5 Velocidad constante 1 (1 = Si)
DI6 Por defecto no se usa.
Safe torque off
gg,:lrg) Funcién "Safe torque off". Ambos circuitos
N deben e_star cerrados para que el
N2 convertidor pueda ponerse en marcha.

X12 Conexién de mddulo de funciones de seguridad

X13 Conexioén del panel de control

X205 Conexién de la unidad de memoria
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FI — Asennuksen pikaopas

Tassa oppaassa on taajuusmuuttajan lyhyet asennusohjeet. Yksityiskohtaisemmat
ohjeet, suunnitteluohjeet, tekniset tiedot ja taydelliset turvaohjeet I6ytyvat
laiteoppaasta (www.abb.com/drives: valitse Document Library ja kirjoita
hakukenttdan dokumentin numero 3AUA0000099663 [englanninkielinen]).

Noudata turvaohjeita

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

» Taajuusmuuttajan asennus- ja huoltoty6t saa suorittaa vain valtuutettu
sahkdalan ammattilainen.

+ Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja
huoltotyét jannitteen ollessa katkaistuna. Kun verkkojannite on katkaistu, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden
minuutin ajan ennen taajuusmuuttajan, moottorin tai moottorikaapelin
kasittelya.

+ Al3 kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. n
+ Varmista, ettei porauspély paase laitteen sisdan asennuksen yhteydessa.

+  Ala kytke taajuusmuuttajaa suurempaan jannitteeseen kuin tyyppikilpeen
merkitty jannite.

Taajuusmuuttajan alla olevan lattiamateriaalin tulee olla palamatonta.

Valitse tehokaapelit

Mitoita tehokaapelit paikallisten sdannésten mukaisesti siitdmaan taajuusmuuttajan
tyyppikilvessa ilmoitettua nimellisvirtaa.

Tyypilliset tehokaapelikoot on lueteltu taulukossa K sivulla 84. Mitoitusehdot on
annettu laiteoppaassa.

Varmista jaahdytys

Katso tiedot [ampohavidista ja taajuusmuuttajan lapi virtaavasta jaahdytysiimasta
sivulla 82 olevasta taulukosta C. Taajuusmuuttajan sallittu kayttélampatila-alue ilman
kertoimia on -15 — +40 °C.
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Suojaa taajuusmuuttaja ja syottokaapeli

Katso taulukko C sivulla 82. Varmista, etta sulakkeiden toiminta-aika on alle 0,5
sekuntia.

Asenna taajuusmuuttaja seinalle

Katso kuva A sivulla 817.

Tarkista syotto- ja moottorikaapelien seka moottorin
eristys

Tarkista sydttkaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Varmista moottorikaapelin ja moottorin eristys, kun kaapeli on irti taajuusmuuttajasta,
katso kuva G sivulla 83. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen valinen
eristysvastus 1000 V DC:n mittausjannitteella. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen
tulee olla yli 100 megaohmia (ohjearvo lampétilassa 25 °C). Lisatietoja muiden
moottorien eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa. Huomautus: Moottorin
kotelon sisélla oleva kosteus pienentaa eristysvastusta. Jos epailet, etta kotelon
sisalla on kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.

Kytke tehokaapelit
Katso kuvat D, E, F ja H. Kayta suojattua symmetristd moottorikaapelia.

1. lIrrota etukansi. |P21 laitteet: Vapauta kiinnitysvipu ruuvimeisselilla (a) ja nosta
kantta sen alaosasta (b). Irrota kaapelien Iapivientikotelon kansi avaamalla
kiinnitysruuvit.

2. Kiinnita oikeankielinen jaadnndsjannitteen varoitustarra ohjauskortin yldosan
viereen.

3. lIrrota tehokaapelien liittimien suoja irrottamalla pidikkeet ja nostamalla suojaa
sivuilta ruuvimeisselilla (a). Katko aukot asennettaville kaapeleille (b).

4. Irrota kumitiivisteet Iapivientilevysta kytkettavia kaapeleita varten. Leikkaa
kumitiivisteisiin sopivan kokoiset reiat. Veda tiivisteet kaapeleiden paalle.
Valmistele kaapelien paat. Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien lapi ja kiinnita
kumitiivisteet reikiin.

Maadoita kaapelin suojavaipat 360 astetta maadoitusliittimien alle.
Kytke kaapelien kierretyt suojavaipat maadoitusliittimiin.

Kytke syottd- ja moottorikaapelien johtimet. Kirista ruuvit.

© N o o

Asenna tulo- ja lahtékaapeloinnin erottava EMC-suoja.
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9. Yksikét, jossa on lisdvaruste +D150: Kytke jarruvastuskaapelin johtimet liittimiin
R+ ja R-.

10. Asenna virtaliittimien suoja.

11. Kiinnita kaapelit yksikon ulkopuolella mekaanisesti.

12. Maadoita moottorikaapelin suojavaippa moottorin paasta. Jotta hairiét voitaisiin
minimoida, tee kaapelin lapiviennissa 360 asteen maadoitus tai pida kierretty
johdin lyhyena.

Kytke ohjauskaapelit

Katso kuva /.

1. Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kumitiivisteet kaapeleihin.
Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien lapi ja kiinnitd kumitiivisteet reikiin.

2. Kuori kaapelien paat, ja leikkaa ne sopivaan pituuteen (huomaa
maadoitusjohtimien ylimaarainen pituus).

3. Maadoita kaikkien ohjauskaapelien ulkovaipat 360 astetta kaapelien
Iapivientikotelossa olevan maadoituskiinnikkeen kohdalla.

4. Maadoita parikaapelien vaipat ohjauskortin alla olevaan
maadoituskiinnikkeeseen. Jata suojavaippojen toiset paat maadoittamatta tai
maadoita ne epasuorasti muutaman nanofaradin suurtaajuuskondensaattorilla,
esim. 3,3nF /630 V.

5. Liita johtimet oikeisiin ohjauskortin liittimiin (katso sivu 32).
6. Kaapeloi lisdvarustemoduulit (jos niita sisaltyy toimitukseen).
7. Kiinnita etukansi paikalleen.

Huomautus kenttiavayldkaapeloinnista. Katso kuva J.
1. Asenna lisdmaadoitushylly.

2. Suorita kaapelien ulompien suojavaippojen 360 asteen maadoitus
maadoitusliittimeen.

3. Tee kaapelien lapivientikotelon kanteen aukot asennettaville kaapeleille. Asenna
kaapelien lapivientikotelo.

4. Kiinnitd kenttavaylamoduulin liitin.

Oletusarvoiset I/0-ohjauskytkennat

ACSB880 ensisijaisen ohjausohjelman oletusarvoiset |/O-ohjauskytkennét on esitetty
seuraavassa kaaviossa.
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Johdinkoot:
0,5...2,5mm?
(24...12 AWG)
Kiristysmomentit:
0,5Nm

XPOW Ulkoinen sy6ttd

XAl

+24VI
GND

24VDC,2A

Ohjejénnite ja analogiatulot

+VREF

10V DC, R, 1...10 kohm

-VREF

-10V DC, R_1...10 kohm

AGND

Maa

Nopeusohje 0(2)...10 V, R, >
200 kohm

Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm

Al1 virran/jannitteen valinnan siirtoliitin

J2

Al2 virran/jannitteen valinnan siirtoliitin

yksilankaisille ja
kerratuille
johtimille.
CI%- ]
A
1) Naiden lahtsjen Vika |

XAO Analogiald

hdoét

Moottorin nopeus (rpm) 0...20 mA, R
< 500 ohm

Moottorin virta 0...20 mA, R_
< 500 ohm

kokonaiskuormitet-
tavuus on 4,8 W
(200 mA /24 V),
josta vahennetaan
DIO1:n ja DIO2:n
kuluttama teho.

1 B
2 A Taajuusmuuttajien valinen liitdnta
3 BGND
J3 J3 Liitdnnan paatevastuksen valintakytkin
XRO1, XRO2, XRO3 Relelahdot
_—/|, Valmis
250 VAC/30VDC
— 1 92A
K
250 VAC/30VDC
— 1 2A
_—/P Vika(-1)
250 VAC/30VDC
— 1 2A
XD24 Digitaalinen lukitus
DIIL Kéyntilupa
+24VD [+24V DC 200 mA "
DICOM |Digitaalitulon maa
+24VD [+24V DC200mA "
DIOGND | Digitaalitulon/-Idhdén maa

J6

Maadoituksen valintakytkin

XDIO Digitaalitulot/-I4hd6t

DIO1 [Lahté: valmius
DIO2 [Lahto: kdynnissa
| Digitaalitulot
DI1 Seis (0) / Kay (1)
DI2 Eteen (0) / Taakse (1)
DI3 Kuittaus
D14 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta
DI5 Vakionopeus 1 (1 = Kéytdssa)
DI6 Oletusarvoisesti ei kaytossa.
Safe torque off -toiminto
ouT1 - ’
Safe torque off -toiminto. Molempien

SGND p PPN

INT piirien on oltava suljettuina, jotta
! taajuusmuuttaja kaynnistyy.
7 IN2

X12  Turvatoimintomoduulin liitdnta
X13  Ohjauspaneelin liitanta
X205 Muistiyksikon liiténta
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Ce guide vous explique brievement comment installer le variateur. Pour des
consignes détaillées, des directives d'ingénierie, les caractéristiques techniques ou
les consignes de sécurité complétes, reportez-vous au manuel d'installation
(www.abb.com/drives : Sélectionnez Document Library (vous devrez peut-étre
afficher la page en anglais pour voir cette rubrique) et recherchez le document
anglais de référence 3AUA0000099663.

Respectez les consignes de sécurité

ATTENTION ! Le non-respect des consignes suivantes est susceptible de
provoquer des blessures graves, voire mortelles, ou des dégats matériels.

» Seuls des électriciens qualifiés sont autorisés a procéder a l'installation et la
maintenance du variateur.

» N'intervenez jamais sur le variateur, le moteur ou son cablage sous tension.
Apres sectionnement de I'alimentation réseau, vous devez toujours attendre les
5 minutes nécessaires a la décharge des condensateurs du circuit
intermédiaire avant d’intervenir sur le variateur, le moteur ou son cablage.

* Vous ne devez pas intervenir sur les cables de commande lorsque le variateur
ou les circuits de commande externes sont sous tension.

+ En cas de percage ou de rectification d’un élément, évitez toute pénétration de
poussiéeres dans le variateur.

* Vous ne devez pas raccorder le variateur sur une tension supérieure a la valeur
indiquée sur sa plaque signalétique.

La surface (sol) sous l'appareil doit étre en matériau ininflammable.

Sélection des cables de puissance

Les cables de puissance doivent étre dimensionnés en fonction de la réglementation
locale pour supporter le courant nominal indiqué sur la plaque signalétique du
variateur.

Les dimensions standard des cables de puissance figurent au tableau K page 84.
Pour les critéres de dimensionnement, cf. Manuel d’installation.
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Refroidissement

Cf. tableau C page 82 pour les pertes et le débit d'air de refroidissement dans le
variateur. Sans déclassement, la plage de température de fonctionnement admissible
va de -15 a +40 °C.

Protection du variateur et du cable réseau

Cf. tableau C page 82. Vérifiez que le temps de manceuvre du fusible est inférieur a
0,5 seconde.

Montage mural du variateur

Cf. figure A page 817.

Mesurez la résistance d’isolement du cable réseau, du
moteur et de son cablage

Mesurez la résistance d'isolement du cable réseau avant de le brancher sur le
variateur conformément a la réglementation en vigueur.

Mesurez la résistance d'isolement du moteur et de son cablage lorsqu'il est sectionné
du variateur, cf. figure G page 83. Mesurez la résistance d’'isolement entre chaque
phase et le conducteur PE du moteur avec une tension de mesure de 1000 Vc.c. Les
valeurs mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a 100 Mohms (valeur
E de référence a 25 °C ou 77 °F). Pour la résistance d'isolement des autres moteurs,
priere de consulter les consignes du fabricant. N.B. : La présence d'humidité a
I'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa résistance d'isolement. Si vous
soupconnez la présence d'humidité, séchez le moteur et recommencez la mesure.

Raccordement des cables de puissance

Cf. figures D, E, F et H. Utilisez un cable moteur symétrique blindé.

1.

Déposez le capot supérieur. [P21: Débloquez I'attache de fixation avec un
tournevis (a) et soulevez le capot du bas vers l'extérieur (b). Démontez le capot
de la boite d'entrée de cables en retirant la vis de fixation.

Fixez une étiquette de mise en garde contre les tensions résiduelles dans votre
langue a c6té du haut de la carte de commande.

Retirez les protections des cables de puissance : débloquez les attaches et
soulevez les protections par les cotés avec un tournevis (a). Percez les
ouvertures pour le passage des céables (b).

Otez les passe-cables en caoutchouc de la plaque passe-cables afin d'y
raccorder les cables. Découpez des ouvertures appropriées dans les passe-
cables en caoutchouc et glissez ces derniers sur les cables. Dénudez les
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extrémités de cable. Glissez les cables dans les percages de la téle de fond et
fixez les passe-cables aux pergages.

Effectuez une reprise de masse sous 360° des blindages de cable sous les
colliers de mise a la terre.

Raccordez les blindages torsadés des cables sur les bornes de terre.
Raccordez les conducteurs des cables réseau et moteur. Serrez les vis.
Remontez la protection CEM qui sépare les cables d'entrée et de sortie.

Appareils équipés de I'option +D150 : Raccordez les conducteurs du cable de la
résistance de freinage sur les bornes R+ et R-.

10. Remontez les protections sur les bornes de puissance.

11. Fixez mécaniquement les cables a I'extérieur du variateur.

12. Mettez a la terre le blindage du cable moteur du c6té moteur. Pour minimiser les

interférences, effectuez une reprise de masse sur 360 degrés au niveau du
passe-céables ou faites une queue de cochon aussi courte que possible.

Raccordement des ciables de commande
Cf. figure 1.

1.

Z N ©

1.

Découpez des ouvertures appropriées dans les passe-cables en caoutchouc et
glissez ces derniers sur les cables. Glissez les cables dans les percages de la
téle de fond et fixez les passe-cables aux pergages.

Dénudez les extrémités de cables et coupez a la longueur adéquate (vous
remarquerez que les conducteurs de terre sont plus longs).

Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages extérieurs de tous les
cables de commande au niveau du collier de mise a la terre du boitier d'entrée de
cables.

Mettez a la masse les blindage de cables au niveau d'un collier de mise a la terre
sous la carte de commande. L'autre extrémité des blindages doit étre laissée non
connectée ou étre reliée a la terre indirectement par le biais d’'un condensateur
haute fréquence de quelques nanofarads (ex., 3,3 nF/630 V).

Raccordez les conducteurs aux bornes correspondantes de la carte de
commande. (cf. page 37).

Raccordez les modules optionnels, si inclus a la livraison.
Remontez le capot avant.
. B. : Pour le cablage du bus de terrain, cf. figure J.

Montez la platine de mise a la terre supplémentaire.
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2. Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage externe sous le collier de
terre.

3. Percez les ouvertures pour passer les cables dans le boitier d’entrée des cables.
Placez le capot sur le boitier.

4. Raccordez le connecteur au module coupleur réseau.

Raccordement des signaux d'E/S (préréglages)

Le schéma suivant illustre les préréglages usine des signaux d'E/S du programme de
commande primaire de 'ACS880.
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XPOW Entrée alimentation externe

Section des
cables : 24 Ve, 2A
0,5 ... 2,5 mm? XAl  Tension de référence et entrées analogiques
(24...12 AWG) +VREF |10 Vc.c., R 1...10 kohm
Couples de -VREF |-10 Vc.c.,, R¢ 1...10 kohm

. AGND [Masse
Serrage -0,5Nm Référence vitesse 0(2) a 10V, Ry, >
(5 Ibf-in) pour 200 kohm
cables | Non utilisée par défaut. 0(4)...20 mA,
monobrins ou a Ren = 100 ohm

brins multiples Sélection courant/tension Al1 par cavalier
J2 Sélection courant/tension Al2 par cavalier
XAO Sorties analogiques
Vitesse moteur tr/min 0...20 mA, R¢ <
500 ohm

Courant moteur 0...20 mA, R¢ <

500 ohm
XD2D Liaison multivariateurs (D2D)
1 B
2 A Liaison multivariateurs (D2D)
3 BGND
J3 J3 Cavalier de terminaison de la liaison D2D
XRO1, XRO2, XRO3 Sorties relais

Prét

250 Vc.a./ 30 Vce.c.
2A

En marche

250 Vc.a./ 30 Vc.c.
2A

En défaut(-1)

250 Vc.a. /30 Vce.c.
2A

[ 78

1) La capacité de Detaut | &
charge totale des ™
sorties est de
48W

(200 mA /24 V)
moins la puissance
consommeée par
par DIO1 et DIO2.

VYA

Verrouillage logique
DIIL Validation marche
+24VD [+24 Vc.c.200mA "
DICOM |[Masse entrées logiques
+24VD_[+24 Vc.c.200mA D
DIOGND | Masse entrées/sorties logiques
J6 Cavalier de sélection de masse
XDIO Entrées/sorties logiques
DIO1 [Sortie : Prét |
DIO2 [Sortie : En Marche |
XDI  Entrées logiques
DI1 Arrét (0) / Démarrage (1)
DI2 Avant (0) / Arriere (1)
DI3 Réarmement
DI4 Sélection accélération & décélération
DI5 Vitesse constante 1 (1 = On)
DI6 Par défaut, non utilisée
Interruption sécurisée du couple (Safe torque off).
OUT1 |Interruption sécurisée du couple STO
SGND | (Safe torque off). Les deux circuits
IN1 doivent étre fermés pour le démarrage
IN2 du variateur.
Raccordement module de sécurité
Raccordement micro-console
Raccordement unité mémoire
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IT — Guida rapida all'installazione

Questa guida illustra brevemente la procedura di installazione del convertitore di
frequenza. Per istruzioni piu dettagliate, linee guida ingegneristiche, dati tecnici e
norme di sicurezza complete, si rimanda al Manuale hardware (www.abb.com/drives:
selezionare Document Library e cercare il numero del documento 3AUA0000099663
[inglese]).

Norme di sicurezza

AVVERTENZA! Il mancato rispetto delle seguenti norme pud mettere a
repentaglio l'incolumita delle persone, con rischio di morte, o danneggiare le
apparecchiature.

» L'installazione e la manutenzione del convertitore di frequenza devono essere
effettuate solo da elettricisti qualificati.

* Non operare mai sul convertitore, sul cavo motore o sul motore quando &
inserita I'alimentazione. Dopo avere scollegato |'alimentazione, prima di
intervenire sul convertitore, sul motore o sul cavo motore attendere sempre 5
minuti per consentire la scarica dei condensatori del circuito intermedio.

* Non lavorare sui cavi di controllo quando il convertitore o i circuiti di controllo
esterni sono alimentati.

» Assicurarsi che la polvere generata da forature e smerigliature non si infiltri

nell'unita durante l'installazione.

* Non collegare il convertitore a una tensione superiore rispetto all'etichetta di
identificazione.

Il pavimento sottostante all'unita deve essere di materiale non infammabile.

Selezione dei cavi di potenza

Dimensionare i cavi di potenza in base alle normative locali. | cavi devono essere adatti
a condurre la corrente nominale indicata sull'etichetta identificativa del convertitore.

Nella tabella K a pagina 84 sono riportate le dimensioni tipiche dei cavi di
alimentazione. Per i criteri di dimensionamento, vedere il Manuale hardware.
Raffreddamento

Vedere la tabella C a pag. 82 per i dati relativi alle perdite e al flusso d'aria attraverso
il convertitore di frequenza. Il range di temperatura operativa del convertitore, senza
declassamento, € -15 ... +40 °C.
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Protezione del convertitore e del cavo di alimentazione di
ingresso

Vedere la tabella C a pag. 82. Verificare che il tempo di intervento del fusibile sia
inferiore a 0.5 secondi.

Montaggio del convertitore di frequenza a parete

Vedere la figura A a pag. 81.

Controllo dell'isolamento di cavo di ingresso, motore e
cavo motore

Verificare che l'isolamento del cavo di ingresso sia conforme alle normative locali
prima di collegarlo al convertitore di frequenza.

Controllare l'isolamento del cavo motore e del motore quando il cavo & scollegato dal
convertitore. Vedere la figura G a pagina 83. Misurare la resistenza di isolamento tra
ogni conduttore di fase e il conduttore di protezione di terra (PE) con una tensione di
misura di 1000 Vcc. La resistenza di isolamento dei motori ABB deve essere
superiore a 100 Mohm (valore di riferimento a 25 °C o 77 °F). Per la resistenza di
isolamento di altri motori, consultare le istruzioni del produttore. Nota: la presenza di
umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la resistenza di isolamento. In
caso di umidita, asciugare il motore e ripetere la misurazione.

Collegamento dei cavi di alimentazione

Vedere le figure D, E, F e H. Utilizzare un cavo schermato di tipo simmetrico per il
motore.

1.

Rimuovere il coperchio anteriore. IP21: Sganciando la clip di fermo con un
cacciavite (a) e sollevando il coperchio dal basso verso I'esterno (b). Rimuovere il
coperchio della cassetta di ingresso dei cavi svitando la vite di fissaggio.

. Applicare I'adesivo con il messaggio di avvertenza per tensione residua (nella

lingua locale) vicino al lato superiore della scheda di controllo.

Rimuovere la protezione sui morsetti dei cavi di potenza sganciando le clip e
sollevando la protezione dai lati con un cacciavite (a). Praticare i fori per l'ingresso
dei cavi che saranno installati (b).

Rimuovere i gommini dalla piastra passacavi per il passaggio dei cavi che si
intendono collegare. Praticare fori adeguati nei gommini. Far scivolare i gommini
sui cavi. Preparare le estremita dei cavi. Inserire i cavi nei fori della piastra
inferiore e fissare i gommini ai fori.

Mettere a terra le schermature dei cavi a 360° sotto i morsetti di terra.

Collegare le schermature intrecciate dei cavi ai morsetti di terra.




7.
8.
9.
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Collegare i conduttori del cavo di ingresso e del cavo del motore. Serrare le viti.
Reinstallare la schermatura EMC che separa i cavi di ingresso e di uscita.

Unita con opzione +D150: collegare i conduttori del cavo della resistenza di
frenatura ai morsetti R+ e R-.

10. Reinstallare la protezione sui morsetti di potenza.

11. Assicurare meccanicamente i cavi all'esterno dell'unita.

12. Mettere a terra la schermatura del cavo del motore sul lato motore. Per ridurre al

minimo le interferenze, eseguire una messa a terra a 360° in corrispondenza
della piastra passacavi, o ridurre al minimo la lunghezza del fascio intrecciato.

Collegamento dei cavi di controllo

Vedere la figura /.

1.

6.
7.

Praticare fori di dimensioni idonee nei gommini e fare scivolare i gommini sui cavi.
Inserire i cavi nei fori della piastra inferiore e fissare i gommini ai fori.

Spellare le estremita dei cavi e tagliarle a una lunghezza adeguata (tenendo
conto della lunghezza extra dei conduttori di terra).

Mettere a terra le schermature esterne di tutti i cavi di controllo a 360° sotto un
morsetto di terra nella cassetta di ingresso dei cavi.

Mettere a terra le schermature dei doppini in corrispondenza di un morsetto di
terra sotto la scheda di controllo. Lasciare scollegata I'altra estremita delle
schermature o metterla a terra indirettamente utilizzando un condensatore ad alta
frequenza di pochi nanofarad (es. 3.3 nF / 630 V).

Collegare i conduttori ai morsetti corrispondenti della scheda di controllo (vedere
pag. 43).

Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura.

Reinstallare il coperchio anteriore.

Nota per il cablaggio del bus di campo. Vedere la figura J.

1.
2.

Installare lo scaffale di messa a terra supplementare.

Mettere a terra a 360° le schermature esterne dei cavi in corrispondenza del
morsetto di terra.

Praticare dei fori nel coperchio della scatola di ingresso per il passaggio dei cavi.
Installare il coperchio della scatola di ingresso dei cavi.

Inserire il connettore nel modulo bus di campo.
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Collegamenti di I/O di default

La figura seguente illustra i collegamenti di I/O di default del programma di controllo
primario del'’ACS880.
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XPOW Ingresso alimentazione esterna

Dimensioni fili: +
24V
0.5... 2.5 mm? GND |24 Vee 2A
(24...12 AWG) XAl Ingressi analogici e tensione di riferimento
Coppie di +VREF |10 Vcc, R, 1...10 kohm
serraggio: 0.5 X/GRIES :I:IO Vce, R 1...10 kohm
. erra
N'm (5 Ibfin) Riferimento velocita 0(2)...10 V, Ry >
per cavi 200 kohm
intrecciati e Di default non utilizzato. 0(4)...20 mA, Rj, =
pieni. 100 ohm
Ponticello di selezione corrente/tensione Al1
Ponticello di selezione corrente/tensione Al2
logiche
Velocita motore rpm 0...20 mA, R <
500 ohm
Corrente motore 0...20 mA, R <500 ohm
D2D Collegamento drive-to-drive
Collegamento drive-to-drive
J3 J3 Interruttore terminazione coll. drive-to-drive
XRO1, XRO2, XRO3 Uscite relé
_—/|/ Pronto
250 Vca /30 Vce
1 2A
_—/l/ In marcia
250 Vca /30 Vee
) La capacita Guasto g o 3} Guasto(-1)
di carico totale 250 Veca / 30 Ve
di queste — 2A
uscite @ 4.8 W Interblocco digitale
DIIL Abilitazione marchia
200 mA /
(2 4V | +24VD_[+24 Vcc 200 mA D
) meno la DICOM | Terra ingressi digitali
potenza +24VD_[+24 Vcc 200 mA )
assorbita da DIOGND | Terra ingressi/uscite digitali
DIO1 e DIO2. J6 |[Interruttore di selezione terra

XDIO Ingressi/uscite digitali
DIO1 [Uscita: pronto |
DIO2 |Uscita: in marcia |
XDI Ingressi digitali
DI1 Arresto (0) / Marcia (1)
DI2 Avanti (0) / Indietro (1)
DI3 Reset
DI4 Selezione accelerazione e decelerazione
DI5 Velocita costante 1 (1 = ON)
DI6 Di default non utilizzato.

- = Safe Torque Off
T L X OUT1
[ I L SGND | Safe Torque Off. Per avviare il convertitore
- —TI ' : . \-L 3 IN1 entrambi i circuiti devono essere chiusi.

< = 4 IN2

X12  Collegamento modulo funzioni di sicurezza
X13  Collegamento pannello di controllo
X205 Collegamento unita di memoria
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NL — Beknopte installatiegids

Deze gids geeft een beknopte beschrijving van het installeren van de omvormer. Zie,
voor nadere instructies, technische richtlijnen, technische gegevens en complete
veiligheidsinstructies, de hardwarehandleiding (www.abb.com/drives: Kies Document
Library en zoek document nummer 3AUA0000099663 [Engels]).

Volg de veiligheidsvoorschriften

WAARSCHUWING! Het niet opvolgen van deze instructies kan verwonding
of dodelijk letsel veroorzaken of schade aan de apparatuur:

+ De installatie en het onderhoud van de frequentie-omvormer mogen uitsluitend
worden uitgevoerd door gekwalificeerde elektriciens.

» Voer nooit werkzaamheden uit aan de frequentie-omvormer, de motorkabel of
de motor als ze onder spanning staan. Na het uitschakelen van de
voedingsspanning moet u altijd 5 minuten wachten om de tussenkring-
condensatoren voldoende te laten ontladen voordat u werkzaamheden aan de
frequentie-omvormer, de motorkabel of de motor mag uitvoeren.

» Voer geen werkzaamheden uit aan besturingskabels als de frequentie-
omvormer of externe besturingsnetwerken onder spanning staan.

» Zorg bij de installatie dat er geen boor- of slijpstof in de omvormer binnendringt.

» Sluit de omvormer niet aan op een spanning die hoger is dan de spanning
aangegeven op het typeplaatje van de omvormer.

Het materiaal van de vloer onder de omvormer dient onbrandbaar te zijn.

Kies de vermogenskabels

Dimensioneer de vermogenskabels volgens de plaatselijke regelgeving om de
nominale stroom te voeren die gegeven is op het typeplaatje van uw omvormer.

Typische vermogenskabelafmetingen zijn vermeld in tabel K op pagina 84. Zie de
hardwarehandleiding voor de voorwaarden van de dimensionering.

Zorg voor de koeling

Zie tabel C op pagina 82 voor de verliezen en de koelluchtstroom door de omvormer.
Het toegestane bedrijfstemperatuurbereik van de omvormer zonder derating is -15 tot
+40 °C.
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Beveilig de omvormer en de voedingskabel

Zie tabel C op pagina 82. Controleer of de aanspreektijd van de zekering korter is dan
0,5 seconden.

Installeer de omvormer aan de wand

Zie figuur A op pagina 81.

Controleer de isolatie van de ingangs- en motorkabels en
van de motor

Controleer de isolatie van de ingangskabel volgens plaatselijke regelgeving alvorens
de omvormer aan te sluiten op het voedingsnet.

Controleer de isolatie van de motorkabel en motor wanneer de kabel losgekoppeld is
van de omvormer. Zie figuur G op pagina 83. Meet de isolatieweerstand tussen elke
fasegeleider en de veiligheidsaardegeleider door een meetspanning van 1000 V DC
te gebruiken. De isolatieweerstand van een ABB-motor moet hoger zijn dan 100
Mohm (referentiewaarde bij 25 °C of 77 °F). Voor de isolatieweerstand van andere
motors moet u de instructies van de fabrikant raadplegen. Opmerking: Vocht in de
motorbehuizing zal de isolatieweerstand verlagen. Als u vocht vermoedt, moet u de
motor drogen en de meting herhalen.

Sluit de vermogenskabels aan

Zie figuren D, E, F en H. Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel voor de
motorbekabeling.

1. Verwijder de frontkap door._IP21: Met een schroevendraaier de bevestigingsklem
in te drukken (a) en de kap aan de onderkant naar voren en omhoog te tillen (b).
Verwijder de kap van het kabelinvoerblok door de bevestigingsschroef los te
draaien.

2. Plaats de waarschuwingssticker tegen restspanning in de plaatselijke taal vlak bij
de bovenkant van het besturingspaneel.

3. Verwijder de afdekking op de vermogenskabelklemmen door de clips los te
maken en de afdekking vanaf de zijkanten op te tillen met een schroevendraaier
(a). Druk de gaten uit voor de te installeren kabels (b).

4. Verwijder de rubber doorvoertules van de doorvoerplaat om de kabels aan te
sluiten. Snij geschikte gaten in de rubber doorvoertules. Schuif de doorvoertules
op de kabels. Maak de kabeluiteinden gereed. Schuif de kabels door de gaten
van de bodemplaat en bevestig de doorvoertules in de gaten.

5. Aard de kabelafschermingen over 360 graden onder de aardklemmen.

6. Sluit de getwiste kabelafschermingen aan op de aardklemmen.
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7. Sluit de geleiders van de ingangs- en motorkabels aan. Draai de schroeven vast.
8. Zet de EMC-afdekking die de ingangs- en uitgangsbekabeling scheidt, terug.

9. Units met optie +D150: Sluit de geleiders van de remweerstandskabel aan op de
klemmen R+ en R-.

10. Zet de afdekking op de vermogensklemmen terug.
11. Zet de kabels buiten de unit mechanisch vast.

12. Aard de motorkabelafscherming aan de motorzijde. Maak, om interferentie te
minimaliseren, een aarding van 360 graden bij de kabeldoorvoer, of houd de
pigtail kort.

Sluit de besturingskabels aan
Zie figuur /.

1. Snij voldoende grote gaten in de rubberen doorvoertules en schuif de
doorvoertules op de kabels. Schuif de kabels door de gaten van de bodemplaat
en bevestig de doorvoertules in de gaten.

2. Strip de kabeluiteinden en snijd deze tot een geschikte lengte (houd rekening met
de extra lengte van de aardgeleiders).

3. Aard de buitenste afschermingen van alle besturingskabels over 360 graden aan
een aardingsklem in het kabelinvoerblok.

4. Aard de kabelpaar-afschermingen aan een aardklem onder het besturingspaneel.
Sluit het andere uiteinde van de afschermingen niet aan of aard deze indirect via
een hoogfrequente condensator van enkele nanofarad, bijvoorbeeld 3,3 nF /

630 V).

5. Sluit de geleiders op de juiste klemmen van de besturingskaart aan (zie pagina
49).

6. Bedraad de optionele modules, indien meegeleverd.
7. Zet de frontkap terug.

Opmerking voor veldbusbekabeling. Zie figuur J.

1. Installeer de extra aardingsplaat.

2. Aard de buitenste afschermingen van de kabels over 360 graden bij een
aardklem.

3. Druk in de kap van het kabelingangsblok gaten uit voor de te installeren kabels.
Installeer de kap van het kabelingangsblok.

4. Plug de connector in de veldbusmodule.




48 NL — Beknopte installatiegids

Standaard 1/0 aansluitingen

Standaard I/O-aansluitingen van het ACS880 basis-besturingsprogramma worden
hieronder getoond.
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. XPOW Externe voedingsingan
Ader-afmetingen: 24V SN

05...2,5 mm? nw{zwoc,m
(24...12 AWG) XAl  Referentiespanning en analoge ingangen

Aanhaalmomenten +VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
0,5 N-m (5 Ibf-in) -VREF |-10VDC, R 1...10 kohm
voor zowel AGND | Aarde -
Toerentalreferentie 0(2)...10 V, Ry, >
gevlochten als 200 kohm
massieve Standaard niet in gebruik. 0(4)...20 mA,
bedrading. Rip = 100 ohm
Al1 stroom/spanning selectiejumper
J2 | Al2 stroom/spanning selectiejumper
XAO Analoge uitgangen
Motortoerental rpm 0...20 mA, R <
500 ohm
Motorstroom 0...20 mA, R < 500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Afsluitingsschakelaar drive-to-drive link
XRO1, XRO2, XRO3 Relais-uitgangen
_—/|, Gereed
250 VAC/30V DC
— 1 2A
_—/|, In bedrijf
250 VAC/30VDC
1) Totale Fout 24
! o ol — Fout(-1)
belastingcapaciteit 250 VAC/30V DC
van deze — 2aA
uitgangen is 4,8 W I XD24 Diggﬁll_e bloké(ering
unvrijgave
(2.0 0 mA/24V) +24VD_[+24 VJIgC 200mA D
minus het DICOM |Aarde digitale ingang
vermogen dat door +24VD |+24 V DC 200 mA ")
DIO1 en DIO2 DIOGND |Aarde digitale ingang/uitgang
opgenomen wordt. J6 Aarde selectiejumper

XDIO Digitale ingang/uitgangen
DIO1 [Uitgang: Gereed |
DIO2 |Uitgang: In bedrijf |
XDI  Digitale ingangen
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)
DI3 Reset
Di4 Acceleratie & deceleratie keuze
DI5 Constant toerental 1 (1 = Aan)
DI6 Standaard niet in gebruik.
Safe torque off

OUT1 . -
SGND Safe torque off. Beide circuits moeten

gesloten zijn voordat de omvormer kan
: INT_|starten.
= 4 IN2
= X12  Aansluiting veiligheidsfuncties-module

X13  Aansluiting bedieningspaneel
X205 Aansluiting geheugenunit
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PL — Skrécona instrukcja montazu

Ten dokument zawiera skrécong instrukcje montazu przemiennika czestotliwosci.
Bardziej szczegotowe wskazowki, wytyczne i dane techniczne oraz petne instrukcje
bezpieczenstwa zawiera podrecznik uzytkownika (www.abb.com/drives: nalezy
wybra¢ opcje Document Library [Biblioteka dokumentéw] oraz wyszukaé dokument w
jezyku angielskim o numerze 3AUA0000099663).

Instrukcje bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE! Nieprzestrzeganie nastepujgcych instrukcji grozi
obrazeniami ciata lub $miercig bgdz uszkodzeniem sprzetu:

+ Do montazu i konserwacji przemiennika czestotliwosci uprawnieni sg wytacznie
wykwalifikowani elektrycy.

+ Nie mozna wykonywac¢ zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu
silnika lub silniku, jesli podtgczone jest zrodto zasilania. Po odtgczeniu zrédia
zasilania nalezy zawsze poczeka¢ 5 minut, aby kondensatory obwodu
posredniego zdgzyly sie roztadowac przed przystgpieniem do prac przy
przemienniku czestotliwosci, kablu silnika lub silniku.

» Nie mozna wykonywac¢ zadnych prac przy kablach sterowania, jesli do
przemiennika czestotliwosci lub zewnetrznych obwodéw sterowania
doprowadzone jest napiecie zasilania.

+ Podczas montazu nalezy uwazaé, aby opitki powstajgce w trakcie wiercenia i
szlifowania nie przedostaty sie do wnetrza przemiennika czestotliwosci.

* Nie mozna podtgczac przemiennika czestotliwosci do napiecia wyzszego niz
podane na tabliczce znamionowe;j.

Materiat znajdujacy sie na podtodze pod przemiennikiem czestotliwosci musi byé
niepalny.

Dobér kabli zasilania

Kable zasilania nalezy zwymiarowaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami
lokalnymi, tak aby zapewni¢ przeptyw prgdu znamionowego podanego na tabliczce
znamionowej przemiennika czestotliwosci.

Typowe rozmiary kabli zasilania przedstawiono w tabeli K na stronie 84. Warunki
wymiarowania mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika.
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Zapewnianie chtodzenia

W tabeli C na stronie 82 zawarto informacje o stratach oraz przeptywie powietrza
chtodzgcego przez przemiennik czestotliwosci. Dozwolony zakres temperatury pracy
przemiennika czestotliwosci bez obnizenia jego wartosci znamionowych wynosi od
-15 do +40°C.

Ochrona przemiennika czestotliwosci i kabla zasilania
wejsciowego

Odpowiednie informacje zawiera tabela C na stronie 82. Nalezy upewni¢ sig, ze czas
zadziatania bezpiecznika wynosi mniej niz 0,5 s.

Montaz przemiennika czestotliwosci na scianie

Patrz rysunek A na stronie 817.

Kontrola izolacji kabla wejsciowego i kabla silnika oraz
samego silnika

Przed podtgczeniem kabla wejsciowego do przemiennika czestotliwosci nalezy
sprawdzié, czy jego izolacja jest zgodna z lokalnymi przepisami.

Izolacje kabla silnika oraz izolacje silnika nalezy sprawdzi¢, gdy kabel jest odtgczony
od przemiennika czestotliwosci, patrz rys. G na str. 83. Nalezy zmierzy¢ rezystancje
izolacji pomiedzy poszczegdlnymi przewodami fazowymi a przewodem uziomowym
przy uzyciu napiecia pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi
przekracza¢ 100 MQ (warto$¢ odniesienia w temperaturze 25 °C lub 77 °F).
Wymagania dotyczgce rezystanciji izolacji innych silnikow zostaty podane w
instrukcjach dostarczonych przez producenta. Uwaga: Wilgo¢ wewnatrz obudowy
silnika zmniejsza rezystancje izolacji. Jesli istnieje prawdopodobienstwo obecnosci
wilgoci, nalezy wysuszy¢ silnik i powtorzy¢ pomiar.

Podtaczanie kabli zasilania

Patrz rysunki D, E, Fi H. W okablowaniu silnika nalezy uzywaé¢ symetrycznego kabla
ekranowanego.

1. Zdejmij ostone przednig. Jednostki IP21: Zwolnij zaczep za pomoca wkretaka (a)
i podnies ostone od dotu na zewnatrz (b). Zdejmij ostone skrzynki kablowej,
odkrecajac srube montazows.

2. Przyklej naklejke z ostrzezeniem o napieciu szczgtkowym w odpowiednim jezyku
nad tablicg rozdzielcza.

3. Zdejmij ostone zaciskow kabla zasilania, zwalniajgc zaczepy i podwazajgc ostone
po bokach wkretakiem (a). Przygotuj otwory dla kabli, ktére bedg podtaczane (b).
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. Wytnij odpowiednie otwory w gumowych dtawikach. Nasun dfawiki na kable.

Przygotuj koncowki kabli. Przeciagnij kable przez otwory w ptycie dolnej i zamocuj
dtawiki w tych otworach.

Wykonaj uziemienie ekranu kabla na catym obwodzie kabla przy uzyciu zacisku
uziomowego.

Podtacz skrecane ekrany kabli do zaciskéw uziomowych.
Podtacz przewody kabla wejsciowego oraz kabla silnika. Dokre¢ Sruby.
Zamontuj ostone elektromagnetyczng rozdzielajgca kable wejsciowe i wyjsciowe.

Jednostki z opcjg +D150: Podigcz przewody kabla rezystora hamowania do
zaciskow R+ i R-.

10. Zamontuj ostone zaciskow zasilania.

11. Zabezpiecz kable mechanicznie na zewnatrz jednostki.

12. Wykonaj uziemienie ekranu kabla silnika po stronie silnika. W celu ograniczenia

zaktocen nalezy uziemi¢ ekran na catym obwodzie kabla na przepuscie kabla lub
postarac sie, aby jego kohcéwka byta jak najkrotsza.

Podtaczanie kabli sterowania

Patrz rysunek /.

1.

Wytnij odpowiednie otwory w gumowych dtawikach i nasun je na kable.
Przeciagnij kable przez otwory w ptycie dolnej i zamocuj dtawiki w tych otworach.

Sciagnij izolacje z koricéwek kabli i przytnij je do odpowiedniej dtugosci
(pamietajac o wiekszej dtugosci przewoddw uziomowych).

Wykonaj uziemienia zewnetrznych ekrandéw wszystkich kabli sterowania na catym
obwodzie przy uzyciu zacisku uziomowego w skrzynce kablowe;.

Wykonaj uziemienia ekranéw kabli dwuzytowych przy uzyciu zacisku
uziomowego pod tablicg rozdzielczg. Drugi koniec ekranu powinien pozostaé
niepodtgczony lub uziemiony posrednio poprzez kondensator
wysokoczestotliwosciowy o pojemnosci kilku nanofaradéw, np. 3,3 nF/630 V.

Podtacz przewody do odpowiednich zaciskéw tablicy rozdzielczej (patrz strona
55).

Podtacz moduty opcjonalne, jesdli znajdujg sie w opakowaniu.

Zatdz ostone przednia.
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Uwaga na okablowanie magistrali komunikacyjnej. Patrz rysunek J.

1.
2.
3.

4.

Zamontowac¢ dodatkowa listwe uziemiajgca.
Na zaciskach uziomowych uziemi¢ obwodowo zewnetrzne ekrany kabli.

W ostonie skrzynki kablowej wybi¢ otwory na kable, kiére majg zosta¢
zainstalowane. Zamocowac ostoneg skrzynki kablowej.

Podigczy¢ ztgcze do modutu magistrali komunikacyjnej.

Domysine potgczenia we/wy

Ponizej przedstawiono domysine potgczenia we/wy makra fabrycznego dla
standardowego oprogramowania przemiennika czestotliwosci ACS880.




Rozmiary
przewodow:

0,5 ... 2,5 mm?2
(24...12 AWG)
Momenty
dokrecania: 0,5
Nm (5 Ibf-in) dla
przewodow
jedno- i
wielodrutowych.

1) Catkowita
obcigzalnosé tych
wyj$¢ wynosi
48W

(200 mA/24 V)
minus moc
zuzywana przez
DIO1 oraz DIO2.
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XPOW Wejscie zasilania zewnetrznego
+24VI
GND 24V DC,2A
XAl  Napiecie odniesienia i wejscia analogowe
+VREF |10V DC, R, 1...10 kQ
-VREF |-10VDC, R 1...10kQ
AGND | Masa obwoddéw wej$¢ analogowych

Zadawanie predkosci 0(2)...10 V, Ry, >

i

200 kQ

Domyslnie nieuzywane. 0(4)...20 mA,
Rin =100 Q

Zworka wyboru trybu pracy wejscia Al1
J2 | Zworka wyboru trybu pracy wejscia Al2
XAO Wyjscia analogowe

Predkos¢ silnika w obrotach na
minute 0...20 mA, R <500 Q

Prad silnika 0...20 mA, R_ <500 Q

1 B

2 A tacze drive-to-drive

3 BGND
J3 J3 Przetacznik terminacji tacza drive-to-

XRO1, XRO2, XRO3 Wyjscia przekaznikowe
_—/|, Stan gotowosci

250V AC/30VDC
— 1 2A

Praca
250 VAC/30VDC
2A

250 VAC/30VDC
2A

=

—

_—/|, Btad (-1)
—

Blokada cyfrowa
DIIL Zezw. na bieg
+24VD_[+24V DC 200 mA P
DICOM [Masa wejscia cyfrowego
+24VD [+24V DC 200 mA "

DIOGND |Masa wejscia/wyjscia cyfrowego
J6 Przetgcznik wyboru masy
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
DIO1  [Wyjscie: Stan gotowosci |
DIO2 |[Wyjscie: Praca |
XDI  Wejscia cyfrowe
DI1 Stop (0)/Start (1)
DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
DI3 Reset
DIi4 Wybér czaséw przyspieszenia i
DI5 Stata predkos¢ 1 (1 = Wt.)
DI6 Domyslinie nieuzywane.
Bezpieczne wytaczanie momentu
OUT1 |Bezpieczne wytgczanie momentu. Oba
SGND |obwody muszg byé zamknigte, aby byto
IN1 mozliwe uruchomienie przemiennika

IN2 czestotliwosci.

Ztgcze modutu funkcji bezpieczenstwa
Ztagcze panelu sterowania

Ztagcze pamieci
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PT — Guia rapido de instalacao

Este guia contém instrugbes sobre como instalar o conversor. Para instru¢des mais
detalhadas, indicagdes de engenharia, dados técnicos e instrugdes de seguranga
completas, consulte o0 manual de hardware em (www.abb.com/drives: Selecione
Document Library e aceda ao documento numero 3AUA0000099663 [English]).

Siga as instrugoes de seguranga

AVISO! A nao observancia das seguintes instrugdes pode provocar
ferimentos ou morte, ou danificar o equipamento:

» Apenas eletricistas qualificados estdo autorizados a instalar e a reparar o
acionamento.

* Nunca trabalhe no acionamento, no cabo do motor ou no motor com a
alimentacéo aplicada. Depois de desligar a alimentagéo, espere sempre 5
minutos para deixar os condensadores do circuito intermédio descarregarem
antes de comecar a trabalhar no acionamento, no cabo do motor ou no motor.

* N&o manipule os cabos de controlo quando a alimentagéo esta aplicada ao
conversor de frequéncia ou aos circuitos de controlo externos.

» Certifique-se que as poeiras das perfuragdes ndo entra no acionamento
quando o instalar.

* Nao ligue o acionamento a uma tens&o superior a assinalada na etiqueta de
designacao de tipo.

O material do piso por baixo do acionamento deve ser ndo inflamavel.

Selecione os cabos de poténcia

Dimensione os cabos de poténcia de acordo com os regulamentos locais para
cumprir a corrente nominal apresentada na etiqueta de designagao tipo do seu
conversor.

Os tamanhos tipicos dos cabos de poténcia estéo listados na tabela K na pagina 84.
Sobre as condi¢des do dimensionamento, consulte o0 manual de hardware.

Assegure uma refrigeragao adequada

Consulte a tabela C na pagina 82 sobre as perdas e o fluxo de ar de refrigeragéo
através do conversor A gama de temperatura de operacao permitida para o
conversor sem desclassificagao é -15 para +40 °C.
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Proteja o conversor e o cabo de entrada de poténcia

Veja a tabela C na pagina 82. Verifique se o tempo de operagao do fusivel & inferior a
0.5 segundos.

Instale o conversor na parede

Veja a figura A na pagina 817.

Verificar o isolamento do cabo de entrada e dos cabos do
motor

Verifique o isolamento do cabo de entrada de acordo com os regulamentos locais
antes de o ligar ao acionamento.

Verificar o isolamento do cabo do motor e do motor quando o cabo esta desligado do
conversor de frequéncia. Veja a figura G na pagina 83. Meca a resisténcia de
isolamento entre cada condutor de fase e o condutor de Protegdo de Terra usando a
tensdo de medida de 1000 V DC. A resisténcia de isolamento de um motor da ABB
deve exceder 10 Mohm (valor de referéncia a 25 °C ou 77 °F). Para a resisténcia do
isolamento de outros motores, consulte as instrugdes do fabricante. Nota: A
presenca de humidade no interior da caixa do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar da presenga de humidade, seque o motor e volte a efetuar
a medicao.

Ligar os cabos de alimentagao

Veja as figuras D, E, F e H. Use cabo de motor blindado simétrico para a cablagem
do motor.

1. Retire a tampa frontal. Unidades 1P21: Liberte o clipe de reten¢cdo com uma
chave de parafusos (a) e levante a tampa a partir do fundo (b).Remova a tampa
da caixa de entrada de cabos desapertando o parafuso de montagem.

2. Cole o autocolante de aviso de tensao residual no idioma local préximo do topo

da carta de controlo.

3. Remova a blindagem dos terminais do cabo de poténcia, libertando os clipes e
levantando a blindagem dos lados com uma chave de parafusos (a). Faga os
furos para os cabos a instalar (b).

4. Corte os furos adequados nos bucins de borracha. Faga deslizar os bucins para
os cabos. Prepare as pontas do cabo. Passe os cabos através dos orificios da
placa inferior e fixe os bucins aos orificios.

5. Ligue a terra a 360 graus as blindagens do cabo por baixo dos grampos de
ligacéo a terra.

6. Ligue as blindagens entrangadas do cabo aos terminais de terra.




7.
8.
9.
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Ligue os condutores dos cabos de entrada e do motor. Aperte os parafusos.
Reinstale a blindagem EMC separando a cablagem de entrada e de saida.

Unidades com opc¢éo +D150: Ligue os condutores da resisténcia de travagem
aos terminais R+ e R-.

10. Reinstale a blindagem nos terminais de poténcia.

11. Fixe mecanicamente os cabos no exterior da unidade.

12. Ligue a terra a blindagem do cabo do motor no lado do motor. Para interferéncia

minima, efetue uma ligagao a terra a 360-graus na placa guia de cabos, ou
mantenha a espiral curta.

Ligue os cabos de controlo

Veja a figura .

1.

6.
7.

Faca os furos adequados nos bucins de borracha e faga os mesmos deslizar
sobre os cabos. Passe os cabos através dos orificios da placa inferior e fixe os
bucins aos orificios.

Descarne as extremidades do cabo e corte ao comprimento pretendido
(considerar o comprimento extra dos condutores de ligacao a terra).

Ligue a terra as blindagens exteriores de todos os cabos de controlo a 360 graus
no grampo de ligacao a terra na caixa da entrada de cabo.

Ligue a terra as blindagens do par de cabo ao grampo de ligagao a terra por
baixa da carta de controlo. Deixe a outra extremidade das blindagens desligadas
ou ligue-as a terra indiretamente através de um condensador de alta frequéncia
com alguns nanofarads, ex.: 3.3 nF / 630 V.

Ligue os condutores aos terminais apropriados da placa de controlo (ver a pagina
61).

Ligue os modulos opcionais, se incluidos na entrega.

Reinstale a tampa frontal.

Nota para cabalagem de fieldbus. Consulte a figura J.

1.
2.

Instale a prateleira adicional de ligacéo a terra.

Ligue a terra as blindagens exteriores dos cabos a 360 graus num grampo de
ligagéo a terra.

Faga os furos na tampa da caixa de entrada de cabos para os cabos a instalar.
Coloque a tampa da caixa de entrada de cabos.

Ligue o conetor ao mddulo de fieldbus.
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Ligacoes E/S de fabrica

As ligacdes de E/S por defeito da macro Factory do programa de controlo primario do
ACS800, sdo apresentadas abaixo.




Tamanhos cabo:
0.5...2.5mm?
(24...12 AWG)
Binarios de
aperto: 0.5 N'm
(5 Ibf-in) para
ambos os cabos
entrangados e
sélidos.

DA capacidade de
carga total destas
saidas é 4.8 W
(200 mA /24 V)
menos a poténcia
tomada por DIO1 e
DIO2.
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XPOW Entrada de poténcia externa

+24VI
GND 24V CC,2A

XAl  Tensao de referéncia e entradas analégicas

+VREF |10V CC, R, 1...10 kohm

-VREF |-10V CC, R, 1...10 kohm

AGND |Terra

Referéncia velocidade 0(2)...10 V, Ry,
> 200 kohm

Por defeito ndo usada. 0(4)...20 mA,
Rem = 100 ohm

Jumper selec¢ao corrente/tensdo EA1

J2 | Jumper selegdo corrente/tensdo EA2

XAO Saidas analdgicas

Velocidade motor rpm 0...20 mA, R <
500 ohm

Corrente motor 0...20 mA, R <
500 ohm

1 B

2 A Ligagéo acionamento-para-acionamento
3 BGND

J3 J3 Interruptor de ligacdo de terminacao

XRO1, XRO2, XRO3 Saidas a relé

_—/|, Pronto

250 VCA/30VCC
— 1 2A

Operagao
250 VCA/30VCC
2A

Falha(-1)
250 V CA /30 V CC
2A

e
I—
e
—

XD24 Interlock digital

DIIL Permissao func

+24VD [+24V CC 200 mA "

DICOM |[Terra entrada digital

+24VD [+24V CC200mA "

DIOGND | Terra entrada/saida digital

J6 Interruptor de selecéo de terra

XDIO Entradas/saidas digitais

|

ESD1_[Saida: Pronto
ESD2 [Saida: Operagdo |
XDI  Entradas digitais
"] ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
— —— ED2 |[Direto (0) / Inverso (1)
" ED3 _ |Repor
— ED4 Selegado aceleracédo & desaceleragdo
] ED5 Velocidade constante 1 (1 = On)
] ED6 | Por defeito ndo usada.
S = Binario seguro off
||—/‘/ ] : . * ; gg,:é B'inér'io de seguranga off. Ambos os
’T{T| o 3 N7 circuitos devem estar fechados para o
L acionamento arrancar.
1= 4 IN2
+ = X12  Ligagdo do mddulo de fungdes de seguranga
X13  Ligacdo da consola de programacéo
X205 Ligacgdo da unidade de meméria
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RU - PykoBoAacTBO NO ObICTpOMY
MOHTaXy

HacTosiLee pykoBoACTBO COAEPXUT KpaTKue UHCTPYKLMK MO MOHTaxy npveoga.
Bonee noapo6Hyto MHDOPMaLMIO, TEXHUYECKNE YKa3aHWs, TEXHUYECKNE AaHHbIEe U
MOSIHbIE MHCTPYKLMM MO TEXHWKe 6e30nacHOCTV CM. B pyKOBOACTBE MO annapaType
(www.abb.com/drives: BbibepuTte bubnuomeky 00OKyMeHmMo8 N HananTe JOKYMEHT
nop HomepoM 3AUAO0000099663 [Ha aHrnMInCKOM 53bIke]).

CobnioaganTe MHCTPYKLUM NO TeXHMUKE 6e30nacHOCTU

NPEAYNPEXAEHUE! HecobniogeHne MHCTPYKLUMIA MO TeEXHUKE 6e30nacHOCTU
MOXeT CTaTb NPUYNHON TPaBMbl, CMEPTENBHOTO YBEYbS UNW NOBPEXAEHNS
o6opynoBaHus:

* Bce paGOTbI N0 MOHTaXy N TEXHNYECKOMY OGCJ'Iy)KVIBaHVIPO npuBoaa AOJKHbI
BbIMOSTHATLCA TOMBKO KBANUMUUUPOBaHHbLIMU SMEKTPUKaMU.

* Hwukorga He paboTtanTte ¢ NnpuBoAoOM, Kabenamu unu anekTpoasuratenem npu
BKITIOYEHHOM CETEBOM NUTaHUW. [locne OTKMYeHUs aNekTponuTaHus, npexae
YeM MPUCTYNUTb Kk paboTe ¢ NpMBOAOM, KabensaMu nnu anekTpoaBuraTenem,
nogoXxauTe He MeHee 5 MUHYT, 4TOObI 4aTb pPa3psANTLCS KoHAeHcaTopam
NPOMEXYTOYHOW Lienu.

* He pabortaviTte ¢ kabensgmu cucteMbl yNpasneHuto Npu BKIKOYEHHOM NUTaHUN
npuBoda UMM BHELIHUX Lienei ynpaBreHus.

+ Tepen TeM, Kak NPUCTYNUTb K MOHTAXY UCKITHOYUTb BO3MOXHOCTb NonagaHus
CTPY>KKW, MyCOpa U MHbIX MOCTOPOHHUX MaTepuarnoB BHyTpb NpuBoaa.

* He nogcoeauHsaiTe NpuBoA K HanpsiKeHWto, 3Ha4eHUe KOTOPOro BhiLLe
yKasaHHOro Ha Tabnuyke ¢ 0603Ha4YeHnem Tuna.

MaTtepuan nona, Ha KOTOpOM yCTaHaBIIMBaeTCA NpuBoa, OOJKEH ObITb HEeropr4mMm.

BbiGepuTe cunoBble kKabenu m

CeueHue kabenem cnenyet Bbl6paTb B COOTBETCTBMN C MECTHBIMX HOPMaMU "
BEMNNYMHON HOMUHAITLHOIO TOKa NpMBOAa, YKasaHHOW Ha ero nacrnopTHOMN Tabnnuyke.

TunoBble pa3mepbl kabenen nuTaHMsa NpueeaeHsbl B Tabnuue K Ha cTp. 84. [Ans
onpegeneHus napameTpoB kanmbpoBku cMm. PykoBoacTBo no ob6opyaoBaHuio.

OGecneybTe Hagnexallee oxnaxaeHue

BennumHy notepb 1 pacxoaa oxnaxgaroLlero Bosayxa cM. B Tabnuue C Ha cTp. 82.
Jonyctnmbln grnanasoH pabodmx Temnepatyp npueoda 6e3 CHxeHns pabounx
XapakTepucTuk coctasnseT oT -15 go +40 °C.
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3awuTe npuBOoA4 U CUNOBOM NUTAKOLWMNM Kabenb OT
noBpexXaeHun

Cwm. Tabnuuy C Ha cTp. 82. Y6eamTech B TOM, YTO Bpems cpabaTbiBaHus
npegoxpaHuTens coctaenseT He Gonee 0,5 cekyHabl.

3akpenuTte nNpuBoA Ha CTeHe
Cwm. Puc. A Ha cTp. 81.

MpoBepbTe conpoTUBNEHUe U30NALMM NUTaKOLLEro kabens,
Kabens anekTpoaBuUraTensi U camMoro aneKkTpoaBuraTens

I'Iepep, TeMm, KaK NoAKNoYUTb NUTaKOLLMIA Kabenb K npueoay, npoBepbTe conpoTusBrieHne
€ro B COOTBETCTBMMN C MECTHBIMW HOPpMaMW.

MpoBepbTe CONPOTMBEHME N30NALMM Kabens aBuraTtens, Koraa oH OTCOEAMHEH OT
npueoga. Cm. Puc. G Ha cTp. 83. N3amepbTe conpoTrBneHne n3onaumm mexay
KaxabiM ¢pasHbIM NMPOBOAOM U MPOBOAOM 3aLUMTHOIO 3a3eMSIEHUS NMPU NMOMOLLM
MerommeTpa ¢ paboumm HanpsikeHneM 1000 B noct. Toka. ConpoTuBneHne
nsonauum asuratens ABB gomkHo 6biTb 6onee 100 MOM (3HayeHue npu
Temnepartype 25 °C unm 77 °F). ConpoTuBneHne nsonsauuv Apyrux asuratenen cm. B
WHCTPYKLMSX narotosuTenei. Mpumeyvanume. MpucyTcTeue Bnaru B kopnyce
OBuraTens BbI30BET CHUXXEHWE CONpPOTMBNEHns nsonaumm. Ecnm Bel nogo3pesaete
npuCyTCTBUE BRaru, NpocyLumMTe ABuraTternb 1 MOBTOPUTE N3MEPEHHUE.

PE - 3awmtHoe 3aseMneHune

MopkniounTte cunoBble Kabenu

m Cwm. Puc. D, E, F v H. B xayecTBe kabensi oBuratens cnegyeT UCNonb30BaThb
CYMMETPUYHBIA 3KPaHUPOBaHHbLIV Kabenb.

1. CHumuTe nepegHioio KpbILwKy. [P21: OcBo60oaMB 3aXKnM KpenmneHnst npy noMoLLm
OTBEPTKM (a) U OTTAHYB KpbILIKY HapyXy (b). CHUMUTE KPbILLKY KNEeMMHON
KOPOGKM, BbIBEPHYB BUHT KPENeHus.

2. TMpukpenuTe 3TUKETKY C NpeaynpexneHnem o NPUCYTCTBUM OCTaTOYHOTO
HanpsiKeHUs1 HA MECTHOM 5i3bIKE PSAOM C BEPXHEN CTOPOHOW MnaTbl yrpaBneHusl.

3. CHMMUTE KOXYX, 3aKpbIBaOLLMIA KNEMMbI Ansi NOAKMYEHMS CUOBOro kKabens,
0CcBO6GOAMB 3aXNMbI U MOAHSIB KOXKYX C BOKOBbIX CTOPOH NPUW MNOMOLLM OTBEPTKU
(a). BeibewnTe oTBepcTMA ansa npoxoaa kabenen (b).
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4. CH/MWTE pe3nHOBbIE BTYIIKM C MPOXOAHOI NNacTUHbL. MpopexsTe B pe3MHOBbIX
BTYIKax Hagnexalime otBepctusi. HageHsTe BTynku Ha kabenu. PasgenaiiTe
KOHUbI kabeneii. MpoBeanTe kabenu Yepe3 OTBEPCTUS B HUXKHEN MIacTUHE 1
BCTaBbLTE B OTBEPCTUS PE3UHOBbLIE BTYIIKM.

5. TNogcoegnHute 9KpaHbl Kabenen K 3axxnmam 3aseMrieHus.
6. [lNogcoenmHuTe aKpaHbl BUTbIX kabenen K knemMMaM 3a3eMsieHUsl.

7. Moaknounte NPOBOAHWKK NUTatoLLero kabens u kabensa asuratens. 3aTaHuTe
BUHTbI.

8. YctaHoBuTe KoXyx EMC, pasaensitoLmin BXOAHOW 1 BbIXOOHOW Kabenu.

9. Yctpoiictea ¢ onumnen +D150: MNoakntounTe NpoBOOHNKM Kabens TopMO3HOro
peancTtopa K knemmam R+ 1 R-.

10. YcTaHOBWTE KOXYX Ha CUMOBbIE KIEMMBI.
11. MexaHu4ecku 3akpenute kabenu cHapyxu brnoka.

12. 3asemnute akpaH kabens gBurartens co cTopoHbl Apurartens. C Lenbio ceeaeHus
K MVHUMYMY MOMEX BbINONMHNUTE 3a3eMIIEHME MO BCEW OKPY>KHOCTU Ha BBOAE
kabensa unm octaBbTe KOPOTKUM OTPE3OK SKpaHa.

MoakntounTte Kabenu ynpaBneHus
Cm. Puc. .

1. Tpopexbre oTBEpCTUSA Tpebyemoro pasmepa B pe3MHOBbLIX BTYNKax U HaAeHbTe
BTYNKM Ha kabenu. Mponyctute kabenu ckBo3b OTBEPCTUS B HDKHEN NnaTe U
3aKpenuTe BTYIIKU B OTBEPCTUSX.

2. 3auncTtuTe KOHUbI kabenewn n oTpexsTe Kabenb, YTOOb! MOMYYNTb HYXXHYHO ANNHY
(obpaTute BHMMaHNe Ha HeO6XOANMOCTb AOMOMHUTENBHON ANMNHBLI NPOBOAHWKOB
3asemneHus).

3. lNpounsseamnTe 360-rpagycHoOe 3a3emneHne HapyXXHbIX 3KPaHOB BCex kabenewn
ynpaeneHns y 3a3eMnsiioLLero 3axumMa B kopobke BBofa kabeneii.

4. TMpuvcoeguHuTe akpaHbl Nap kabenen k 3asemnsioLemMy 3axumy. [pyron koHeL,
9KpaHOB OCTaBbTE HEMOAKIMHOYEHHBIM UK 3a3EMITUTE €r0 Yepe3 BbICOKOYACTOTHbIN
KOHAEHCaTOp EMKOCTLIO HECKOMNbKO HaHodapagd (Hanpumep, 3,3 H® / 630 B).

5. nO,D,COG,D,VIHI/ITe NPOBOAHUKN K COOTBETCTBYHOLLMM KnemMmMam nnatbl ynpaBneHua
(cm. cTp. 67).

6. [lNogkntounte AONONHUTENBHLIE Moaynu, ecrni OHM BKIMKOYEHbl B KOMMIEKT
NnocTaBKW.

7. YcTaHoBUTE NEPEHIO0 KPbILLKY.
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MpumeyaHue ans kabens nHTepdercHoro moayns. Cm. Puc. J.
1. YcraHOBWTE AOMNONMHUTENBLHYHO MOSKY 3a3eMIEHUSI.

2. 3asemnuTe BHELLHUWE 3KpaHbl kabensi No oKpyXxHOCTM (360 rpagycoB) 3aX1MoM
3a3eMreHusi.

3. Bbipybute otBepcTusi B kopobke BBOAa Kabensa Ans yctaHaBnMBaeMbix kKabene.
YctaHoBuTe KOpobKy BBOAa Kabens.

4. BcraBbTe coeguHuTens B MHTepdencHoln mogyns Fieldbus.

NMoaknovyeHue BBOAOB/BLIBOAOB MO ymMmon4yaHuo

MogkntoyeHve BBOAOB/BLIBOAOB MO YMOMYaHUIO A1 OCHOBHOW Nporpammel
ynpasneHuns ACS880 nokasaHbl HUXe.




CeyeHus
NpoBOAOB:
0,5-2,5 mm?
(24 — 12 AWG)
MomeHTbI
3aTskkn: 0,5 H-m
(5 yHTarONIM)
Kak ons
OOHOXUIbHBIX,
Tak u ons
MHOTOXMITbHbIX
NpPOBOAOB.

) O6wan
HarpysouHasi
CnocobHOCTb 3TUX
BbIxogos 4,8 BT
(200 mA / 24 B)
MWHYC MOLLHOCTb,
notpebnsemas
OOMONMHUTENBHBIMU
MoAynsAMM,
YCTaHOBMNEHHbIMU
Ha nnarte
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XPOW BBopj BHeLUHero nutaHusi

+24VI
SEMIIA

24 B nocT. Toka, 2 A

XAl  OnopHoe

Hanpsh>keHue 1 aHanorosble BXo4bl

+VREF

10 B noct. Toka, R| 1 — 10 kOm

-VREF

-10 B noct. Toka, R 1 — 10 kOm

AGND

3emns

3apanue ckopoctu 0(2) — 10 B, R,y >
200 kKOm

Mo ymonuanuto He ncnonbaytotest. 0(4) —
20 MA, Rgy = 100 Om

Al1 nepemblyka Bbibopa

Al2 nepemblyka BblGopa

AHanorosble BbIX0Oabl

AO1

CKOpOCTb BpalyeHus ABUraTens,
06/mun 0 — 20 MA, R < 500 Om

AGND

Tok aBuratensa 0 — 20 mA, R < 500 Om

CBasA3b Mexay npusogamut

1 B

2 A CsAsb Mexay npusogamm

3 BGND

J3 J3 OKOHeYHbIV BbIKNoYaTeNb CBA3N MeXay

XRO1, XRO2, XRO3 PeneliHble BbIXOAbI

FoToBHOCTBL

j ~250 B / 30 B nocr. Toka
— 1 2A

Pa6oTa
~250 B/ 30 B nocr. Toka
2A

HeucnpasHocTb (-1)
~250 B / 30 B nocr. Toka
2A

e
I—
e
—

Lindpoas 6nokvposka

DIIL Pabota paspelleHa
+24VD_[+24 B nocr. Toka, 200 MA D
DICOM [3emnsa ans umdpoBbIX BXOAOB
+24VD [+24 B nocrt. Toka, 200 vA T
DIOGND |3emnsa ans umdpoBbIX BXOAOB/BbIXOA0B

J6 Mepekntoyatens Boibopa 3emnu

XDIO

Lindposble BxoAbl/BbiXxoab!

DIO1

| Bbixon: loToBHOCTB

DIO2

| Bbixon: PaboTa

XDI  Lincdposble Bxoabl

DI1 Cron (0) / Nyck (1)
DI2 Bnepeg (0) / Hazag (1)
DI3 C6poc
Dl4 BbiGop pasroHa 1 3ameanexust
DI5 MocTtosiHHas ckopocTb 1 (1 = On)
DI6 Mo yMon4aHuio He Ucnonb3yTes
BesonacHoe OTKIYEHVE KpyTSLLEro MOMeHTa
ouT1
SGND BesonacHoe oTkntoyeHne KpyTALLero
N7 MomeHTa [ins 3anycka npueoaa obe
N2 Lenu JOMKHbI BbiTb 3aMKHYTbI.

MogknioyeHe Moayns 3aluMTHbIX yHKUMIA

MMoagknioyeHne naHenu ynpasneHus

X205

MogknioyeHve 6noka namsiT
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SV - Snabbguide for installation

Denna guide beskriver i korthet hur frekvensomriktaren installeras. Fér mera
detaljerade instruktioner, konstruktionsriktlinjer, tekniska data och fullstandiga
sakerhetsinstruktioner, se Beskrivning av hardvara. (www.abb.se/frekvensomriktare:
Valj Dokumentbibliotek och sék dokumentnummer: 3AUA0000099663 [engelskal].

Folj sakerhetsinstruktionerna

VARNING! Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador
och dodsfall samt utrustningsskador:

» Endast kvalificerad personal far installera och underhalla frekvensomriktaren.

+ Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn nar
natspanning ar applicerad. Nar matningen har franskilts, vanta alltid 5 minuter
for att 1ata mellanledskondensatorerna ladda ur innan nagot arbete utférs pa
frekvensomriktaren, motor eller motorkabel.

» Arbeta aldrig med styrkablarna om frekvensomriktaren eller dess externa
manoverkretsar ar spanningssatta.

* Var noga med att inga borr- eller slipspan kommer in i frekvensomriktaren i
samband med installationen.

* Anslut inte frekvensomriktaren till en spanning hdgre an vad som anges pa
typbeteckningsetiketten.

Golvet/ytan under frekvensomriktaren méaste vara av icke brannbart material.

Anslutning av kraftkablar

Dimensionera kraftkablarna enligt lokala foreskrifter och den markstrom som anges
pa frekvensomriktarens typbeteckningsetikett.

Typiska kraftkabeldimensioner anges i tabell K pa sidan 84. For storleksférhallanden,
se beskrivning av hardvara.

sV
Kontrollera att kylningen ar tillfredsstallande

Se tabell C pa sid 82 for information om forlusteffekt och kylluftfléde genom
frekvensomriktaren. Tillatet driftstemperaturomrade for frekvensomriktaren utan
nedstampling ar -15 till +40°C.

Skydda frekvensomriktaren och matningskabeln
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Se tabell pa C pa sid 82. Kontrollera att sakringens utlésningstid understiger 0,5
sekunder.

Installera frekvensomriktaren pa vagg
Se figur A pa sid 81.

Kontrollera isolationen hos natkabel, motor och
motorkabel

Kontrollera natkabelns isolation enligt lokala foreskrifter innan den ansluts till
frekvensomriktaren.

Kontrollera isolationen hos motorkabel och motor nar kabeln ar frankopplad
frekvensomriktaren, se figur G pa sidan 83. Mat isolationsresistansen mellan varje
fas och skyddsjordledare med en matspéanning pa 1000 V DC. Isolationsresistansen
hos en ABB-motor maste 6verskrida 100 Mohm (referensvarde vid 25°C). For
isolationsresistans hos andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner. Obs:
Fukt inuti motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks, torka
motorn och upprepa matningen.

Anslut matningskablarna
Se figurerna D, E, F och H. Anvand symmetrisk skdrmad kabel fér motoranslutning.

1. Ta av frontkapan. IP21: Loss sparren med en skruvmejsel (a) och for ut kapans
underdel (b). Ta bort locket fran anslutningsboxen genom att lossa fastskruven.

2. Sétt en varningsetikett for restspanningar pa lokalt sprak intill styrkortets éverdel.

3. Ta bort kapan 6ver kraftkabelanslutningarna genom att lossa klammorna och lyfta
kapan uppat med en skruvmejsel. Oppna de férberedda halen fér kablarna som
ska installeras (b).

4. Ta bort gummikragarna fran genomfdringsplaten for kablar som ska anslutas.
Skar 1ampliga hal genom gummikragarna. For upp kragarna pé kablarna.
Forbered kabeldndarna. For kablarna genom halen i bottenplattan och fast
kragarna i halen.

Jorda kabelskarmarna 360° runtom under jordningsklammorna.
Anslut de tvinnade skarmstumparna till jordanslutningarna.
Anslut ledarna i matnings- och motorkablarna. Dra at skruvarna.

Sétt tillbaka EMC-skarmen som separerar inkommande och utgaende kablar.

© o N o o

Enheter med tillval +D150: Anslut ledarna i motstandskabeln till plintarna R+ och
R.

10. Satt tillbaka ka&pan Over kraftanslutningarna.
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11. Fixera kablarna mekaniskt utanfor enheten.

12. Jorda motorkabelskarmen vid motoradnden. For att minimera stdrningarna, gor en
360° runtomgaende jordning vid skapgenomfdringen, eller hall skarmstumpen sa
kort som mgjligt.

Anslut styrkablarna
Se figur /.

1. Skar lampliga hal i gummikragarna i anslutningsboxens underdel och skjut upp
kragarna pa kablarna. For kablarna genom halen i bottenplattan och fast kragarna
i halen.

2. Skala kabeléandarna och kapa ledarna till lAmplig Iangd. Observera att jordledarna
behover vara nagot langre.

3. Jorda alla yttre skarmar pa styrkablar 360° runtom vid en jordklamma i
anslutningsboxen.

4. Jorda ledarparskarmarna till en jordklamma under styrkortet. Den andra anden av
skarmen skall lamnas oansluten eller jordas indirekt via en hogfrekvens-
hégspanningskondensator, t.ex. 3,3 nF / 630 V.

5. Anslut ledarna till respektive plintar pa styrkortet (se sid 72).

6. Anslut tillvalsmodulerna om sadana ingar i leveransen.

7. Satt tillbaka frontkapan.

Not for faltbusskablar. Se figur J.

1. Installera den extra jordningsplaten.

2. Jorda kablarnas yttre skdrmar 360 grader vid en jordningsklamma.

3. Oppna de férberedda halen i kabelingangsladans lock sa att kablarna kan
installeras. Montera kabelingangsladans lock.

4. Anslut kontakten till faltbussmodulen.

Forvalda I/O-anslutningar

Forvalda I/O-anslutningar till det primara styrprogrammet i ACS880 visas nedan.
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Ledar-
dimensioner:
0,5 ... 2,5 mm?
(24...12 AWG)
Atdragnings-
moment: 0,5
Nm foér bade
mangtradigaoch
massiva ledare.

1) Total
belastningskapacit
et for dessa
utgangar ar 4,8 W
(200 mA / 24 V)
minus den effekt
som kravs av DIO1
och DIO2.

XPOW Extern matning

+24VI
GND

24VDC,2A

XAl

Referenss

panning och analoga ingangar

+VREF

10V DC, R, 1...10 kohm

-VREF

-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND

Jord

Varvtalsreferens 0(2)...10 V, Ry, >
200 kohm

Anvénds som forval ej. 0(4)...20 mA, R,
=100 ohm

Al1 strém/spanning, valbygel

J2 |

Al2 strém/spanning, valbygel

XAO Analoga utgangar

Varvtal 0...20 mA, R < 500 ohm

Motorstrom 0...20 mA, R < 500 ohm

Drift till drift-buss

1 B
2 A
3 BGND
J3 J3

Bygel fér terminering av drift till drift-buss

XRO1, XRO2, XRO3 Reldutgangar

_—/|, Driftklar
250 VAC/30VDC
— 1 92A
j’ Drift
250 VAC/30VDC
— 1 2A
Fel | Fel(-1)
j 250 VAC/30VDC
— 1 2A
XD24 Digital férregling
— DIL | Driftfrigivning
+24VD_[+24V DC 200 mA P
DICOM | Jord for digitala ingangar
+24VD [+24V DC200mA "
DIOGND |Jord for digitala in-/utgangar

J6

Omkopplare for val av jord

XDIO Digitala in-/utgangar

[ Uteffekt: Driftklar

[ Uteffekt: Drift

Digitala ingangar

Stopp (0) / Start (1)

Fram (0) / Back (1)

Reset

Val av accelerations-/retardationsramp

Konstant varvtal 1 (1 = On)

DIOT
DIO2
XDI
- K DI
L DI2
] DI3
L . [ D4
L DI5
L . G DI6

Anvands som forval ej

. . ST Safe torque off
r = [ T
||—/ 0 : = ; g(l;J[-\]rE) Safe torque off. Bada kretsarna maste
’T{T' x 3 INT vara slutna for att frekvensomriktaren
LI ska starta.
e 4 IN2
+ L X12  Sakerhetsfunktioner, modulanslutning
X13  Anslutning fér mandéverpanel
X205 Anslutning féor minnesenhet
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TR = Hizli kurulum kilavuzu

Bu kilavuz siirticliyl nasil kuracaginiz hakkinda kisa talimatlar verir. Daha ayrintili
talimatlar, mihendislik kilavuzlari, teknik veriler ve tam giivenlik talimatlari igin donanim
kilavuzuna bakin (www.abb.com/drives: Document Library (Belge Kiitliphanesi)
dgesini secin ve 3AUA0000099663 [Ingilizce] numarali belgeyi arayin).

Guvenlik talimatlarini izleyin

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya
6lumlere yol agabilir ya da ekipman hasar gérebilir:

» Suricunin bakimi ve kurulumu sadece yetkili bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapiimaldir.

* Ana gug uygulanmis durumdayken, kesinlikle surtcu, motor kablosu ve motor
Uzerinde higbir islem yapmayin. Giris glicini kestikten sonra siiriicti, motor
veya motor kablosu lizerinde islem yapmadan dnce ara devre
kondansatorlerinin yiki bogaltmalari igin mutlaka 5 dakika bekleyin.

» Slrlcu veya harici kontrol devrelerine gii¢ uygulanmis durumdayken, kontrol
kablolari Uzerinde islem yapmayin.

» Delik ve frezelerdeki kalintilarin kurulum sirasinda suriici igine girmemesine
dikkat edin.

» Slrlcuyu tip belirleme etiketinde belirtilen gerilim degerinden ylksek bir
gerilime baglamayin.

Sdrlcinln altindaki zemin malzemesi yanmaz nitelikte olmalidir.

Gug¢ kablolarini segin

Sdrtcundzin tip belirleme etiketinde verilen nominal akimi tasimak icin gii¢
kablolarini yerel yénetmeliklere uygun olarak boyutlandirin.

Tipik gli¢ kablosu boyutlary icin bkz. tablo K, sayfa 84. Boyutlandyrma kopullary igin
donanym el kitabyna bakyn.
Sogutmayi saglayin

Kayiplar ve sirlictinln iginden gegen sogutma hava akisi icin, bkz. tablo C sayfa 82.
Deger kaybi olmadan siriictiniin izin verilen isletim sicakhigi araldi -15 ile +40°C
arasindadir.
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Surucu ve giris gug kablosunu koruyun.

Bkz. tablo C, sayfa 82. Sigortanin ¢alisma siresinin 0,5 saniyenin altinda oldugunu
kontrol edin.

Surucuyi duvara kurun
Bkz. sekil A, sayfa 81.

Giris ve motor kablolarinin yalitimini ve motoru kontrol edin

Sirtclye baglamadan dnce yerel yonetmeliklere uygun olarak giris kablosunun
yalitimini kontrol edin.

Kablo siriciden ayrilmis durumdayken, motor kablosunun ve motorun yalitimini
kontrol edin. Bkz. pekil G, sayfa 83. 1000 V DC dlgim gerilimi ile her bir faz iletkeni ile
Koruyucu Toprak iletkeni arasindaki yalitim direncini dlgtin. ABB motorunun yalitim
direnci 100 Mohm degerinin tGzerinde olmalidir (referans deger 25 °C veya 77 °F'de).
Diger motorlarin yalitim direnci igin, lUtfen Ureticinin talimatlarina bakin. Not: Motor
muhafazasi igindeki nem yalitim direncini diigtiriir. Eger nem oldugu dustiniliyorsa,
motoru kurulayin ve élgimu tekrarlayin.

Gug¢ kablolarini baglayin
Bkz. sekil D, E, F ve H. Motor kablosu icin simetrik blendajli kablo kullanin.

1. On kapagi ¢ikarin. IP21 dniteleri: Tutma klipsini bir tornavida (a) ile ayirin ve
kapag! alt kisimdan disari dogru (b) kaldirin. Montaj vidasini s6kerek kablo girig
kutusu kapagini ¢ikarin.

2. Yerel dildeki kacak gerilim uyari ¢ikartmasini, kontrol paneli kapaginin yan
tarafina yapistirin.

3. Bir tornavida (a) ile klipsleri ayirip kapagdi kenarlarindan yukari dogru kaldirarak
glic kablosu terminalleri Gzerindeki kapagi ¢ikarin. Takilacak kablolar (b) i¢in delik
acgin.

4. Lastik rondelalarin icine yeterli sayida delik agin. Rondelalari kablolarin tzerine
dogru kaydirin. Kablo uglarini hazirlayin. Kablolari, alt plakanin deliklerinin icine
kaydirin ve rondelalari deliklere takin.

Kablo blendajlarini topraklama kelepgelerinin altina 360 derece topraklayin.
Bukumll kablo blendajlarini topraklama terminallerine baglayin.
Giris ve motor kablolarinin iletkenlerini baglayin. Vidalari sikin.

Giris ve ¢ikis kablolarini ayiran EMC kapagini tekrar takin.

© ® N o o

+D150 secenedine sahip Uniteler: Fren direnci kablosunun iletkenlerini R+ ve R-
terminallerine baglayin.
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10. Kapag! terminallere tekrar takin.
11. Unitenin disinda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

12. Motor kablo blendajini motor tarafinda topraklayin. Mimkiin olan en az parazit
icin, kablo gecisinde 360 derece topraklama yapin veya sag¢ 6rglsini kisa tutun.

Kontrol kablolarini baglayin
Bkz. sekil /.

1. Lastik rondelalarin igine yeterli sayida delik agin ve rondelalari kablolarin lizerine
dogru kaydirin. Kablolari, alt plakanin deliklerinin igine kaydirin ve rondelalari
deliklere takin.

2. Kablo uglarini soyun ve uygun uzunlukta kesin (topraklama iletkenlerinin ilave
uzunluguna dikkat edin).

3. Tum kontrol kablolarinin dis blendajlarini kablo giris kutusundaki bir topraklama
kelepgesine 360 derece topraklayin.

4. Cift kablo blendajlarini kontrol paneli altindaki bir topraklama kelepgesine
topraklayin. Blendajlarin diger ucunu bosta birakin veya birkag nanofarad yiiksek
frekansli kondansatér Gzerinden dolayli olarak topraklayin (6rn. 3,3 nF / 630 V).

5. lletkenleri kontrol panelinin ilgili terminallerine (bkz. sayfa 76) baglayin.

6. Teslimata dahil olmalari halinde opsiyonel modullerin kablolarini baglayin.

7. On kapag: tekrar takin.

Not: fieldbus kablolary icin bkz. pekil J.

1. Ek topraklama rafyny kurun.

2. Kablolaryn dyp korumasyny 360 derece topraklama kelepgesi ile topraklayyn.

3. Takylacak kablolar igin kablo girip kutusunun kapadynda delik agyn. Kablo girip
kutusu kapadyny takyn.

4. Konektoru fieldbus moduliine takyn.

Varsayilan G/C baglantilari

ACS880 birincil kontrol programi Fabrika makrosunun varsayilan G/C baglantilari
asagida gosterilmigtir.
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Kablo boyutlari:
0,5 ... 2,5 mm?
(24...12 AWG)
Sikma
momentleri:
Hem telli hem
som kablo igin
0,5N-m

(5 Ibfin).

XPOW Harici giig girisi

+24VI
GND 24VDC,2A

XAl

Referans gerilimi ve analog girisler

+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm

-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND | Toprak

Hiz referansi 0(2)...10 V, Ry, >
200 kohm

Varsayilan olarak kullanimda degildir.
0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm

Al1 akim/gerilim segim jumper'i

J2 | Al2 akim/gerilim sec¢im jumper'i

XAO Analog cikiglar

Motor devri rpm 0...20 mA, R <
500 ohm

Motor akimi 0...20 mA, R_ < 500 ohm

1 B

2 A Siirlict - suriict baglantisi

3 BGND

J3 J3 Sirlcu - surlicu baglantisi sonlandirma

YBu cikislarin
toplam yuk
kapasitesi, DIO1
ve DIO2 tarafindan
cekilen giicin 4,8
W (200 mA /24 V)
degerinden
cikarilmasiyla elde
edilen degerdir

XRO1, XR0O2, XRO3 Rdle cikiglari

_—/|, Hazir
250 VAC/30VDC
1 92A
j’ Caligiyor
250 VAC/30VDC
— 1 2A
_—/P Hatali(-1)
250 VAC/30VDC
— 1 2A
XD24 Dijital kilit
DIIL Calisma izni
+24VD [+24V DC 200 mA "
DICOM | Dijital giris toprak hatti
+24VD [+24V DC200mA "
DIOGND | Dijital girig/cikis toprak hatti

J6 Toprak secim anahtari

XDIO Dijital giris/cikislar

DIO1 [Cikis: Hazir
DIO2 [Cikis: Caligiyor
| Dijital girigler
"] DI1 Durdur (0) / Baglat (1)
— ——] DI2 ileri (0) / Geri (1)
— DI3  [Reset
— DI4 Hizlanma ve yavaglama segimi
— DI5 Sabit hiz 1 (1 = Acik)
J_I_.'__ DI6 Varsayilan olarak kullanimda degildir.
- .= ST Givenli moment kapatma
r = [ T
||—/ T . =" ; g(l;J[-\er) Giivenli moment kapatma. Siirtictinin
’T{T' , : 3 INT baslamasi i¢in her iki devre de
- . " N2 kapatiimalidir.
+ = X12  Givenlik islevleri modiili baglantisi
X13  Kontrol paneli baglantisi
X205 Bellek lnitesi baglantisi
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LA RST
0.5 ... 2.5 mm?
(24...12 AWG)

K[E J1%E: 0.5
N-m (5 Ibf-in) fil
T bR A0 Ak S

.

REx€:S i)
SAERES

4.8 W (200 mA /
24 V) #Z% DIO1
DIO2 ByfiH %,

XPOW  #h iy \ Hi U

XAl

+24VI
GND 24VDC,2A
2% fUR AR A
+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND

=i

HEELAE 0(2)...10 V, R, > 200 kohm

BRIAEH. 0(4)...20 mA, R, =
100 ohm

Al1 HiV / HL R SR

A2 Wi / LR P BE 2

BHLEE rpm 0...20 mA, R < 500 ohm

BLHLEL 0...20 mA, R < 500 ohm

A

TR AL B LR

AL B4 B P A i B 24

XD24 o H A

J6

j 250 VAC/30V DC
— 1 92A

Z17
250 VAC/30VDC

e
—! 2A
L
L

il (1)
250 VAC/30V DC
2A

DIIL

RVFEIT

+24VD

+24V DC200mA "

DICOM

e\

+24VD

+24V DC 200 mA D

DIOGND

B /i

Bk T

%

XDI

XDIO  Hwffi \ / finth

DIOT |

W R

DIO2 |

Hith - B1T

LSRN

DI1

f=ik (0) /53l (1)

DI2

IE%: (0) / %% (1)

DI3

A

DI4

I & kg

DI5

fH3% 1 (1 = On)

DI6

BRI -

o4 TR R

ouT1

SGND

IN1

IN2

TA SR PN HLBR AT A DL
&R 3.

TR

ok

J2 i B

X205

TPt ST

%
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B

IP21 (UL Type 1)

200 mm (7.87")

B

N

(X3
X3

O

&7 (.26)
& 13 (0.51)
IP21, IP55
a(mm) |b(mm)| (kg)
R4 475/505 160 18.5
R5 581/612 160 23
a (in) b (in) Ib
R4 | 18.70/19.88 | 6.30 41
22.87/24.10 | 6.30 51
' M5x16 Torx
' T20
ANl \
R5
© =
-
a
.
.
q A
e
=]
/ —]
7
e
N Z .
5
2 <40°C
= <104 °F

IP55 (UL Type 12)

O 7(.26)
13 (0.51)

. M4x16 Torx T20
2N'm
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PE

Drive type Air flow Losses =
(m3/h) (W) gG aR

Uy =230V
ACS880-01-046A-2 134 500 OFAF000H63 170M1566
ACS880-01-061A-2 280 630 OFAF000H80 170M1568
ACS880-01-075A-2 280 680 OFAF000H100 170M3813
ACS880-01-087A-2 280 730 OFAF00H125 170M3814
Uy =400 V
ACS880-01-045A-3 134 667 OFAF000H63 170M1566
ACS880-01-061A-3 280 907 OFAF000H80 170M1567
ACS880-01-072A-3 280 117 OFAF000H100 170M1568
ACS880-01-087A-3 280 1120 OFAF000H100 170M1569
Uy =500 V
ACS880-01-040A-5 134 667 OFAF000H63 170M1566
ACS880-01-052A-5 280 907 OFAF000H80 170M1567
ACS880-01-065A-5 280 117 OFAF000H100 170M1568
ACS880-01-077A-5 280 1120 OFAF000H100 170M1569
Uy =690 V
ACS880-01-07A3-7 280 217 OFAA000GG16 170M1559
ACS880-01-09A8-7 280 284 OFAA000GG20 170M1560
ACS880-01-14A2-7 280 399 OFAA000GG25 170M1562
ACS880-01-018A-7 280 490 OFAA000GG35 170M1563
ACS880-01-022A-7 280 578 OFAA000GG50 170M1564
ACS880-01-026A-7 280 660 OFAA000GG50 170M1564
ACS880-01-035A-7 280 864 OFAA000GG63 170M1565
ACS880-01-042A-7 280 998 OFAA0GG80 170M1566
ACS880-01-049A-7 280 1120 OFAA0GG80 170M1566
D

rAcssso-01 TJD’CT ’’’’’’’’’ 1

| L[] @&)] R|R |uoc| [T1U]T2v[TawW ) '

‘PE . ‘

7 RN B

I it (il il D ) S Sl

) e B
l_ Ja g
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) / M4x30
Torx T20

L1,L2, L3,
T1/U, T2/V, T3/W,
R-, R+/UDC+, UDC-

@

(N-m) (N-m)
R4 3.3 2.9
Elelele
JRARAIER R5 5.6 2.9
6 !

. R4: M4x8 Torx T20
(2 pcs), M4x10 Torx
T20 (1 pcs)
2Nm
R5: M4x8 Torx T20
2N'm

Torx T20
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K
Drive type Frame IEC us
g size | Cu cable type| Al cable type | Cu cable type | Al cable type
N mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil
Uy =230V
ACS880-01-046A-2 R4 3x16 3x35 6 -
ACS880-01-061A-2 R4 3x25 3x35 4 -
§ M4x16 Torx T20 ACS880-01-075A-2 R5 3x35 3x50 3 -
\"f N ACS880-01-087A-2 | R5 3x35 3x70 3 -
Uy =400 V
ACS880-01-045A-3 R4 3x16 3x35 6 -
ACS880-01-061A-3 R4 3x25 3x35 4 -
X d ACS880-01-072A-3 R5 3x35 3x50 3 -
Available from ACS880-01-087A-3 R5 3x35 3x70 3 -
2014-09 Un =500V
ACS880-01-040A-5 R4 3x16 3x25 6 -
ACS880-01-052A-5 R4 3x25 3x25 4 -
ACS880-01-065A-5 R5 3x35 3x35 3 -
ACS880-01-077A-5 R5 3x35 3x50 3 -
I Uy =690 V
ACS880-01-07A3-7 R5 3x1.5 - 14 12
ACS880-01-09A8-7 R5 3x1.5 - 14 12
M4x16 Torx T20 ACS880-01-14A2-7 R5 3x2.5 - 14 12
1.5N'm ACS880-01-018A-7 | R5 3%4 ; 12 10
b ACS880-01-022A-7 R5 3x6 - 10 8
ACS880-01-026A-7 R5 3x10 3x25 8 6
ACS880-01-035A-7 R5 3x10 3x25 8 6
ACS880-01-042A-7 R5 3x16 3x25 6 4
R5: ACS880-01-049A-7 R5 3x16 3x25 6 4

K40x12
tapping
screw
1.5N'm

=<

R4:
M4x10 Torx T20
2N-m

o>
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L1 | L2 | L3 R-| R - T1/U| T2/V| T3/W
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T\ \O R N

YV b

I g Ci=itd

S O ol !
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R4: M4x8 Torx T20 (2 pcs),
M4x10 Torx T20 (1 pcs)
2N'm

R5: M4x8 Torx T20

2N'm

“\\\
\\
< N
NS W\
N
ANQ)
N\

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, @
R-, R+/UDC+, UDC-

(Ibf-ft) (Ibf-ft)
R4 2.4 2.1
R5 41 2.1
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| A9 €996600000VNVE

R5:

M4x10 Torx T20
2N-m

)

K40x12 tapping screw (2 pcs

1.5Nm

™m T 1T 1T 1T Irr 1.1+t




Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting
the type designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales,
support and service contacts can be found by navigating to
www.abb.com/searchchannels.

Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select
Training courses.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives and select
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet.
Go to www.abb.com/drives and select Document Library. You can browse the library
or enter selection criteria, for example a document code, in the search field.
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